M LUXOMAT®
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PD9-M-1C/S-SDB-IP65(-GH)

Instrukecja obstugi i montazu czujnikéw obecnosci PD9-Master-1C/-Slave-SDB-IP65(-GH)-FC

1. Przygotowanie do mon-
tazu

Prace obejmujqce kontakt z zasi-
laniem z sieci 230 V powinny byé
przeprowadzone przez wykwalifiko-
wanych profesjonalistéw lub przez
przeszkolone osoby pod kierunkiem
i nadzorem wykwalifikowanego
elekiryka, zgodnie z przepisami
elekirotechnicznymi.

Przed rozpoczeciem nalezy odlqczyé
zasilanie!

W trybie pracy ,Master/Slave”
(Urzqdzenie gtéwne/urzqdzenia
podporzqdkowane) urzqdzenie
gtéwne (Master) zawsze musi by¢
zainstalowane w miejscu, gdzie jest
najmniejsza ilos¢ $wiatta dziennego.

2a. Instalacja

Czujnik zostat zaprojek-

min. 32mm

towany i skonstruowany
specjalnie do instalacji
na sufitach podwiesza-
WO, romo nych .
C W suficie nalezy
), wyciqé¢ okragly otwér o

$rednicy min. 32 mm.

Ve

Po podtqczeniu przewodéw zgodnie z przepisami
nalezy podtqczy¢ zasilacz za posrednictwem
wiyczki RJ11. W tym celu nalezy otworzy¢ zasilacz
odkrecajqc $ruby, a nastepnie go zamkngé. Po czym
przetozy¢ zasilacz przez otwér w suficie i zamonto-
waé czujnik na suficie zgodnie z rysunkiem.

2b. Podtqczanie
zaciskéw
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2c¢. Cykl

Przy pierwszym podiqczeniu
zasilania czujnik LUXOMAT®
PD9-M-1CIP65(-GH) wchodzi
w poczqtkowy 60-sekundowy
cykl auto-testu. Czujnik obec:
nosci jest gotowy do pracy.

auto-testu

3. Ustawienia progra-
mowane pilotem
(opcjonalnie)

7
Pilot
LUXOMAT® IR-PD9

1. Sprawdzi¢ baterie
Otworzy¢ kasete baterii doci-
skajqc plastikowe sprezyny do
siebie i wyjmujqc podstawke
baterii.

4. Opcja:
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5. Ustawienia programowane pilotem

Resetowanie/
zerowanie przy
odblokowanym
urzqdzeniu:
Wszystkie war-
tosci zaprogra-
mowane pilotem
sq wykasowane,
swiatto wylg-

Odblokowanie urzqdzenia -
Aktywacja trybu programowania

Praca w dzien, czujnik aktywo-
wany tylko przez ruch

Avutomatyczne wezytanie aktualnej
wartosci $wiatta jako nowego punktu
ustawienia luminanciji

Ustawienia luminancji dla kanatu 1
20 - 1000 Lux

Zwigkszanie aktualnego poziomu

6. Funkcje przyciskéw w stanie zablokowanym

®

Permanentna ochrona przed niepowotanym dostepem
Ta funkcja permanentnie blokuje urzqdzenie (zielona
dioda LED $wieci). Ten tryb pracy mozna aktywowaé
tylko w czasie 5 sekund po nacisnieciu przycisku
,ktédki” [blokada]. Ten stan pozwala tylko na korzys-
tanie z funkeji , Swiatto wigczone/$wiatto wylgczone”.
Procedura wyijécia z tego trybu jest nastepujgcar:

1. Wylqgczyé¢ prad

2. Wigczy¢ prad na 31 - 59 sekund

3. Ponownie wylqczy¢ prad

4. Wigczy¢ prad
@ 5. Odblokowa¢ czujnik

Swiatlo wt/wyt przy zablokowanym urzqdzeniu

czone. o$wietlenia o miedzy 20 a 50 Lux => (patrz sirona 2, punkt 11)
Swiatlo pozostaje wigczone /wylgczone tak dhugo,
Czas zalqczenia (przekaznik i kanat 1) jak dlugo jest wykrywany ruch w obszarze detekeji.
( 15sek. - 30 min. Po wykryciu ostatniego ruchu $wiatto pozostanie
wiqczone przez okres zaprogramowanego czasu
I Przelqczanie pomiedzy trybem auto- zo’rqclze_nio. Nastepnie urzqdzenie niezaleznie
matycznym a pétautomatycznym (HA) powroci do wybranego trybu (automatycznego lub
f pétautomatycznego).
Wspornik nascienny do pilofa Swiatto WE/WYL @ Aktywacja/Deaktywacja funkeji testu
IR-PD9 Wylgcza dany kanat i natychmiast ie jest
. . ylacza dany kanat i natychmiast ponownie jesf
Bloli(adu urzqdzemu'— Wyjscie z @ aktywne, zatrzymuje wszystkie timery/minutniki,
frybu programowania przerwanie pomiaru poziomu $wiatta
Czerwona dioda LED migocze
@ Potwierdzenie
Permanentna ochrona przed
niepowotanym dostepem
P i P @ Przejscie w stan “odblokowany”
LUXOMAT®
8£6. R-PD mini
IR-PD-Mini
7. Eliminacja zrédet zaklécen 8. Zasieg 9. Wymiary

W przypadku, gdy obszar detekeji
LUXOMAT® PD9-M-1C-IP65(-GH)
jest zbyt duzy bqdz monitorowane
sq obszary, kiére nie powinny

by¢, zasieg mozna zmniejszy¢ lub
ograniczy¢ poprzez zastosowanie
dotgczonych przeston maskujgcych.

PD9-M-1C-SDB-IP65-GH
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10. Tryb automatyczny i pétautomatyczny
(funkeije pilota IR-PD9Y - patrz strona 1)

Tryb automatyczny (obecnosé) @

W tym trybie pracy $wiatto zapala sie i gasnie automaty-
cznie, dla wiekszego komfortu, zaleznie od obecnosci i
jasnosci.

(Tryb potautomatyczny mozna wiqczyé tylko pilotem!)
W tym trybie pracy, aby uzyska¢ wieksze oszczednosci,
$wiatto zostaje aktywowane tylko po recznym wigczeniu.
Wylqczenie odbywa sie automatycznie.

Tryb pétautomatyczny (nieobecnosc) @

Tryb automatyczny zasadniczo dziata tak samo jak
automatyczny. Jednakze réznica polega na tym, ze
wigczenie zawsze musi odbywaé sie recznie!

14. Schemat potqczen

Tryb standardowy z 1-kanatowymi czujnikami obecnosci
typu master (NO)
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11. Zalgczanie reczne @

Swiatto mozna wigczad i wylgczac recznie, naciskajge
krétko przycisk. Pozostanie ono wigczone bgdz wylqczone
tak dtugo, jak dtugo wykrywana bedzie obecnos¢ ludzi
plus skonfigurowany czas zatqczenia.

12. Ustalanie wartosci progowej zalgczenia aby
uzyskaé obliczonq wartosé docelowq
(funkcje pilota IRPD9 - patrz strona 1)

Przyktad:

W tym celu prosze najpierw odblokowa¢ czujnik, nastepnie
wybra¢ kanat. Korzystajqc z pilota prosze wprowadzi¢ niskq
warto$¢ lukséw, np. 100 Lux. Czerwona dioda LED kanatu
migocze szybko i pokazuje ,jasnos¢”. Teraz mozna wprowa-
dza¢ prég zatgczenia stopniowo, w odstepach co 20 lukséw,
naciskajqc raz po raz przycisk ,schodki”. (To odnosi sie tylko
do wstepnie wybranej wartosci nizszej niz 200 Lux. Jezeli
wstepnie wybrana wartos¢ jest wyzsza niz 200 Lux, docelowy
prég osiqga sie w odstepach co 50 lukséw.)

Prosze zawsze bra¢ pod uwage czas reakeji czujnika

LUXOMAT®; po kazdym nacisnieciu przycisku nalezy odczeka¢

4 sekundy.
Gdy prawidtowa warto$¢ zostanie osiqgnieta, dioda LED
przestaje migotac.

W tym przyktadzie wprowadzono wartos¢ 100 Lux, a przycisk

zostat naciéniety dwa razy. Gdy dioda LED zgasnie, wartos¢
odczytywana przez czujnik PD9-M-1CSDB-IP65(-GH) wynosi
okoto 140 Lux.

Jezeli wartos¢ $wiatta aktualnie zmierzona na powierzchni
roboczej wynosi np. 280 Lux, wéwczas:

140: 280 = 0,5 (dystrybucja $wiatta w pomieszczeniu).
Jezeli wartoé¢ na powierzchni roboczej ma wynosi¢ 500 Lux,

czujnik LUXOMAT® PD9-M-1C-SDB-IP65(-GH) nalezy zaprogra-

mowaé na wartoé¢ 500 Lux * 0,5 = 250 Lux.
W tym przykladzie prosze wprowadzi¢ 200 Lux, a nastepnie
ponownie wcisngé przycisk.

Odstepy:
Zakres 20 - 200 Lux

odstep co 20 lukséw
Zakres 200 - 1000 Lux O

odstep co 50 lukséw

Jezeli aktualny poziom jasnosci jest wystarczajqcy,
przycisk moze zosta¢ uzyty do wezytania biezqcej wartosci
$wiatta jako progowej wartosci zatqczania.

15. Podiqczenia
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17. Funkcjonalne wskazniki LED, wykrywa-
nie btedéw

Funkcjonalne wskazniki w przypadku LUXOMAT®
PD9-M-1C-SDB-IP65(-GH) (czerwona i zielona dioda LED)

Czerwona dioda LED wskazujgca na tryb auto-festu (przez
60 sekund po podiqczeniu zasilania sieciowego)

Migocze w odstepach 1 sekundy

EEPROM/pamigé pusta

Migocze szybko
EEPROM/pamig¢ zawiera informacje

Czerwona dioda LED jako wskaznik stanu
Migocze nieregularnie
W obszarze zasiegu zostat wykryty jakis ruch

Migocze regularnie

Detektor odczytuje, ze poziom $wiatla/ jasnosci jest
wystarczajgcy, nie ma potrzeby zalgczenia dodatkowego
$wiatta, $wiatto wylgczone

(w zaleznosci od trybu pracy)

Nie swieci

Detektor identyfikuje niedostateczny poziom $wiatta/ jasno-
$ci, $wiatlo wigczone

(w zaleznosci od trybu pracy)

Migocze bardzo szybko
Za jasno / Za ciemno/ Nieokreslone

Czerwona dioda LED jako potwierdzenie odbioru
komend z pilota

Swieci przez 2 sekundy

Sygnat prawidlowo odbierany

Swieci przez 0,5 sekundy
Komenda nieprzyijeta, czujnik zablokowany

Migocze bardzo szybko

Komenda nieprzyijeta, zdarza sie, na przyktad, gdy pod-
jeto prébe wprowadzenia wartosci zmierzchu zbyt jasnych
lub zbyt ciemnych

Zapala sie na 3 sekundy
Tryb w petni automatyczny

Migocze przez 3 sekundy
Tryb pétautomatyczny

Zielona dioda LED jako wskaznik stanu (tylko dla stanu
,Permanentna ochrona przed niepowotanym dostepem”)
Migocze nieregularnie

W obszarze zasiegu zostat wykryty jakis ruch

Migocze regularnie

Detektor odczytuje, ze poziom $wiatta/ jasnosci jest
wystarczajqcy, nie ma potrzeby zalgczenia dodatkowego
$wiatta, $wiatto wylgczone

(w zaleznosci od trybu pracy)

Nie swieci

Detektor identyfikuje niedostateczny poziom $wiatta/ jasno-
$ci, $wiatto wigczone

(w zaleznosci od trybu pracy)

Swieci przez 2 sekundy

Sygnat prawidiowo odbierany
(mozliwe tylko dla stanu , Swiatto wt/$wiatto wyt”)

13. Produkt / Nr art. / Akcesorium

Typ RAL9010 | RAL9006
PD9-M-1C-SDB-IP65-FC 92912 92913
PD9-S-SDB-IP65-FC 92915
(tylko element sensora)
PD9-M-1C-SDB-IP65-GH-FC 92931 92932
PD9-S-SDB-GH-FC 92933
(tylko element sensora)
Pilot LUXOMAT®:
IRPD9 (w tym wspornik nascienny) 92201
IR-PD-Mini 92159
Akcesoria:
Ostona druciana BSK 92199
Wspornik nascienny do pilota jako zamiennik 92100
Pierécienie pokrywy do PD9 biata 92238
Pierscienie pokrywy do PD9 srebrna 92237
Pierscienie pokrywy do PD9 antracyt 92235
Przestona do PD9-GH do defekeji 180° biata 33207

16. Uruchomienie / Ustawienia

] Czas zalgczenia do sterowania oswietleniem
| st Ten czas mozna ustawi¢ na kazdg mozliwg
warto$¢ od 1 do 30 minut.
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A r Symbol TEST: Tryb testowy (kazdy ruch zatgcza

2530mins  $wiatto na czas 1 sekundy, po czym jest ono
wylgczane na czas 2 sekund, bez wzgledu na
poziom jasnosci).

100 Wylqcznik zmierzchowy do sterowania

200 1" )  oswietleniem (przekaznik 1)
288‘: Wartos¢ wymagang do wigczenia $wiatta

1000 3¢ mozna ustawic pomiedzy 10 a 1500 luksow.
1500 Lux  Przy zasfosowaniu sterowania pokrettem, punkty
luminancji mozna ustawi¢ zgodnie z zyczeniem.
Symbol (¢ Praca w nocy

Symbol X¥: Praca w dzien/w nocy

18. Specyfikacja techniczna

Podigczenie sensora i zasilacza przy pomocy wiyczki telefo-
nicznej RJT1.

Zasilanie: 230V~ +10%

Pobér mocy: <1W

Temperatura otoczenia: -25°C - +50°C

Stopien ochrony/klasa: Detektor: IP65 /Il / CE
Zasilacz: IP20 / Il / CE

Ustawienia: recznie lub pilotem

Wartoéé swiatla: 10 - 2000 lukséw (pilotem)

Rozszerzenie obszaru detekeji:  z PD9-S-SDB

Obszar detekji: kolisty 360°
Zasieg@ H2.5m/T=18°C:
PD9-M-1C-P65 na siedzqco 4 m / stycznie

10m / promieniscie 6m
PD9-M-1CP65-GH max. @ 5.4m
Zalecana wysoko$é montazu
PD9-M-1C-IP65 2-3m
PD9-M-1C-IP65-GH 5-10m
Pomiar $wiatta: $wiatto dzienne i sztuczne
Jeden kanat do zalgczania swiatta

Typ styku: zestyk zwierny (NOC)/z jo-
fowym stykiem wolframowym
Obcigzenie styku: 2300W, 230V~,

1150 VA cos 9=0.5

Ustawienia czasu: 15 sekund - 30 minut / Test

(pilotem)
Wymiary H x @ [mm]
Czujnik @ 45 x w 40 mm
Cze$¢ widoczna D45 xw 12 mm
Zasilacz d 165 xs 24 x w 24 mm

Specyfikacja techniczna PD9-Slave
Specyfikacja elekiryczna taka sama jak powyzej, ale tylko
jeden kanat do sygnalizacii detekeji ruchu.

q3 Deklaracja zgodnosci: Produkt jest zgodny z
wytycznymi dyrektywy niskonapieciowej 2006,/95/WE
oraz dyrektywy dot. kompatybilnosci elektromagnetycznej

2004,/108/WE.
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