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1. Généralités

1.1 Bases bus KNX

Pour comprendre les instructions suivantes, nous assumons qu’une
formation Intégrateur KNX a été effectuée.

Pour travailler avec les applications B.E.G, vous devez les importer
dans ETS. ETS version 4 est supporté.

1.2 Symboles

Dans la description d’application suivante, différents symboles sont
utilisés et brievement expliqués ici.

A Attention:

Ce symbole définit les sections de texte qui doivent-étre
impérativement lus, pour éviter les erreurs dans la configuration du
projet et sa mise en service.

@ Recommandation:
Ce symbole définit les parameétres de configuration qui permettent un
usage optimal des appareils.

1.3 Vue Générale

Les produits KNX Gen6 B.E.G. comprennent un large nombre de
détecteurs divisé en série: PD2N, PD4N, PD9, PD11 sont des séries
avec différentes zones de détections et différents designs. En plus, il y
a des détecteurs prévus pour un montage au mur (Indoor 180, Indoor
140-L) et une série pour un usage extérieur (RC-plus next). Dans une
série, il y a des détecteurs avec des propriétés spéciales. Par
exemple, il y a le détecteur PD4 prévu pour les couloirs (C) et un pour
les grandes hauteurs (GH).
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Les produits individuels sont disponibles en 3 variantes logicielles
maximum. La variante BA- (Basique) a des fonctions basiques, la

Variantes d’appareils
BA ST DX
Présence courte X X
Détection de la direction X X
Extinction dépendant de la lumiére X X
du jour

Version de logiciel et fonctions

Les produits sont disponibles pour différentes types d’installations.
Un montage en faux-plafond (FP-) et un montage en encastré (EN)
sont disponible. En supplément, une base de montage en applique
(AP) peut étre utilisé avec la version encastrée pour le rendre
adaptée a un montage en apparent (voir la table ci-dessous). La
gamme des fonctions n’est pas limitée par les différents types
d’installations mais elle est dépendante de la version de logiciel
choisie.

Variantes d’installations

FC FM SM
93380 | PD2N-KNX-BA-FP X
93381 | PD2N-KNX-BA-EN X
93304 | Set de montage AP X X

Variantes d’installations

Il'y a 3 versions différentes d’applications pour ETS dans les produits
KNX Gen6. Elles sont basées sur les variantes BA, ST et DX.
L’application BA peut étre utilisée par les variantes BA d’appareils
PD2N et Indoor 180. L’application ST peut étre utilisée par les
variantes ST d’appareils PD2N, PD4N et Indoor 180. L’application DX
peut étre utilisée par les variantes DX d’appareils PD2N, PD4N, PD9,
PD11, Indoor 180, Indoor 140-L et RC-plus next.

variante ST- (Standard) offre une large gamme de fonctions et la Application
variante DX- (Deluxe) offre les meilleures fonctionnalités. Par BA ST DX
exemple, la simulation de présence est seulement valable dans la
version DX. 93360 | PD2N-KNX-DX-FP X
93361 | PD2N-KNX-DX-EN X
Variantes d’appareils 93362 | Indoor 180-KNX-BA X
BA ST DX 93363 | Indoor 180-KNX-ST X
Mode Commutation X X X 93364 | Indoor 180-KNX-DX X
Mode variation X X 93380 | PD2N-KNX-BA-FP X
Offset Mode Commutation X X 93381 | PD2N-KNX-BA-EN X
Nombre de sortie CVC 1 3 3 93382 | PD2N-KNX-ST-FP X
Télécommande (bidirectionnel) X X 93383 | PD2N-KNX-ST-EN X
Télécommande utilisateur final X 93384 | PD4AN-KNX-ST-FP X
Capteur de température X 93385 | PD4AN-KNX-ST-EN X
Capteur acoustique X 93386 | PD4AN-KNX-DX-FP X
Module logique X 93387 | PD4AN-KNX-DX-EN X
Simulation de présence X 93388 | PD4N-KNX-C-DX-FP X
Bouton-poussoir interne Indoor 140-L 93389 | PD4N-KNX-C-DX-EN X
Lumiére d’orientation interne Indoor 140-L 93390 | PD9-KNX-DX-FP X
Sortie Esclave X X 93391 | PD9-KNX-GH-DX-FP X
Esclave entrée X X 93392 | PD11-KNX-FLAT-DX-FP X
Fonction rodage X X 93393 | Indoor 140-L-KNX-DX X
Changement de paramétre par objet X X
Auto-ajustement de la temporisation X X 93394 Eﬁ;ﬁ"gxr‘;)gn?o' X
93395 | KN DX o X




Application
BA ST DX
| 93399 | PD4N-KNX-GH-DX-AP X

Panorama des versions

Méme si une variante d’application ETS peut étre utilisée avec le
méme produit, il se peut que certaines fonctionnalités ne soient pas
supportées a cause des composants internes des détecteurs qui
différent. Par exemple, un PD2N a seulement un capteur pour la
détection de mouvement. Un PD4N, en contraste, a quatre capteurs.
La sensibilité des capteurs peut-étre ajusté suivant I'application DX,
i.e. les quatre parameétres sont visibles. Si le détecteur a seulement un
capteur, les trois autres parameétres n’auront aucune fonction.

La fonction bouton-poussoir est un autre exemple. Elle ne peut étre
seulement utilisée qu'avec le Indoor 140-L, car il a deux boutons
POUSSOIrs.
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Fonctions dépendantes du Hardware

2. Principes de base d’une détection de mouvement

2.1 Introduction

Afin de simplifier la compréhension de la description d’application, les
fonctions générales d’un détecteur de présence et de mouvement
seront expliquées. On parle de la détection de mouvement et de
I'analyse de la lumiere

2.2 Détection de mouvement par les détecteurs KNX B.E.G.

Les détecteurs KNX fonctionnent en infrarouge passif, qui enregistre
les mouvements de chaleurs et les convertis en signaux qui peuvent-
étre analysé par un processeur. Le facteur le plus important dans la
détection de mouvement est le placement du détecteur.

A Position du détecteur

Le détecteur de présence doit toujours étre placé afin que la
principale direction du mouvement soit toujours tangentielle (d’un c6té
a l'autre de 'appareil). La mesure de luminosité s’effectue toujours

dans la zone la plus sombre de la piéce. C’est le seul moyen d’assurer
assez de lumiére dans toute la piéce.

A Les sources d'interférences suivantes peuvent amener & des
déclenchements intempestifs, comme elles produisent des différences
de température :

1. Chauffage,

2. Systeme de ventilation qui émet de I'air chaud ou froid,
3. Luminaires directement dans la zone de détection.
Bien entendu, le détecteur doit étre loin de ces sources.

@ Si également des petits mouvements doivent-étre reconnus (e.g.
travailler sur un clavier d’ordinateur), nous recommandons de
placer le détecteur directement au-dessus du bureau. De cette
maniére la détection est assurée.

@ Respecter toujours la hauteur de montage donnée pour un
appareil. Une faible hauteur de montage réduit la portée.Une plus
grande hauteur augment la portée en réduisant la sensibilité de
détection.

2.3 Fonction d’un détecteur de mouvement

Un détecteur de mouvement commute la lumiére en cas de
présence d’une personne (2). Le niveau de luminosité doit-étre
inférieur au niveau de consigne pour que ca arrive. Si c'est au-
dessus de la valeur de consigne, I'éclairage n’est pas commutée
).

Apres la derniere détection de mouvement, la temporisation débute.
Une fois la temporisation écoulée, la lumiéere est éteinte (3). Si le
détecteur de mouvement détecte un autre mouvement durant la
temporisation, la temporisation est relancée.

Niveau de luminosité
A (2)
(1) (3)

Mouvement

A

A A X s

Commutation

" Temps
?Fjet Durée de temporisation
Temps
2.4 Différences entre détecteurs de présence et détecteurs de
mouvement

Les détecteurs de présence et de mouvement contrélent
automatiguement la lumiére, selon la présence des personnes
(mouvement) et le niveau de luminosité.

Tous les types de détecteurs commutent I'éclairage si le niveau de
luminosité ambiant est inférieur a la valeur de consigne (qui peut-étre
réglée) et si un mouvement est détecté.

Un détecteur de mouvement éteint la lumiére si aucun mouvement
n’est détecté apres la temporisation, i.e. la lumiére reste allumé aussi
longtemps qu'un mouvement est détecté (indépendant du niveau de
luminosité) suivi de la temporisation.

Différemment, un détecteur de présence éteint la lumiére en plus,
indépendamment du mouvement, une fois que le niveau de luminosité
ambiant a dépassé la valeur de consigne pour un temps minimum (voir
section 2.5).



2.5 Analyse de la lumiére

Le détecteur de présence commute automatiqguement la lumiére, en
fonction de la présence des personnes (mouvements) et selon le
niveau de luminosité ambiant. Le capteur de luminosité intégré dans le
détecteur mesure continuellement la luminosité ambiante et la
compare avec le niveau de consigne réglé dans le détecteur. Si la
luminosité ambiante est suffisante, I'éclairage ne s’allume pas (1). Sila
luminosité ambiante est inférieure a la valeur de consigne, un
mouvement enclenchera I'éclairage (2).

Le détecteur de présence éteint I'éclairage méme si une personne est
présente si 'apport de lumiére naturelle est suffisant (3) ou qu'aucun
mouvement n’est détecté a la fin de la temporisation.

Niveau de luminosité

(U] 2) ®) )

Mouvem
ent

Tiny.
g

Commuta Tim

tion Objet I e

Tinte

2.6 Mode de commutation et mode de régulation

Le détecteur peut-opérer en trois modes : offset commutation,
commutation et régulation. En mode commutation et offset
commutation, I'éclairage commute en utilisant les télégrammes de
commutation 1-bit. Pour ¢a, un actionneur de commutation est requis.
En mode variation, un actionneur de variation est requis. Des
télégrammes de variation 1-byte (valeur en pourcentage) sont
envoyés au bus.

Le niveau de luminosité désiré pour la piéce peut étre librement
sélectionné. En mode commutation, un seuil d'enclenchement est
utilisé. Cela spécifie le seuil de luminosité selon lequel le détecteur
doit allumer la lumiére. Si un seuil de 500 Lux est réglé et que le
niveau de lumiére ambiante (lumiére du jour) est de 200 lux, le
détecteur allume la lumiére lorsqu’un mouvement est détecté (1).
L'augmentation de la lumiére causée par la lampe sélectionnée est
mesurée (2).

Avec une augmentation de 600 lux, le détecteur éteint la lumiére (3)
des que la somme de I'augmentation de la lumiére et I'élévation de la
lumiére ambiante atteint 1100 Lux. Par conséquent, le niveau de
luminosité précédent n'est plus valable. La lumiére ambiante est
maintenant de 500 lux (1100 Lux-600 lux), ce qui est exactement la
valeur définie comme seuil de luminosité.

1200
1100

Valeur réelle

Valeur de consigne
— Lumiére du jour
___ Lumiére artificielle

1000

900

800

700

600

500

300

200 2

100

% i

En mode variation, le terme utilisé n'est pas seuil de luminosité,
mais valeur de luminosité réglée. Ici, le détecteur envoie des
télégrammes de gradation au bus. Si le niveau de lumiére ambiante
(lumiére du jour) est sous la valeur du niveau luminosité réglée, et
que le détecteur enregistre un mouvement (1), la lumiére s'allume
(configurable, ici dans I'exemple & 100%).

Ensuite, en utilisant le niveau de luminosité réglé (2), la lumiere est
réglée jusqu'a ce que la valeur cible soit atteinte. A partir de
maintenant, le détecteur régule la lumiére (3) et maintient la luminosité
de la piéce a une valeur constante (valeur réglée), jusqu'a ce que la
proportion de lumiére artificielle atteigne 0% (4).

1200
1100 | Valeur réelle
1000 Valeur de consigne
900 — Lumiere du jour
e Lumiére artificielle
800
700
600 2 /_
500 B
400 - / —
300 3
200 \ /
100 )"{
0 \-\-\_, 4.

Groupes fonctionnels du détecteur

Le détecteur de présence a cinq sorties: la sortie d’éclairage (A1), les
sorties CVC (A2 & A4) et la sortie esclave (SL). Pour que les fonctions
de commutation/régulation automatiques soient réalisées, toutes les
sorties sont liées au capteur de mouvement. La mesure de luminosité
est réglée de la méme maniére pour toutes les sorties, mais chaque
sortie peut avoir son propre seuil de commutation et une valeur réglée
peut étre définie pour la sortie d’éclairage A1 en mode variation. La
sensibilité de la détection de mouvement et du son peut étre réglée
pour chaque sortie.

La sortie la plus importante est la sortie d’éclairage (Al). Dans ce
groupe, la fonction de base du détecteur de présence est effectuée.
La sortie Esclave (SL) élargit la zone de détection. De plus, trois
sorties CVC (chauffage, ventilation et climatisation) sont disponibles.
Ces sorties sont pour le contrle des systéemes a forte intensité
énergétique tels que l'air conditionné.

Des fonctions supplémentaires peuvent étre configurées dans le
groupe concerné. La gamme des fonctions supplémentaires dépend
de la variante du détecteur (voir la section 1) et le type de détecteur
utilisé.

La division des groupes est représentée dans la structure de
I'arborescence des paramétres ETS.
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Avec l'application, les fonctions requises peuvent étre activées
individuellement pour chaque sortie. Dans la premiére étape de
configuration, on doit déterminer quelles sorties sont nécessaires et
celles-ci doivent étre activés dans ETS.

Généralement, la lumiére doit étre réglée dans une piece en fonction
de la lumiere du jour et de la présence de personnes. Cela nécessite
la sortie de lumiere Al. La piece contient également d'autres appareils
CVC (chauffage, ventilation et climatisation) qui doivent également
étre automatiquement mis en marche par un détecteur. Selon le
nombre de dispositifs, le canal pour la CVC A2 a A4 doit étre raccordé
a cette fin. Selon la taille de la piéce, un dispositif esclave peut étre
nécessaire (voir la section 15), qui est contrdlée par la sortie esclave
(SL).

2.7 Modes du détecteurs

La sortie de lumiere peut fonctionner comme un détecteur de
présence ou une cellule crépusculaire. Si la valeur de la lumiére
mesurée est inférieure a la valeur préréglée, la cellule crépusculaire
allume la lumiére indépendamment du fait qu'il y ait ou non un
mouvement; un détecteur de présence, d'autre part, fonctionne sur la
base du mouvement.

La présence et la cellule crépusculaire peuvent commuter aussi bien
que réguler (voir la section 2,6). Les sorties CVC ne peuvent étre
actionnées qu'en mode commutation.

En mode offset, la sortie de lumiére peut commuter jusqu'a trois
sorties d'éclairage a l'aide d'une valeur de décalage. Le circuit
d'éclairage le plus éloigné de la fenétre sert de base a la régulation de
la lumiere. Cela signifie que lorsque la lumiere du jour augmente, le
circuit d'éclairage qui se trouve sur le coté proche de la fenétre est le
premier a étre éteint (voir section 10).

Le fonctionnement semi-automatique ou automatique peut étre
sélectionné individuellement pour la sortie de lumiére et les sorties
CVC. Il est également possible de changer le mode de
fonctionnement apreés la fin de la programmation ETS. Un objet de
communication et/ou une télécommande IR peuvent étre utilisés pour
commuter entre les modes de fonctionnement (voir la section 5.1.1).
Lorsque la sortie esclave est activée, un télégramme "1" est envoyé
par le groupe objet 25 "sortie esclave" lorsque le mouvement est
détecté, qui est recu par I'appareil maitre via I'objet groupe 30 "entrée
esclave".

Le dispositif maitre détermine si la lumiére doit étre allumée (voir la
section 15).

2.9 Canal pour I’éclairage (A1)

La sortie lumineuse A1l (bloc) contient toutes les fonctions d'un
détecteur de présence. Il est employé pour commuter ou réguler
automatiquement la lumiéere selon la luminosité ambiante et suivant si
le mouvement est détecté.

Sorties du détecteur

Sorite Désactivé

lumiere Al

Détecteur de présence

Détecteur crépusculaire

Mode d’opération Mode Commutation

Offset Mode Commutation

Al: Détecteur de Mode Variation

presence(commutatio
n/variation)

Mode d’opération du détecteur | Mode automatique

Mode semi-automatique

Mode d’opération modifiable désactivé

via objet de groupe

via la télécommande

via I'objet de groupe et la
télécommande

Mode d’opération modifié par Ecrasable

téléchargement ETS

(visible seulement pour la télécommande
et les objets de groupe)

Non écrasable

La programmation ETS est écrasée.

No.Nom Fonction

41 |Al: Entrée (DPT 1.002) changement mode

VA=1 HA=0

2.10. Canal pour laCVC A2 a A4

Ces sorties sont optimisées pour les applications CVC (chauffage, ventilation,
climatisation). Seul un mode commutation est disponible ici (voir la section 16).

Sorties du détecteur

Canaux désactiver
CVCs A2 (a activer
A4)

A2 (to A4): CVC

Mode d’opération du détecteur | Automatique

Semi-automatique

Mode d’opération modifiable désactiver

via I'objet de communication

via la télécommande

via I'objet de communication et
la télécommande




A2 (a A4): CVC
Mode d’opération modifié par Ecrasable
téléchargement ETS

(visible seulement pour la télécommande A
et les objets de groupe) Non écrasable

La programmation ETS est écrasée.

No.Nom Fonction C|R{W|T U

67 |A2: Entrée (DPT 1.002) |Change mode VA=1 C|-|W|-|-
HA=0

82 |A3: Entrée (DPT 1.002) |Change mode VA=1 C|—-|W|-|-
HA=0

97 |A4: Entrée (DPT 1.002) |Change mode VA=1 C|—-|W|-|-
HA=0

2.11 Sortie Esclave

Cette sortie est nécessaire afin d'établir un systeme maitre-esclave. Si
une grande piéce doit étre surveillée, la zone de détection peut étre
augmentée de n'importe quelle taille par I'utilisation de dispositifs
esclaves (voir la section 15).

Sorties du détecteur

Sortie Esclave (SL) désactiver

activer
No.|Nom Fonction CIR(W|T|U
13 |SL: Entrée (DPT 1.002) |Reset C|-|W|-|-
25 |SL: Sortie (DPT 1.002) |Esclave (SL) Cl-|—|T|-

La sortie esclave est automatiquement disponible pour les canaux
CVC.

Ce comportement a I'enclenchement peut étre évité en utilisant le
délai de démarrage. Le détecteur n'envoie ses premiers télégrammes
gu'une fois le délai de démarrage écoulé. Les retards a I'allumage de
différentes valeurs doivent étre réglés pour les capteurs/détecteurs
dans une ligne.

Paramétrages de base
Délai de démarrage 0-255[0]

3.2 Mode Test
Le mode Test existe pour vérifier la zone de détection. Si un
mouvement est détecté, |'éclairage s'allume pendant 2 secondes puis
s’éteint. La durée jusqu'a la prochaine commutation dépend de la
longueur qui a été mis en place pour le retard de sécurité.
Le mode Test peut-étre activé comme ce qui suit :
- avec un télégramme 1-bit “1” sur I'objet de
communication 0 “Généralités: Entrée — Mode
Test”,
- Avec le bouton “Test” sur la télécommande,
- Ensemble, avec I'objet de communication et la
télécommande.

Le mode Test est désactivé:

- automatiquement aprés 3 minutes,

- sur le bouton “Reset” de la télécommande,

- Avec un télégramme 1-bit “0” sur I'objet de
communication 0 — “Généralités: Entrée — Mode
Test”

Paramétrages de base

Mode Test désactiver

via I'objet de communication

via la télécommande

No.|Nom Fonction clrIwITIU via I'objet de communication
_ and remote

63 |A2: Entrée (DPT 1.002) |Esclave (SL) C|l-W [—|- control

78 |A3: Entrée (DPT 1.002) |Esclave (SL) C|l-W [—|-

93 |A4: Entrée (DPT 1.002) |Esclave (SL) C|-W |—|- No.|Nom Fonction C|IR(W|T|(U
0 |Généralités: Mode Test Cl-|W|-|-

b R de b du dé Entrée (DPT
3. Paramétrages de base du détecteur 1.001)

Dans les paramétres de base, certaines fonctions supplémentaires
peuvent étre activées qui s'appliquent au détecteur dans son
ensemble. Plus précisément, cela inclut les fonctions suivantes:

- Retard a I'allumage du détecteur (section 3.1)

- Mode Test (section 3.2)

- Indicateurs LED (section 3.3)

- Capteur acoustique (section 3.4)

- Mesure de température (section 3.5)

- Télécommande de contrdle IR (section 3.6)

- Etape de régulation via la télécommande en pourcentage (section
3.7)

- IR PIN (section 3.8)

3.1 Retard a I'allumage du détecteur

Lorsque le bus KNX est mis en marche (l'alimentation est retournée
au bus), tous les participants connectés sur une ligne sont
immédiatement fonctionnels. S'il y a plusieurs capteurs dans une
ligne qui veulent envoyer l'initialisation ou envoyer des télégrammes,
il est possible que la charge du télégramme soit trop élevée lorsque
la puissance est retournée au bus et les télégrammes risquent de
disparaitre.

3.3 Indicateurs LED

Puisque les LEDs intégrées (pour le mouvement/IR/capteur acoustique;
rouge) peuvent étre pergues comme une source de perturbation dans
certains endroits, par exemple dans la chambre a coucher, il y a une
option pour les éteindre sous ETS.
Si l'option de commuter les indicateurs LED (LED Motion/IR/capteur
acoustique) aprées programmation ETS doit rester possible, cela doit étre
activé dans ETS. La LED pour la détection de mouvement et IR peut
étre éteinte et allumée comme suit:

- via l'objet de communication correspondant, ou un

lED ' télégramme 1-bit “0” éteint les leds et un télégramme
on 1-bit “1” allume les leds,
" . Avec les boutons “LED off’ et “LED on” sur la
4 lED N télécommande,
- Ensemble, avec I'objet de communication et la
0" Y télécommande.



Cela s’applique de maniére similaire au capteur acoustique

(voir section 3.4).

Paramétrages de base

LED de mouvement/IR désactiver

activer

Parameétrages de base

Activation modificable

désactiver

via I'objet de groupe

via la télécommande

via I'objet de groupe et la
télécommande

Activation modificable désactiver

via I'objet de communication

via la télécommande

via I'objet de communication

and remote

control
No.Nom Fonction CIR{W|T|U
2 |Généralités: Activation motion/IR LED|C|—| W|— |-

Entrée (DPT
1.001)

3.4 Capteur acoustique
Certains détecteurs ont un capteur acoustique. Cela détecte les sons et
est utilisé dans les piéces qui ne sont pas entierement visibles pour le
détecteur, comme les toilettes avec des cabines individuelles.
La détection du son n'est activée qu'une fois que le détecteur a détecté
un mouvement via le capteur infrarouge passif ((1) & (2)). Le capteur
acoustique est alors actif et la temporisation du détecteur est
redémarré en fonction des mouvements et des sons détectés. Apres
I'arrét automatique de la lumiere, le capteur acoustique reste actif
pendant une période de temps limitée (période d'attente) (3) afin
que la lumiére puisse étre réactivée par des sons méme apres
son extinction. La durée de la période d'attente est librement
sélectionnable.

Niveau de luminosité

(2) (4)

Tim
Mouveme e

window Tim

Commutat I > I I >

ion
objet I

Temporisation I I Temporisation I

Tim

Une LED (rouge) s'allume dés que le capteur acoustique
détecte un son. Il est également possible de configurer
cette LED afin qu'elle puisse étre désactivée pendant le
fonctionnement, via un objet de communication ou via
I'application smartphone bidirectionnelle (voir section 17).
Selon les réglages, la sensibilité peut étre réglée sous ETS
au moyen d'un potentiométre sur le détecteur ou via
I'application de smartphone bidirectionnel. Si lI'application
smartphone est utilisée, une valeur standard pour la
sensibilité (valeur de départ) peut étre configurée dans
ETS. Si la sensibilité est ajustée via I'application
smartphone, elle peut étre écrasée par un téléchargement
ETS.

Parametrages de base

LED Capteur désactiver
acoustique
(variante d’appareil) activer

Mode d’opération modifiable par|

téléchargement ETS

(only visible for group object or remote
control)

Ecrasable

Non écrasable

Sensibilité du capteur de son

modification via
potentiométre

modification via télécommande

Parametrag
es de base
du capteur
de bruit

(visible si télécommande activée)

Sensibilité

10 sensible
9
8

2
1 insensible

0 désactivé

Sensibilité du capteur de bruit

modification (télécommande)

Mode d’opération modifié par
téléchargement ETS

(visible seulement pour la télécommande

Ecrasable

Non écrasable

iota of A
S-onjetsaegroupey

Nom

.
et

No. Fonction

2=

Activation LED
Capteur acoustique

3 |Généralités:
Entrée (DPT

1.001)

Pour obtenir des signaux du capteur acoustique, la détection de son doit étre
activée aux sorties individuelles (fonction additionnelle). L'exemple ci-dessous

montre ceci pour la sortie de lumiere Al.

Le capteur acoustique peut étre désactivé/activé pendant le fonctionnement.

Cela peut étre fait via I'objet de communication ou le smartphone
bidirectionnel App. Les paramétres peuvent étre utilisés pour décider si
une sélection qui a été modifi€e de cette fagon est écrasée par ETS
lors du téléchargement suivant.Le fonctionnement du détecteur peut
étre influencé par la connexion aux actionneurs situés dans la zone de
de détection du capteur acoustique. Par exemple, le détecteur
d'occupation rallume automatiquement la lumiére si le bruit que
I'actionneur fait lors de I'extinction peut étre entendu. Pour éliminer cet
effet, un délai de sécurité (2) peut étre mis en marche, qui suppriment
les commutations répétées entre la fin de la temporisation et la fenétre
de détection.

Brightnes

Movemen
t
9"

Objet de Safety Detection ~ Temporisation
Follow-up time pautil window >

commutat
ion I | | I |
I [ I |

Time

Time




Al: Détecteur de
présence fonctions
supplémentaires

Parameétrages de base

3.5. Mesure de température

Afin de permettre l'utilisation du capteur de température qui est
intégré dans certains détecteurs, la mesure de température doit étre
activée dans les parameétres de base. D'autres parameétres sont
affichés dans un onglet ETS supplémentaire.

La température du plafond est différente de celle du lieu de travail.
Cette différence peut étre compensée par une valeur de décalage. La
valeur de décalage est déterminée a l'aide d'une mesure de
température au plafond et une sur le lieu de travail.

Les facteurs suivants peuvent diminuer la qualité de la température :

@ - Dans les plafonds suspendus, l'air circule fréquemment.
Des courants d'air peuvent se produire par exemple lorsqu'une porte
est ouverte. Les cloisons entre les bureaux peuvent ne pas étre
solides, par exemple, de sorte que l'air circule dans le plafond
suspendu.

- Les toits plats sont chauffés par les rayons du soleil.
L'espace entre le toit et le plafond suspendu a une température plus
élevée que I'espace en-dessous du plafond suspendu. Parce que le
détecteur est positionné directement entre eux, les courants d'air
peuvent se produire ici.

- Les LEDs intégrées dans le détecteur peuvent faire
chauffer I'appareil.

La température peut étre envoyée au bus si elle change. Le niveau a
partir duquel la modification est envoyée peut étre sélectionné. La
valeur peut également étre envoyée cycliquement. Le temps de cycle
peut étre réglé sur n'importe temporisation de 1 seconde a 1 heure.

Capteur de bruit désactivé Mesure de température Désactivé
(ATTENTION A LA VARIANTE — activé
D’APPAREIL!) activé
A0 B q Parameétrages de base
i etecteur .e Mesure de température
DIESENEE fonctions (Vi§ib}e sila mesure de température est
supplémentaires du activée)
capteur de bruit Valeur de correctionen 0.1 K | -128 — 127 [0]
Capteur de bruit Autorisé Envoyer valeur de température | désactivé
déverouillé En cas de modification
Activation modificable desactivé cyclique
via I'objet de groupe En cas de modification et
via la télécommande cyclique
via I'objet de groupe et la Temps de cycle en minutes 0-59[0]
télécommande (visible pour I'envoy cyclique)
Activation modificable par écrasable Temps de cycle en secondes 0-59 [5]
téléchargement ETS (seulement (visible pour I'envoy cyclique)
visible par téléchargement ETS) -
Non écrasable Changement en 0.1 K 0-10[5]
(visible en cas de modification)
Durée d’attente en secondes 0-255[10]
Pautiliser de sécurité en 0 - 255 [1]
secondes
No./Nom Fonction C|R|W|T|U
11 Capteur de Temperature Cl—|—|T|-
No.[Nom Fonction CIR|W(T U température: Sortie
42 |Al: Entrée (DPT 1.001) |Activation capteur bruit |[C|—|W|—-|- (DPT 9.001)
68 |A2: Entrée (DPT 1.001) |Activation capteur bruit |[C|—|W|—-|-
83 |A3: Entrée (DPT 1.001) |Activation capteur bruit |C|—|W|—|- L .
- — - 3.6 Télécommande de contréle IR
98 |A4: Entrée (DPT 1.001) |Activation capteur bruit |C|—|W|-|— Pour une meilleur flexibilité, les paramétres peuvent &tre configurés via
14 |SL: Entrée (DPT 1.001) |Activation capteur bruit |C|—|W|—|— I'application smartphone bidirec-tional ou télécommande de contréle IR.

Une distinction est faite ici entre la télécommande IR-PD-KNX (92123)
avec 27 boutons pour la configuration et la télécommande utilisateur final
IR-PD-KNX-mini (93398) avec 5 boutons, qui est aussi disponible pour la
variante DX. La capacité de la télécommande est décrite plus en détail
dans la section 17.

Parametrages de base

Type de télécommandes 5 boutons (programmable
librement)

27 boutons (configuration)

3.7 Régulation via la télécommande en pourcentage
(voir section 17.3.6)

3.8 IRPIN
Afin de protéger le détecteur contre les changements de réglages, ily a la
possibilité de mettre un code PIN. Un numéro d’identification & quatre
chiffres (0-9999) peut étre placé sous le paramétre "IR pin“, ou aucun
code n'est utilisé si "0" est entré.
Ce code PIN peut éventuellement étre écrasé via le téléchargement ETS
(voir la section 17.3.1)

4. Mesure de luminosité

4.1 Principes basiques
Un détecteur fait la mesure de luminosité au plafond de la piece, car c’est
la qu'il est installé. Cela signifie qu'il mesure la lumiére qui est présente
dans la piece comme la lumiére du soleil et la lumiére artificielle qui se
réflete du sol au plafond. Cependant, toute la lumiére n’est pas refléchit,
comme le facteur de réflexion dépend beaucoup des surfaces et de
I'ameublement. La valeur de la lumiére mesurée sur le plafond ne
représente donc pas la valeur de luminosité de la piece.



. Il faut donc que le facteur de réflexion soit déterminé selon les
conditions locales du détecteur.

4.2 Facteur de réflexion

Le détecteur de présence mesure la lumiere qui est refléchit par le
plancher, la surface de travail ou les murs. Le facteur de réflexion
est le rapport entre la luminosité mesurée au plafond et celle
mesurée a la surface de travail. Cela donne un facteur de réflexion,
compris entre 1:2 et 1:3 dans des conditions normales. Lors du calcul
du facteur de réflexion, I'apport de la lumiére artificielle et de la
lumiére du jour est également considéré. Comme le spectre de la
lumiére du jour est plus grand que celui de la lumiere artificielle, ce
dernier est calculé avec un ratio de 1:4 par défaut et la lumiére
artificielle avec un ratio de 1:2.

~ =
—_— f— AAA
~
4
luxmetre

Selon l'appareil, le détecteur peut avoir jusqu'a deux capteurs de
lumiere. Dans les détecteurs avec deux capteurs de lumiere, le capteur
1 se trouve dans la bague extérieure et le capteur 2 derriere la lentille.
Dans les détecteurs avec un seul capteur de lumiére, le capteur derriére
la lentille est capteur 1. Le capteur de lumiére situé derriere I'objectif
mesure la lumiére de la piéce entiére (valeur moyenne), tandis que le
capteur dans I'anneau externe du détecteur prend des mesures plus
localisées.

Un objet de communication est également disponible. Ainsi, par
exemple, la valeur de la lumiere d'un dispositif esclave peut étre utilisée
a un endroit différent dans la piece.

4.3 Types de mesure de luminosité
En plus de la communication avec le luxmétre B.E.G. IR-LM par
infrarouge, le détecteur dispose de trois sources a sa disposition pour
mesurer la luminosité:
(1) capteur de luminosité 1: ce capteur de luminosité est situé dans
I'anneau extérieur du détecteur.
(2) capteur de luminosité 2: ce capteur de luminosité est situé derriére
la lentille du détecteur.
(3) Objet de communication 7 (Capteur de lumiére: Entrée:
Luminosité): Cela active la possibilité de connexion a un capteur
de luminosité externe.

Deux types de mesures de luminosité sont disponibles. Soit la plus
petite valeur de lumiére est prioritaire parmi les trois sources, ou les
trois sources peuvent étre pondérées.

Mesure de luminosité

Utiliser la valeur de luminosité | Désactivé
la plus petite
(de max 3 sources) active

A Selon le type de détecteur et la variante, jusqu'a deux capteurs de
luminosité intégrés dans le détecteur et un objet de luminosité est
peuvent-étre disponible. Ce n'est que lorsque la version de
I'appareil correspondant aux hardware est disponible que le
parameétre respectif a la fonction décrite lors de la programmation.

4.3.1 Mesure pondérée
Pour les appareils avec plus d'un capteur de lumiére, la pondération
entre le capteur 1, le capteur 2 et I'objet de communication 7 "capteur
de lumiére: entrée: luminosité") (sources) peut étre configurée. Cela
pondeére les effets des différents capteurs ayant des niveaux
d'influence différents. La pondération des différents capteurs de
lumiere joue un réle dans les salles ou I'éclairage est médiocre.
Si, par exemple, le capteur de lumiére interne est utilisé, cela peut
avoir une réaction extréme a I'évolution des conditions d'éclairage, car
il obtient une valeur mixte pour la lumiére de toute la piéce. Le
capteur de lumiére optionnel dans l'anneau externe prend une mesure
plus localisée et est donc moins sensible aux influences externes.
Cependant, un changement dans la situation d'éclairage dans le
voisinage direct du point de mesure est problématique. Si le détecteur
est monté au-dessus du bureau, par exemple, qui a un espace de
travail sombre, une feuille de papier blanche peut conduire a un
changement dans la situation d'éclairage qui peut faire au détecteur
tamiser la lumiére. La pondération des capteurs peut atténuer ces
influences.
A Si un type ou une variante de détecteur ne possede pas ces
possibilités, un “0” (= pas disponible) doit-étre entré dans ETS sur la
fonction concernée.

Mesure de luminosité

Pondération capteur de
lumiére 1 (0 = ne pas
employé)

(visible si Utiliser la valeur de luminosité
la plus petite (de max 3 sources) est
désactivé)

Pondération capteur de
lumiére 2 (VARIANTES
D’APPAREILS avec 2
capteurs)

0-10[1]

0-10[0]

(visible si Utiliser la valeur de luminosité
la plus petite (de max 3 sources) est
désactivé)

Pondération objet de
comm. luminosité
(0 = ne pas employé)

(visible si Utiliser la valeur de luminosité
la plus petite (de max 3 sources) est
désactivé)

0-10[0]

4.3.2 Valeur de mesure de luminosité intelligente
Si une chambre a deux fenétres I'une en face de l'autre, le point le plus
sombre de la salle se déplace d'une facade de fenétre a l'autre au cours
de la journée. Parce que la mesure de luminosité est toujours prise sur la
base du point le plus sombre de la piéce, il est recommandé dans ce cas
d'installer un systéme maitre-esclave ou un détecteur avec un capteur de
luminosité externe supplémentaire.
Si le dispositif maitre est sur le c6té ombragé le matin, avec I'appareil
esclave sur le c6té ensoleillé au méme point dans le temps, le dispositif
maitre utilise sa propre valeur de luminosité lors de la mesure. Il compare
également sa propre valeur mesurée de la lumiére avec la valeur
mesurée par le dispositif esclave. Dés que la valeur de luminosité
mesurée de |'appareil esclave est inférieure a celle du dispositif maitre en
raison de la position changeante du soleil, elle est ensuite utilisée comme
base pour la commande de la lumiére. La mesure de la valeur de
luminosité au point le plus sombre est donc garantie méme dans des
conditions d'éclairage changeantes.

-10 -



A Si un type ou une variante de détecteur ne possede pas ces
possibilités, un “0” (= pas disponible) doit-&tre entré dans ETS sur
la fonction concernée.

A Si un dispositif esclave est raccordé a un dispositif maitre via un
objet de communication «luminosité», le parametre «réglage de la
valeur mesurée a l'aide de valeurs externes» (mesure de
luminosité) doit étre désactivé. Si elle n'est pas désactivée, le
dispositif esclave prend en considération son propre facteur de
réflexion. Cette valeur calculée est ensuite réévaluée par le
dispositif maitre dans son calcul, dpar conséquent, la valeur de la
lumiéere est calculée deux fois et erronée.

Mesure de luminosité

Capteur de lumiere 1 utiliser

(visible si Utiliser la valeur de luminosité
la plus petite (de max 3 sources) est

) ne pas utiliser
activé)

ou la luminosité de la valeur réglée doit étre. Il envoie des signaux
infrarouges avec la valeur de luminosité mesurée au détecteur.

Le B.E.G Luxmeétre IR-LM peut éventuellement étre utilisé comme suit:

Recevoir constamment
Dans ce mode, le B.E.G. Luxmétre IR-LM envoie la luminosité mesuré au
détecteur. Le détecteur calcule alors dynamiquement le facteur de
réflexion et adapte ainsi constamment le facteur a la situation actuelle. Si
le B.E.G. Luxmetre IR-LM échoue, le détecteur prend la plus récente
valeur valide. Dans ce cas, le voyant de mouvement du détecteur clignote
pour indiquer qu'il ne regoit plus de signal via IR.

24-heure phase d’apprentissage
La phase d'apprentissage peut étre activée/désactivée a l'aide d'un objet
de communication et/ou via la télécommande. Le B.E.G Luxmetre IR-LM
ne reste sur le lieu de travail que pour la période correspondante dans ce
cas, et le détecteur stocke la courbe de lumiére mesurée sur la période de
temps et I'utilise comme base pour la régulation de la lumiére.
Une valeur de correction additionnelle de +/-200 lux peut également étre
entrée en cas d'inexactitudes.

Mesure de luminosité

Capteur de lumiére 2 utiliser
(VARIANTES D’APPAREILS

AVEC 2 CAPTEUR)

(visible si Utiliser la valeur de luminosité la ne pas utiliser
plus petite (de max 3 sources) est activé)

Objet de communication utiliser

luminosité

(visible si Utiliser la valeur de luminosité
la plus petite (de max 3 sources) est
activé)

ne pas utiliser

L'objet de communication “"Luminosité" est surveillé par I'application. Si
le capteur de lumiere externe échoue, il est retiré de la mesure et le
capteur de lumiére 1 reprend automatiquement la mesure. La
surveillance est basée sur le temps de surveillance configuré. Le
détecteur obtient la valeur de la lumiére pour I'appareil esclave
«cycliqguement» ou «aprés modification» selon les réglages (voir la
section 4,4).

Note: Le cycle d’envoi de I'esclave doit-étre inférieur a la

temporisation du maitre

Mesure de luminosité

Objet de communication de utiliser

luminosité —

ne pas utiliser

Lire 'objet de communication activer

de luminosité au retour de la

tension de bus désactiver

(visible si “utiliser”)

Surveiller I'objet de activer

communication de

luminosité désactiver

(visible si “utiliser”)

Durée de surveillance en 1-255[10]

minutes

(visible for monitoring)
No.Nom Fonction C|RW|T|U
7 |Capteur de lumiére: Luminosité C|—|W[T (U

Entrée

4.3.3 Ajuster la valeur mesurée en utilisant le luxmétre
infrarouge B.E.G IR-LM (Réf 93030)

Si la luminosité au travail est déterminée par la luminosité au plafond
et un facteur de réflexion, des inexactitudes de mesure se produisent
toujours. Le luxmetre optionnel B.E.G. Lux IR-LM (référence 93030)
peut améliorer sensiblement la mesure.

Le B.E.G. Luxmetre IR-LM est placé sur le lieu de travail (le
détecteur doit étre dans la ligne de mire). Par conséquent, il prend
toujours ses mesures

Calcul du coefficient de activer

réflexion via le récepteur IR

désactiver

Réception des valeurs de
luminosité par récepteur IR

En permanence

Pendant la phase
d’apprentissage de 24h

-200 — 200 [0]

(visible & l'activation)

Valeur de
correction en
lux

(visible a I'activation)

Mesure de luminosité

phase d’apprentissage
modificable

via I’objet de communication

via la télécommande

(visible si on utilise la phase . —
d’apprentissage de 24-hour) via I'objet de communication et

la télécommande

No.[Nom Fonction CIRW|T|U
8 |Capteur de Apprendre Kl-lsl= =
démarrer/Arréter

lumiere: Entrée
(DPT 1.010)

4.3.4 Ajustement de la valeur mesurée en utilisant une valeur
externe

Une distinction est faite entre «lumiére mixte» et «lumiére artificielle et
lumiere naturelle» (voir la section 4,3). Le paramétre peut également étre
désactiveé.
Si le paramétre est activé, les valeurs mesurées sous le plafond et sur la
surface de travail peuvent étre entrées manuellement.
La valeur de luminosité sur le lieu de travail et au détecteur doit étre
mesurée. En conséquence, deux valeurs doivent étre mesurées dans le
réglage "lumiére mixte" et quatre valeurs dans le réglage "lumiére
artificielle et lumiére naturelle”.

Lumiére artificielle:
Pour cette mesure, seule la lumiére qui a été allumée doit étre présente.
La lumiéere naturelle ne doit pas pénétrer dans la piece. Une mesure ne
peut donc étre prise que la nuit ou avec les stores fermés.

Lumiére naturelle:

Ici, la mesure doit-étre effectuée avec uniquement I'apport lumineux

naturel qui rentre dans la piece. Tous les luminaires de la piece

doivent-étre éteints.
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Lumiére mixte:

Les mesures sont prises avec les lumiéres allumées (les lumiéres que

le détecteur doit de commuter/réguler) et la lumiére naturelle entrant
dans la salle.

Si ce paramétre est désactivé, un facteur de réflexion de 1:1 est supposé.

Une valeur de correction additionnelle de +/-200 lux peut également
étre entrée en cas d'inexactitudes.

@ Afin d'obtenir des résultats optimaux avec la régulation de la lumiére,

le réglage "lumiére artificielle et lumiére naturelle” est recommandé.

Méthode:
Pour le réglage “lumiére mixte”:

Etape 1:

Le parameétre “Ajustement de la valeur mesurée en utilisant les
valeurs externes” doit-étre désactivé pour sortir la valeur mesurée
du détecteur sur le bus. La valeur de luminosité doit-étre envoyée
cycliquement (voir section 4.4)

Etape 2:

Ouvrir les stores, allumer les lumiéres..

Noter la valeur de luminosité au plafond envoyée par le
détecteur.

Noter la valeur de luminosité sur la surface de travail par
luxmetre.

Etape 3:
Activer le parameétre “ Ajustement de la valeur mesurée en utilisant
les valeurs externes ” et entrer les valeurs mesurées.

Pour le réglage “lumiére artificielle et lumiére naturelle”

Etape 1:
Le parametre “Ajustement de la valeur mesurée en utilisant les

valeurs externes” doit-étre désactivé pour sortir la valeur mesurée du

détecteur sur le bus.

Etape 2:

Fermer les stores, allumer les luminaires. Noter la valeur
de luminosité du détecteur au plafond. Noter la valeur
de luminosité du luxmétre sur la surface de travail.

Etape 3:

Ouvrir les stores, éteindre les luminaires.

Noter la valeur de luminosité du détecteur au plafond
Noter la valeur de luminosité du luxmétre sur la surface
de travail.

Activer le parametre “ Ajustement de la valeur mesurée en utilisant
les valeurs externes ” et entrer les valeurs mesurées.

Apres avoir entré les valeurs de luminosité correspondantes, la valeur
de la lumiere calculée est sortie sur le bus. La valeur mesurée du
Luxmeétre sur la surface de travail devrait maintenant étre semblable a
la valeur sortie sur le bus.

Mesure de luminosité

Calcul du coefficient de Activé
réflexion via le récepteur IR

desactivé

Mesure de luminosité

Adaptation de la valeur désactivé
mesurée en utilisant les

valeurs externes

Lumiére mixte

(visible quand “Calcul du facteur de
réflexion via le récepteur IR"est désactivé) Lumiére artificelle et du jO ur

Lumiére artificielle - valeur
mesurée au plafond en lux

1 — 2000 [100]

(visible quand “Calcul du facteur de
réflexion via le récepteur IR"est désactivé)

Lumiére artificielle — valeur
mesurée au plan de travail en
lux

(visible quand “Calcul du facteur de
réflexion via le récepteur IR"est désactivé)

1 — 2000 [400]

Lumiére du jour - valeur
mesurée au plafond en Lux

1 — 2000 [100]

(visible quand “Calcul du facteur de
réflexion via le récepteur IR’est désactivé)

Lumiére du jour — valeur
mesurée au plan de travail en
Lux

1 — 2000 [200]

(visible quand “Calcul du facteur de
réflexion via le récepteur IR’est désactivé)

Valeur de correction en lux -200 — 200 [0]

(visible quand “Calcul du facteur de
réflexion via le récepteur IR’est désactivé)

Si lumiere mixte est choisi, les valeurs pour la lumiére naturelle ne sont
pas enregistrées.

4.4 Envoyer la valeur de luminosité

La valeur de luminosité mesurée peut étre utilisée pour la mesure de
luminosité via I'objet de luminosité externe en utilisant le paramétre
"envoyer la valeur de luminosité". Cet objet est disponible pour les
périphériques maitre et esclave. La valeur de la lumiére mesurée est
envoyée en mode "OFF". En mode "on", il n'est envoyé qu'une fois
que le seuil d'arrét a été déterminé ou si le réglage "lumiére mixte" est
actif afin d'obtenir la valeur exacte.

Mesure de luminosité
Envoyer valeur de luminosité Désactivé(e)
En cas d’'une modification
cyclique
En cas de modification et
cyclique
Modification 1-200 [10]
en Lux
(visible si “en cas de modification’)
Temps de 0-59[0]
cycle en
minutes
(visible si “cyclique”)
Temps de cycle 0-59 [5]
en secondes
No |Nom Fonction K|L|S|U[A
9 |Capteur de Luminosité Cl—|-|T|-
lumiére: Sortie
(DPT 9.004)




5. Sorties du détecteur
Dans le menu "sorties du détecteur”, différentes sorties peuvent étre
sélectionnées selon I'application. La sortie de lumiére Al est disponible
en tant que détecteur de présence ou cellule crépusculaire. Selon le
mode de fonctionnement, I'utilisateur peut choisir entre mode de
commutation, offset et mode de régulation. Les sorties A2 a A4 sont
disponibles en tant que canaux CVC. Ceux-ci sont définis comme des
canaux de commutation indépendants de la luminosité dans les
paramétres standard, mais peuvent également étre utilisés pour la
commutation dépendant de la lumiére lorsque le mouvement est
détecté.

5.1 Détecteur de présence (commutation)
Si la sortie lumineuse est utilisée comme détecteur de présence,
I'éclairage est allumé en fonction du mouvement et du seuil de
luminosité et est éteint a nouveau une fois que le temps de suivi s'est
écoulé, tant qu'aucun nouveau mouvement n'a été détecté pendant
cette période.
La lumiére peut également étre allumée ou éteinte manuellement (voir
section 5.3.1). Si elle est éteinte manuellement, elle reste éteinte si le
mouvement est détecté pendant la temporisation (fonction projecteur).
Si la temporisation s'écoule sans que le mouvement soit détecté, le
détecteur revient au mode configuré.

5.1.1 Modes d’opération

Ici, l'utilisateur décide si le dispositif opere en mode automatique ou

semi-automatique.

Mode automatique
Dans ce mode, I'éclairage s'allume et s'éteint automatiquement, selon la
présence et la luminosité.

Mode semi-automatique
Dans ce mode, I'éclairage ne s'allume que par un fonctionnement
manuel (bouton-poussoir), pour des économies d'énergie. L’extinction
s'effectue automatiqguement ou manuellement. Une fois la temporisation
écoulée, la lumiére peut étre automatiquement réactivée par le
mouvement dans la période définie comme la période d'attente. Une
fois ce temps écoulé, le bouton-poussoir doit étre actionné a nouveau
pour allumer la lumiére.

Le mode d’opération peut-étre changé sans ETS. Si un télégramme

“1” est envoyé, le détecteur opérera en mode automatique; Si un

télégramme “0” est envoyé, ¢a opérera en mode semi-automatique.

Mode d’opération modifiée par | écrasable

téléchargement ETS

(visible pour les objets de communications

! pas écrasable
ou la télécommande)

La programmation ETS est écrasée.

No
41

Nom Fonction

Al: Entrée (DPT 1.002)

=

Change operat. mode
VA=1 HA=0

5.2 Détecteur crépusculaire

Si la sortie de luminosité est réglée en détecteur crépusculaire,
I'appareil allume I'éclairage si le niveau de luminosité descend en-
dessous de la valeur de luminosité configurée et I'éteint a nouveau
lorsque cette valeur est dépassée. Le canal ne réagit donc pas au
mouvement mais seulement a la luminosité. Les cellules CDS peuvent
étre activés/désactivés via un bouton. Si la fonction est activée,
I'appareil fonctionne pendant la journée, par exemple, alors qu'’il n‘est
pas nécessaire la nuit et peut donc étre désactivé. Cela peut étre utile
dans les salles de production, par exemple, ou le travail n'est effectué

que durant la journée mais les éclairages doivent-étre allumés dés que
le niveau d’éclairage est en dessous d’une valeur spécifiée.

Sorties du détecteur

A1 Canal pour I'éclairage désactiver

Détecteur de présence

Détecteur crépusculaire

Canal pour I’éclairage

Operation mode Mode Commutation

Offset Mode Commutation

Mode variation

Canal CVCs

A2 désactiver
activer

A3 désactiver
activer

A4 désactiver

activer

Sortie Esclave

Esclave (SL) désactiver

activer

5.3 Al: Canal pour I’éclairage (mode d’opération commutation)
Le canal A1 “Canal pour I'éclairage” est le canal principal du détecteur
et peut-étre utilisé aussi en tant que détecteur crépusculaire.

5.3.1 Influence Manuelle

5.3.2 En utilisant la commande manuelle, le canal peut étre allumé ou
désactivé a l'aide d'un bouton. Le canal reste allumé ou éteint
aussi longtemps qu‘aucun mouvement n’est détecté pendant la

temporisation.
Bouton-poussoir Detecteur Actionneurr
itcommu on > e
commutatio | »| 1 bit
n
No [Nom Fonction C|RW|T U
31 |Al: Entrée (DPT 1.001) |Influence Manuelle C|—|W|-|-
52 |Al: Sortie Commutation Cl-|-|T|-
(DPT
1.001)

Les objets de communications suivant sont aussi valable en mode
détecteur de présence:

No |Nom Fonction C|R\W|T (U

30 |Al: Entrée (DPT 1.002) |Esclave (SL) C|—|W|-|-

61 |A1: Sortie Reset C|-|-|T|-
(DPT 1.002)
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6. Temporisation

@ La temporisation définit la durée pendant laquelle la charge
connectée reste allumée méme si aucun mouvement n'a été
détecté. Si un nouveau mouvement est détecté pendant la
temporisation, La temporisation est réinitialisée.

6.1 Réglage de la temporisation
Le menu “Durée de temporisation” fournit les options pour fixer le
temps ainsi que le type de déclenchement.

Durée de temporisation
en secondes 0...59(0) |
Durée de temporisation
en minutes 0...59(10) |
| Durée de temporisation |
| en heures | 0...23(0) |

6.2 Ecraser latemporisation
La temporisation peut étre changée sans ETS par le biais d'un groupe
objet, ou il est spécifié au format "minutes".
Le mode de fonctionnement modifié peut éventuellement étre écrasé par
téléchargement ETS.

Durée de temporisation

Durée de temporisation désactiver

écrasable

via I'objet de communication

via la télécommande

via I'objet de communication
and remote

Durée de temporisation écrasable
modifiée par

téléchargement ETS

pas écrasable

(visible pour les objets de communication
ou la télécommande)

La programmation ETS est écrasée.

Fonction CIRW|T|U
Durée de temporisation |C|—|S|—|-

No |[Nom
35 |Al: Entrée (DPT 7.006)

6.3 Déclenchement
Ici nous déterminons quend le déclenchement doit-avoir lieu:

-Immédiatement apres le mouvement détecté
Le télégramme est envoyé immédiatement lorsque le mouvement est
détecté et la valeur de luminosité descend au-dessous du seuil.

-Apres le temps d'observation

Si cette option est choisie, d'autres parameétres deviennent visibles. Un
temps d'observation et un certain nombre de fenétres d'observation
peuvent étre définis. Au moins un mouvement doit étre détecté dans
chaque fenétre pour permettre au canal de s'allumer.

Exemple: trois fenétres de surveillance chacune avec un temps de
surveillance de 10 secondes.

Apres le premier mouvement détecté (A), le détecteur démarre la
fenétre 1. Si aucun mouvement n'est détecté pendant le temps
d'observation, I'évaluation est terminée. Si au moins un mouvement (B)
est détecté pendant la fenétre, AF-ter la premiéere fenétre (C) s'est
écoulée, la deuxieme fenétre d'observation est démarrée. Ici aussi,
I'évaluation est terminée si aucun mouvement n'est détecté

dans la durée de la fenétre. Si au moins un mouvement est détecté
(D), la troisieme fenétre est démarrée (E). Si plus de trois fenétres
sont définies dans les paramétres, ceci est répété pour le nombre
total de fenétres d'observation. Le détecteur s'allume, dés que la
derniére fenétre a détecté son premier mouvement (F). Ainsi, dans
cet exemple, cela se traduira par un délai de 21-30 secondes (selon
le moment ou le dernier mouvement est détecté). S'il n'y a pas de
mouvement dans une fenétre, toutes les fenétres sont réinitialisées.

Movement *) ® © © ® )
X X A X A
Fenétre Temps
d'observati,
Window 1 Window 2 ‘ Window 3
Sortie Temps
Temporisation
Durée de
temporisation
Démarrage Immediatement aprés un movement
détecté
Aprés durée d’observation

6.4 Période d’attente a la fin de la temporisation en mode semi-
automatique
Ce parametre se rapporte uniguement au mode semi-automatique et
permet que I'éclairage soit automatiquement rallumé dans un délai défini
aprés la temporisation et apres que la lumiére a été éteinte. Une période
d'attente peut étre réglée, ou la durée de la lumiére d'orientation (des
LEDs internes) peut étre utilisée.

Durée de temporisation

Durée d’atente fin de durée de
temporisation en Mode semi-
automatique en minutes

Durée lumiére d’orientation
(LED)

Durée fenétre de réaction

Durée de temporisation

Durée d’attente en secondes 0...255(10)

6.5 Temporisation individuelle des
capteurs (ATTENTION A LA
VARIANTE D’APPAREIL)
Si ce parametre est activé,pour les détecteurs avec plus d'un capteur de
mouvement (3 ou 4 capteurs), une temporisation séparée, en
pourcentage de la temporisation, peut étre réglée pour chaque capteur.
Exemple d’utilisation:
RC-plus next 230 KNX avec deux capteurs pour la détection pour la
détection a distance et un pour la zone anti-reptation, montée au-
dessus de la porte principale

Temporisation pour capteur 1 (courte route vers la porte, gauche):

50 %

Temporisation pour capteur 2 (long chemin vers la maison, droite):
100 %

Temporisation pour capteur 3 (zone anti-reptation, zone devant la
porte): 25 %

Temporisation configurée: 4 minutes

@ Si une personne quitte la maison, elle est d'abord détectée par le
capteur de la zone antireptation, puis par le capteur
correspondant pour la détection a distance (capteur 2). La
temporisation configurée pour le capteur 2 (100% de 4 minutes)
s'enclenche donc
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car la personne a été enregistré sur ce capteur a la fin de son
mouvement. Cela améliore les conditions des personnes situées a
I'extérieur. (Figure A)

Si la personne entre dans la maison, ils sont d'abord détectés par l'un
des capteurs pour la détection a distance, puis par le capteur 3 pour
la zone antireptation. Dans ce cas, par conséquent, la temporisation
configurée pour le capteur 3 (25% de 4 minutes) s'énclenche et des
économies d’énergies sont possibles. (Figure B)

Sl ol

Figure A Figure B

Temporisation

Temporisation individuelle de désactiver
chaque capteur
(ATTENTION A LA VARIANTE

D’APPAREIL)

activer

Temporisation

Proportion de la temporisation | 100

des capteurs X en pourcent 50
(visible si activation)
25
12.5

7. Seuil d’enclenchement
Dans la rubrigue "seuil d'enclenchement”, les réglages concernant le
déclenchement du détecteur sur les luminaires peuvent étre configurés.
La valeur de luminosité définie ici devient le seuil d'enclenchement. Si
le niveau de luminosité descend au-dessous de ce seuil et que le
détecteur détecte le mouvement, les lumiéres sont allumées.

7.1 Ajuster seuil d’enclenchement
L'utilisateur peut d'abord choisir si les lumiéres doivent étre allumées en
fonction de la luminosité. Si ce paramétre est activé, la valeur de la
luminosité entrée devient le seuil d'enclenchement

Seuil d’enclenchement

en Lux 5 ... 2000 (500)

7.2 Ecraser seuil d’enclenchement
Le seuil d'enclenchement peut étre écrasé sans ETS si nécessaire via
un objet de communication et/ou une télécommande.
Le seuil de luminosité modifié ici peut étre écrasé via ETS
Par téléchargement si nécessaire.

Seuil d’enclenchement

Seuil désactiver
d’enclenchement
écrasable

via I'objet de communication

via la télécommande

via I'objet de communication
and remote

control

Valeur seuil d’enclenchement écrasable
modifiée par

téléchargement ETS

pas écrasable

(visible pour les objets de communications
ou la télécommande)

La programmation ETS est écrasée.

No [Nom Fonction CIRW|T|U
36 |Al: Entrée (DPT 9.004) |Valeur seuil 1 C|-

=
I
I

7.3 Seuil supplémentaire
Si un deuxiéme seuil de luminosité est requis, une seconde valeur de
luminosité peut étre entrée ici. Il est possible de commuter entre les deux
valeurs a tout moment. Ici, le seuil 1 est actif pour un télégramme "0" et le
seuil 2 pour un télégramme "1".

Seuil d’enclenchement

Seuil supplémentaire désactiver

activer

Seuil d’enclenchement

Seuil d’enclenchement 2 en Lux| 5 ... 2000 (1200)
(visible si activation)

No [Nom Fonction C|IRW|T |U
37 |Al: Entrée (DPT 1.002) Changement C|—
Seuil S1=0, S2=1

=
[
[

7.4 Calcul du seuil d’extinction
Ici, la durée est déterminée dans laquelle le seuil d'arrét est calculé.

La durée dépend des lumiéres connectées, qui devraient avoir atteint
leur puissance totale avant la fin du processus de mesure de sorte

gue la course correcte entre I'éclairage commuté et éteint peut étre
mesuré.

L'hystérésis du seuil d’extinction est une valeur de tolérance qui doit étre
prise en compte dans le calcul afin d'éviter que I'éclairage ne soit
rallumé en raison du changement d’état de I'éclairage.

L'extinction dépendant de la lumiére du jour est la durée pendant
laquelle le détecteur reconnait que le seuil d'enclenchement a été
définitivement dépassé en raison d'une lumiére du jour suffisante. Une
fois la durée expirée, le détecteur éteint les lumieres méme si le
mouvement est détecté.

Seuil d’enclenchement

Calcul du seuil d’extinction en
minutes

1..10(2)

Seuil d’enclenchement

Hysterésis du seuil d’extinction
en lux

50 ... 255 (100)
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Seuil d’enclenchement

Délai d’extinction en fonction de| 1 ... 60 (10)

la lumiére du jour en minutes

7.5 Durée d’attente aprés extinction en fonction de la lumiére du
jour en mode semi-auto
Ce parameétre ne concerne que le mode semi-automatique (voir la
section 5,1) et a pour effet que le détecteur peut rallumer les lumiéres
apres les avoir éteintes en raison d'une augmentation de la lumiére
du jour si le mouvement est détecté et que le niveau de luminosité
diminue une fois de plus en-dessous de la seuil. La temporisation
configurée sert de base a cette.

Seuil d’enclenchement

Délai d’extinction en Désactivé
function de la lumiére du
jour en mode semi-

automatique

activé

8. Sortie de commutation
Le menu "sortie de commutation” définit ce que le détecteur envoie dés
gu'un déclenchement a eu lieu et ce qui est envoyé apres que la
temporisation s'est écoulée.

Les options de configuration suivantes sont disponibles:
Sortie de commutation

Le détecteur envoye Objet de commutation

Objet de valeur

Objet de valeur et de
commutation

Numéro de scéne

Selon les paramétres, les options de sélection peuvent étre différentes
pour le parametre "value". Cela vaut aussi bien pour la réaction lors du
déclenchement que pour la réaction apres l'expiration de la
temporisation.

8.1 Objet de commutation

Si "objet de commutation" est sélectionné, I'utilisateur peut choisir entre
un télégramme "0" et "1".

Sortie de commutation

Télégramme au Est envoyé

démarrage 1..0Q)

Valeur

Télégrgmme alafin de la Est envoyé

temporisation

Valeur 1..0(0)

No |[Nom Fonction CIRW|T|U
52 |Al: Sortie (DPT 1.001) [Commutation C|-|-|T|-

8.2 Objet de valeur
Si l'option "objet de valeur" est sélectionnée, il est possible de
sélectionner entre 0 et 100%. Cette valeur est envoyée a I'actionneur.

Actionneur de
variation

Detect

(52) valeur |——[ 8 bit

No [Nom Fonction C|RW|T|U
52 |A1: Sortie Valeur cl=1=T]-
(DPT 5.001)

8.3 Objet de valeur et de commutation

Avec cette option, par exemple, I'éclairage peut étre réglé via l'objet de
valeur et I'Etat (on/off) peut étre envoyé a l'actionneur via l'objet de
commutation. La valeur de I'objet de valeur peut étre modifiée via le
groupe d'objets "Valeur de déclenchement" (Objet 43).

Detector Actionneur de
variation
(52) 1 bit

commutation commutation

(52) 8 bit
valeur valeur
Sortie de commutation
Télégramme au démarrage Est envoyé
Valeur de I'objet de 1...0(1)
commutation
Valeur en pourcentage 1-100 (100)
Télégramme a la fin de la ,
temporisation Est envoye
Valeur de I'objet de 1...0(0)
commutation
Valeur en pourcentage 1-100 (0)
No [Nom Fonction C|IR(W|T|U
52 |A1l: Sortie Valeur Cl—|—|T|-
(DPT 5.001)
53 |Al: Sortie (DPT 1.001) |Commutation Cl—-|—-|T|-
43 |Al: Entrée (DPT 5.001 |Valeur de C|—-|W|-|-
déclenchement

8.4 Numéro de scene

étre appelée. Cela s'applique au déclenchement ou a la fin de la
temporisation.
Sortie de commutation

Est envoyé
0...63(2)

Télégramme au
démarrage
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Avec 'option “Numéro de scénario”, un scénario mémorisé (0-63) peut-



Sortie de commutation

Télégra}mrr_]e alafin de la Est envoyé

temporisation

Scenario 0...63(2)

No |[Nom Fonction CIRW|T|U

52 |A1: Sortie Scénario C|-|-|T|-
(DPT 17.001)

8.5 Envoi cyclique
L'état du canal peut étre envoyé cycliquement lors de l'activation de ce
paramétre. Le télégramme "1" ou "0" est envoyé en conséguence.

L'échec ou la perte du détecteur peut donc étre surveillé en tout temps.

Sortie de commutation

Envoi cyclique désactiver
activer

Sortie de commutation

Temps de cycle en secondes 1...255(10)

(visible for activation)

9. Fonctions supplémentaires
Le menu “fonctions supplémentaires” contient des parametres qui
concernent le contréle manuel.

9.1 Allumage manuel en cas de luminosité suffisante

Lors de l'activation, le bouton peut étre utilisé pour allumer les
lumiéres méme si le seuil de luminosité a été dépassé et que le
détecteur ne devrait pas normalement allumer la lumiere. Si ce
parametre est désactivé, l'allumage manuel n'est possible que si le
niveau de luminosité est inférieur au seuil.

Lorsgue ce parametre est activé, un menu "Allumage manuel”
apparait a gauche.

Dans ce menu, un «temps d’extinction en minutes» peut maintenant
étre défini. Apres cette durée, le détecteur éteint les lumiéres si le
seuil de luminosité préréglé est dépassé.

Fonctions supplémentaires

Allumage manuel en cas de désactiver

luminosité suffisante

- avertissement d’extinction (extinction manuelle et fin de
temporisation)

@ Les préavis d’extinction sont particulierement importants dans les
escaliers. Les lumiéres sont brievement éteintes puis rallumées avant
que la temporisation expire. Ceci avertit la personne que les lumiéres
seront bient6t éteintes si aucun mouvement n'est détecté ou aucun
commutateur n'est pressé.

Le menu "avertissement d'extinction" apparait. Ici, I'utilisateur peut
déterminer en mode commutation le nombre d'avertissements
d'avance qu'il devrait y avoir et a quel instant ils doivent étre
déclenchés avant que les lumiéres ne soient finalement éteintes.

+ En mode variation, le détecteur allume d'abord les lumiéres a
40%, puis lentement jusqu'a 10%. Aprés I'heure configurée, les
lumieres sont complétement éteintes.

* En mode commutation, le nombre d'avertissements préalables
et le temps de ces avertissements peuvent étre sélectionnés.

- Projecteur/Couloir (extinction manuelle)

@ En fonction couloir, les luminaires restent éteints apres
I'extinction manuelle pour une courte durée configurable, méme si
un mouvement est détecté, de sorte que la piéce puisse étre
évacuée.

Cette fonction convient principalement aux couloirs et aux escaliers.

@ En fonction projecteur, les luminaires restent éteints aprés
I'extinction manuelle aussi longtemps que le mouvement est
détecté, plus la temporisation réglée. Cette fonction convient aux
salles de conférence et aux salles de classe, ou des projecteurs
sont utilisés. Les lumiéres peuvent également étre rallumées avant
que le délai d'attente n'expire via un bouton.

Si ce paramétre est sélectionné, I'onglet “Projecteur/Couloir” apparait

sur la gauche.

Si "couloir" est sélectionné, la durée nécessaire pour évacuer la piece
peut étre réglée.

L'activation/désactivation de la fonction peut étre écrasée par un objet de
communication et/ou une télécommande si nécessaire. Lorsque ce
parametre est activé, la fonction couloir est active lors de I'envoi d'un
télégramme "1" et de la fonction projecteur lors de I'envoi d'un
télégramme "0".

Fonctions supplémentaires

Etat ou fonction a inactive
I'extinction manuelle ou fin

de temporisation

Avertissement d’extinction

activer Projecteur/Couloir
Fonctions supplémentaires Avertissement d’extinction
Extinction forcée aprées 1...255(15) Nombre d’avertissement 1..33)
(minutes)
(visible si activée)
Avertissement d’extinction
9.2 Etat ou fonction aprés arrét manuel ou fin de temporisation Instant d’avertissement en 1...255(30)
Selon les sélections pour les parameétres suivants, un menu secondes
additionel apparait a gauche:
Projecteur/Couloir
- -inactive Fonction Projecteur
Les lumiéres sont éteintes et la temporisation est arrétée et Couloir
réinitialisée. Lorsque le mouvement suivant est détecté, le

détecteur rallume la lumiére.
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Projecteur/Couloir

Durée d’attente fonction couloir | 1 ... 255 (10)

La programmation ETS est écrasée.

La fonction changée ici peut-étre écrasée par téléchargement ETS si
nécessaire

Projecteur/Couloir

Fonction écrasable désactiver

via I'objet de communication

via la télécommande

via l'objet de communication et
la télécommande

Fonction modifiée par écrasable

téléchargement ETS

(Visible pour I'objet de communication et la| pas écrasable
télécommande)

La programmation ETS est écrasée.

=
|
C

No |[Nom Fonction C|IR
46 |Al: Entrée (DPT 1.002) |Change Couloir=1 C|—-|W|-|-
Projecteur=0

9.3 Lumiere d’orientation (commutation)
En mode Commutation, les détecteurs avec des leds intégrées
(ATTENTION A LA VARIANTE D’APPAREIL) ont le choix entre
lumiere d’orientation ou lumiére de nuit (veilleuse). La veilleuse du
détecteur est allumée indépendamment du fait que le mouvement
soit détecté ou non lorsque le niveau de luminosité est tombé au-
dessous du seuil. La luminosité de la veilleuse peut étre modifiée
sur en pourcentage et fournit un éclairage de base dans les zones
sombres.

Si un mouvement est alors détecté dans une telle zone, le détecteur
passe de la veilleuse & la lumiére d'orientation. Ceci est généralement
réglé pour étre un peu plus lumineux de sorte que la personne présente
peut ouvrir la porte ou trouver le bouton qui commute de lumiere.
Contrairement a la veilleuse, la lumiére d'orientation peut également
étre configurée pour un temps limité.

A Les fonctions lumiére de nuit et d’orientation sont seulement
actives si « Commutation en fonction de la luminosité » est activé
pour le canal Al.

Si le paramétre "lumiére d'orientation" est activé, un menu
supplémentaire portant le méme nom apparait sur la gauche. Les
options suivantes peuvent étre sélectionnées ici:

Fonctions supplémentaires

Lumiére d’orientation désactiver

activer

9.3.1 Luminosité des LEDs en pourcent

La luminosité peut également étre sélectionnée pour la lumiére
d'orientation. Cela se fait en incréments de 5%. La temporisation
(durée en minutes) peut également étre choisie librement.

9.3.2 Détection de mouvement
Ce parametre peut étre utilisé pour déterminer si la lumiére d'orientation
est contrdlée par le dispositif maitre pour I'ensemble du systéme maitre-
esclave ou si chaque dispositif du systéme maitre-esclave prend le
contréle de la lumiére d'orientation elle-méme.

9.3.3 Fonction lumiére d’orientation
La lumiéere d'orientation peut étre allumée en raison du niveau de
luminosité tombant au-dessous du seuil ou du mouvement détecté, ou il
peut étre allumé via un objet. Cet objet peut, par exemple, étre lié a un
commutateur de temps afin de permettre un mode nuit. La fonction peut
ainsi étre libérée avec un télégramme "1" et la lumiere d'orientation
allumée dans I'obscurité.

Lumiére d’orientation

Luminosité des LEDs en 1...100 (100)
pourcent

Lumieére d’orientation

Durée en minutes 1...255(5)

Lumiére d’orientation

Détection de mouvement A chaque appareil séparément

Pour le systéeme total maitre-
esclave

Lumiére d’orientation

Fonction lumiére d’orientation Autorisée

Activable via objet

No |Nom Fonction C|R|W|T|U
45 |Al: Entrée (DPT 1.001) Activation lumiére C|—-|W|-|-
d’orientation

9.4 Lumiére de nuit (commutation)

Si le paramétre « lumiére de nuit » est activé, un onglet additionnel
apparait sur la gauche. Les options suivantes peuvent-étre
sélectionnées:

Fonctions supplémentaires

Lumiére de nuit (veilleuse) désactiver

activer

9.4.1 Luminosité des LEDs (de la veilleuse) en pourcent
La luminosité des LEDs peut étre sélectionnée pour la veilleuse. Cela se
fait en incréments de 5%.

9.4.2 Fonction lumiére de nuit

La veilleuse peut étre allumée en raison du niveau de luminosité
tombant au-dessous du seuil indépendamment du mouvement
détecté, ou il peut étre allumé par l'intermédiaire d'un objet. Cet objet
peut, par exemple, étre lié a un commutateur de temps afin de
permettre un mode nuit. La fonction peut ainsi étre libérée avec un
télégramme "1" et la lumiére nocturne allumée dans I'obscurité.

Night light

Luminosité des LEDs en
pourcent

1...100 (50)
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Lumiére de nuit

Fonction lumiére de nuit Autorisée

Activable via objet

No. Fonction

44

Nom
Al: Entrée (DPT 1.001)

=

Activation lumiére de
nuit

95 Apres retour de latension du bus
Ici, le statut de la fonction lumiere de nuit ou d’orientation (libéré ou
bloqué) est déterminé.

96 Lumiére d’orientation et de nuit aprés extinction manuelle
Dans le menu "fonctions supplémentaires", la lumiére de nuit et/ou
d'orientation peut étre activée/désactivée apres l'arrét manuel de la
lumiére principale. Si ce parametre est réglé sur "activé”, la lumiére
passe au réglage de I'age pour cent pour la lumiére d'orientation pour la
temporisation configurée correspondante apres l'arrét manuel de la
lumiére. Si le mouvement est Detect-Ed, le voyant principal est rallumé.
Apres la temporisation de la lumiére d'orientation s'est écoulée, le
détecteur met la lumiére & sa luminosité de la lumiére nocturne. Dans ce
mode, il doit y avoir une intervention manuelle (appuyez sur le bouton)
afin de remettre la lumiére en marche.

Lumiére d’orientation

Lumiére d’orientation et de nuit | désactiver

aprés extinction manuelle

activer

9.7 Lumiére d’orientation et veilleuse pour le contrdle global des
LEDs de l'esclave

La lumiere d'orientation et la veilleuse peuvent étre controlées
localement (par chaque détecteur individuellement) ou globalement (le
dispositif maitre décide).
Dans le cas d’'un contréle local, chaque dispositif commute la lumiéere
d’orientation et la veilleuse s'il détecte un mouvement ou si la luminosité
descend au-dessous du seuil préréglé.
Dans le cas du contrdle global, le périphérique maitre reprend le
contréle de I'ensemble du groupe. L'analyse du mouvement et de la
luminosité se fait aussi exclusivement dans I'appareil maitre dans ce
cas.
Dans le cas d'un contrdle global, le dispositif maitre communique avec
le systeme maitre-esclave.

- LED control -1- envoie les informations que la LED doit étre
allumée a l'appareil esclave.

- LED control -2- envoie les informations a propos du mouvement
détecté.

- LED control -3- envoie les informations le statut « trop lumineux »
oui ou non.

@ Ces objets doivent chacun étre liés dans des adresses de groupe
distinctes dans le systéme maitre-esclave.

Lumiére d’orientation

Lumiére d’orientation et et de désactiver

nuit contréle global des LEDs '

de 'esclave activer

No.Nom Fonction CIRW|T|U
57 |Al: Sortie (DPT 1.002) |Contr6le LED -1- C|-|-|T|-
58 |Al: Sortie (DPT 1.002) |Controle LED -2- Cl—|-|T|-
59 |Al: Sortie (DPT 1.002) |Contr6le LED -3- C|-|-|T|-

S
Si

98 OFF Central

Le paramétre "OFF Central" permet d'éteindre les lumiéres avec un délai
optionnel. Cela peut étre défini dans le menu "OFF Central" lorsque le
parameétre est active.

i un télégramme "0" est envoyé a cet objet, le détecteur éteint la lumiére
aucun mouvement n'est détecté. Sinon, la lumiéere reste allumée. Si,

aprés que la lumiére a été éteinte par la fonction centrale, le mouvement
est détecté et le niveau de luminosité est au-dessous du seuil,

la lumiére est rallumée. Si un mouvement est détecté dans la période de
retard, la lumiére reste allumée. Cela garantit que les lumiéres ne sont
éteintes que dans les chambres inoccupées.

Fonctions supplémentaires
OFF Central désactiver
activer

OFF Central

Durée de délai fonction OFF 0...60(0)

Central en secondes (0 = OFF

direct)

(visible for activation)
No.[Nom Fonction C|R|W|T|U
1 |Général: Entrée Central OFF Cl-|W|-|-

(DPT 1.001)
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99 Verrouillage

Si le parameétre “Verrouillage” est activé, un onglet “Verrouillage”
apparait a gauche. Verrouillage peut-étre effectif un télégramme “1”

ou “0”.

Le parametre "comportement a I'activation du verrouillage" a les options
de sélection suivantes:

- Pas de redemarrage

La lumiere reste allumée jusqu'a ce que plus aucun mouvement ne soit
détecté lors de la temporisation. Le verrouillage devient actif aprés
I'extinction.

- Verouiller (en maintenant I'état actuel)

L'état actuel de la lumiére est préservé pendant toute la durée du
verrouillage.

- Verouiller et envoyer valeur

Un statut est défini sur verrouillage.

“Comportement & la désactivation du verrouillage” a les options
suivantes:

Déverouiller

Le verrouillage est simplement supprimé.

- Déverouiller et envoyer valeur
Le verrouillage est supprimé de la maniere qui sera définie (on, off,
valeur).

991 Verrouillage limité dans le temps

Le verrouillage reste en place jusqu’a réception d’un télégramme de
déverouillage.

Il'y a une option pour mettre une temporisation avec le parametre
"verrouillage limité dans le temps", aprés quoi le verrouillage est
automatiquement supprimé. Le verrouillage peut étre modifié sans ETS.
Un télégramme envoyé "1" active le verrouillage et un télégramme
envoyé "0" le désactive.

992 Au retour de la tension de bus
L’utilisateur peut décider si I'appareil doit-&tre verrouillé au retour de la
tension de bus.



Fonctions supplémentaires

Verrouiller Désactivé

activé

Verrouilller

Verrouiller avec

Verrouiller

Comportement a I'activation
du verrouillage

Pas de redémarrage

verrouiller (en maintenant I'état
actuel)

Verrouiller et envoyer valeur(s)

Verrouiller

Comportement a la Déverrouiller
désactivation du

déverrouillage

Déverrouiller et envoyer
valeur(s)

Verrouiller

(visible pour déverrouiller et envoyer
valeur(s))

Valeur en % “qn
Mo!!

Verrouiller

Verrouillage limité dans le desactivé

temps

activé

Verrouillage limité dans le
temps

Temps de

verrouillage

en minutes

0...59 (0)

Verrouillage limité dans le
temps

Temps de verrouillage en
heures (visible si activé)

0...24(12)

Verrouiller

Au retour de la tension de bus | Ne pas verrouiller

verrouiller
No.Nom Fonction CIR|W|T (U
29 |Al: Entrée (DPT 1.001) |Verrouillage C|-|W|-|-

La programmation ETS est écrasé par télécommande quand le
verrouillage est configuré.

9.10 Comportement au retour de la tension de bus

A ATTENTION: Pendant la connexion avec le bus, le détecteur est
dans ses réglages de base. La lumiére reste éteinte jusqu'a ce
que le détecteur ait appelé les paramétres.

Avec ce paramétre, le comportement du détecteur sur la tension du bus
le retour est défini:

- Le méme qu’a la désactivation du canal
Le détecteur se conduit comme si le canal avait été éteint. La
lumiére est éteinte.

- Le méme qu’a I'activation du canal
Le détecteur se conduit comme si le canal avait été allumé. La
lumiére est allumée.

- Le méme qu’avant une défaillance du bus
Le détecteur agit de la méme maniére qu'avant la perte de tension
du bus.

Fonctions supplémentaires

Comportement au retour de la
tension de bus

Identique a celui avant la
désactivation du canal

Identique a celui d’actvation du
canal

Identique a celui avant la
défaillance

9.11 Parametres additionnels pour les capteurs de mouvements
(ATTENTION A LA VARIANTE D’APPAREIL) A I'activation du
parametre, un onglet « capteurs de mouvement » apparait a gauche.

9111 Délai de sécurité

Le délai de sécurité assure que le détecteur ne réenclenche pas la
commutation apres une extinction lors de la détection de mouvement.
Ceci est basé sur le fait que certains luminaires accumulent des de la
chaleur qui peuvent conduire a une commutation incorrecte.

Ce délai peut étre réglé entre 0 et 255 secondes en fonction de
I'accumulation de chaleur dans le luminaire.

9112 Méme réglage pour tous les capteurs (ATTENTION A LA
VARIANTE D’APPAREIL)

Lorsque ce paramétre est activé, tous les capteurs opérent avec la

méme sensibilité. Lors de la désactivation, les réglages peuvent étre

configurés pour chacun des capteurs (jusqu’a 4 selon la variante de

I'appareil).

@ Cette fonction peut étre utilisée pour masquer les capteurs ou les
rendre moins sensibles. Cela peut donc éliminer le besoin
d’obturateur. De plus, la désactivation des capteurs peut
également étre utilisée sur tous les canaux Al a A4 pour attribuer
a chaque capteur de mouvement son propre canal.

Les capteurs de mouvements sont marqués avec les nombres 1 & 4

(voir 'exemple suivant avec le PD4).
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Par exemple, dans un couloir en forme de T, les capteurs de
mouvement S1 a S4 peuvent étre configurés comme indiqué sur No.|Nom Fonction
I'image et les sorties Al a A3 disposées de maniére a contrbler les
lumiéres dans les différentes parties du couloir.

47 |Al: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 1
48 |Al: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 2

olololalo
i
HEBEEBEE
i
i

(S4 désactiver) 49 |Al: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 3 —|W{-|-
50 |Al: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 4 —|W{-|-
9.12 Capteur acoustique
Sortie A3 Sortie Al

See section 3.4

10. Détecteur de présence (mode d’opération commutation offset)

D @ Ce mode de fonctionnement permet d'opérer jusqu'a trois
Sortie A2 groupes d'éclairage avec un décalage (offset).
Cette fonction peut étre utilisée dans les salles de classe, de la
maniére indiquée sur la figure. La valeur de la lumiére pour la
9113 Sensibilité du capteur classe est préréglée sur le coté mur. Comme l'intensité de la
La sensibilité des capteurs peut étre réglée sur une valeur comprise lumiére artificielle diminue en raison de la lumiére du jour, il ya le

entre "1" (insensible) et "10" (sensible). Si le réglage "0" est sélectionné,

le capteur correspondant est désactivé plus de lumiere du jour du cbté de la fenétre et le groupe

d'éclairage 3 est éteint en premier. En fonction de la quantité de
9114 Sensibilité configurable lumiere du jour qui entre dans la piece, I'éclairage du groupe 2 est
La sensibilité des capteurs peut étre configurée sans ETS si nécessaire désactivé. Sile seuil de luminosité est dépassé dans toute la

par le biais d'un objet de communication et/ou d'une télécommande. piece, toutes les lumiéres sont éteintes.Dans l'ordre inverse, le
groupe d’éclairage 1 est rallumé en premier au crépuscule.Les

groupes d’éclairage 2 et 3 sont ensuite progressivement mis en
marche.Le détecteur doit étre placé comme indiqué sur la figure et

Fonctionnalité

supplémentaire des le capteur de lumiéredoit étre orienté vers le c6té du mur.
capteur(s) de mouvement
Pause de sécurité en secondes | 0 ... 255 (3) Le processus d'étalonnage commence lorsque la luminosité descend en-

dessous du seuil. Tout d'abord, le groupe d'éclairage du c6té du mur est
allumée et 'augmentation de la lumiére est mesurée aprés la période
d'étalonnage (détermination du seuil). Le deuxieme groupe d'éclairage est
Fonctionnalité maintenant allumé et 'augmentation de la lumiére est mesurée une fois de
P . plus. Aprés la mise en marche de la troisiéme lumiére, la mesure est
supplémentaire des . T . A ) s
terminée pour le groupe d’éclairage du coté de la fenétre une fois la période
capteur(s) de mouvement d'étalonnage écoulée.
Paramétrage identique de tous | activer
les capteurs

désactiver
L L
Fonctionnalité o
supplémentaire des .
capteur(s) de mouvement |
Sensibilité modifiable désactiver |
via I'objet de communication —
via la télécommande
via I'objet de communication | | | | I:I
and remote Q Q Q)
control —
, I N A
sensibilité modifiée par écrasable
téléchargement ETS Q 3 Q Q, ! Q
(visible pour les objets de communications | Pas écrasable
et la télécommande) | | | | I:I
La programmation ETS est écrasée. Q Q Q Q’
La fonction changée ici peut-étre écrasée par téléchargement ETS si | | | | I:I
nécessaire Q Q Q Q
No.Nom Fonction CIR{W|T|U
47 |Al: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteurs C|-|W|-|- ’E‘ i i i - i i - i
Lors de la désactivation du paramétre "mémes paramétres pour tous les
capteurs”, d'autres parametres sont affichés. llustration 1
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10.1 Seuil d’enclenchement pour le canal 1 en lux
Ici, le seuil d'enclenchement pour la chambre est déterminé. Si la valeur
chute au-dessous de ce seuil, la lumiere s'allume si le mouvement est
détecté. Les parameétres suivants sont utilisés pour définir I'offset de
I'éclairage sur les groupes 2 et 3.

10.2 Niveau de luminosité mesuré coté fenétre tant que le
groupe 2 est allumé (en pourcentage)
La valeur de la lumiére c6té fenétre doit étre mesurée avec les groupes
d'éclairage 1 et 2 allumés. Le pourcentage du seuil d'enclenchement
configuré est alors entré afin de déterminer le seuil d’enclenchement du
groupe 3.
Pour commander manuellement chaque éclairage, veuillez
procéder comme indiqué a la section 13.

Al: Détecteur de présence
(offset)

Seuil d’enclenchement pour
canal 1 en lux

5 ... 2000 (500)

Al: Détecteur de présence
(offset)

Niveau de luminosité mesurée | 0 ... 100 (50)

cotée fenétre groupe 2

étant allumé

No.|Nom Fonction CIRW|T|U

52 |Al: Sortie (DPT 1.001) Groupe luminaires 1 C|—[-|T|-
(c6té mur)

53 |Al: Sortie (DPT 1.001) |Groupe luminaires 2 (au |C|—|—|T |-
milieu)

54 |Al: Sortie (DPT 1.001) Groupes C|—[-|T|-
luminaires 3
(coté fenétre)

11.3 Seuil d’enclenchement additionnel/valeur fixé

@ Une valeur de seuil supplémentaire peut étre définie ici. Il est
possible de commuter entre la valeur 1 et la valeur 2 via un objet.
Exemple d'utilisation: dans les salles de sport, deux valeurs de
lumiere différentes sont requises pour la formation et les
compétitions, qui peuvent étre commutées en conséquence par le
personnel. La valeur 1 est activée lorsqu'un télégramme «0» est
envoyé a l'objet correspondant et la valeur 2 lorsqu'un télégramme
«1» est envoyé.

11.3.1 Valeur fixée en pourcentage
Comme option supplémentaire, une valeur fixe supplémentaire peut étre
définie en pourcentage, par exemple afin de fournir une luminosité totale
pour les opérations de nettoyage. La derniere valeur utilisée est active
lorsqu'un télégramme "0" est envoyé a cet objet et la valeur fixe est active
lorsqu'un télégramme "1" est envoyé.

Valeur de consigne de
luminosité

Valeur de consigne de
luminosité en lux

5 ... 2000 (500)

Valeur de consigne de
luminosité

Valeur de consigne

de luminosité

écrasable

désactiver

via I'objet de communication

via la télécommande

via I'objet de communication et
la télécommande

Modifier la valeur de consigne | écrasable
de luminosité par

téléchargement ETS

pas écrasable
(visible uniquement pour les objets de
groupes ou la télécommandel)

11. Détection de présence (mode variation)
Lors de I'utilisation du détecteur en mode variation, le détecteur envoie
un Télégramme a l'actionneur via un objet de valeur (Dim, Dali) pour la
régulation de la lumiére. Le détecteur régule donc vers la valeur
configurée, selon le mouvement et I'influence de la lumiére du jour.

A ATTENTION: la régulation dépendante de la lumiére du jour ne
peut étre mise en ceuvre que jusqu'a une hauteur d'installation de
max. 5 m. Si le détecteur est monté plus haut, seule la fonction
lumiére orientation peut étre utilisée pour fournir un éclairage de
base s'il n'y a pas de mouvement.

11.1 Valeur de consigne de luminosité
Lorsque la valeur configurée est dépassée, le détecteur atténue
I'éclairage et I'éteint conformément aux réglages si la lumiére du jour est
suffisante.
Veuillez consulter la section 13 pour la régulation manuelle.

11.2 Ecraser le valeur de consigne de luminosité
Le valeur de consigne de luminosité peut étre écrasé par un objet de
communication et/ou une télécommande si nécessaire. Si le paramétre
"écraser le valeur de consigne de luminosité" est activé, I'objet groupe
36: "al: Entrée — SET value 1" apparait (DPT 9,004).

La programmation ETS est écrasée.

Valeur de consigne de

luminosité
Valeur de consigne/valeur fixe | désactiver
additionnelle -

activer

Valeur de consigne de
luminosité

Valeur de consigne de
luminosité 2 en lux

5 ... 2000 (1200)

(visible si activation)

Valeur de consigne de
luminosité

Valeur fixe en pourcentage 0 ... 100 (100)

(visible si activation)

No.|Nom Fonction CIR(W|T|U

52 |Al: Sortie (DPT 5.001) |valeur variation C|—-|W|T[U
(groupe proche
detecteur)

36 |Al: Entrée (DPT 9.004) |Valeur consigne 1 C|-|W|-|-

37 |Al: Entrée (DPT 1.002) |Changer seull C|-|W

38 |Al: Entrée (DPT 1.002) |Changer valeur C|—-|W
consigne/fixe
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12. Sortie de variation

Dans cet onglet, tous les paramétres qui affectent le comportement de
variation du détecteur peut-étre configuré.




12.1 Comportement au démarrage

Ici, le comportement lors de I'enclenchement est défini. La lumiére
peut soit étre augmentée de faible intensité jusqu'a ce qu'elle atteigne
le valeur de consigne de luminosité, sauter a un pourcentage
prédéfini, ou allumer a une valeur proche de la valeur de consigne de
luminosité.

Sortie de variation

Comportement de démarrage | Démarrage doux (softstart)

Sauter sur une valeur fixe

Sauter sur une valeur
calculée

12.1.1 Démarrage doux (softstart)

Avec ce réglage, I'éclairage est controlé vers le haut d’'une faible
intensité jusqu'a ce qu'il atteigne la valeur réglée configurée. Cela
évite d'éblouir quiconque quitte la piéce et permet aux yeux de
s'habituer aux conditions d'éclairage.

La taille de I'étape du processus de gradation peut étre définie en
pourcentage. La vitesse du démarrage doux (progressif) peut étre
déterminée par le retard en millisecondes.

Variation relative

Quand ce paramétre est activé, le démarrage doux (softstart) est
implémenté via I'objet 4-bit “variation relative” (voir la figure ci-
dessous). Cet objet doit donc étre raccordé a l'objet 4 bits de
I'actionneur. Cela décharge la charge de bus, comme le détecteur
fonctionne automatiquement avec des télégrammes
Démarrer/Arréter. L'Etat (objet 8 bits) de I'actionneur de gradation doit
étre lu ici afin d'obtenir I'état actuel. La méme adresse de groupe peut
étre utilisée comme pour la valeur de contrdle (objet 52, 8 hits). La
régulation est ensuite effectuée avec I'objet de contréle 8-bit.

Dimming

Detecteur
| 8 bit state
|(51) variation rel. 4 bit

|(52) valeur var »| 8 bit

\4

Pour la régulation manuelle par commande externe, une adresse de
groupe distincte doit étre utilisée pour le démarrage doux 4 bits
(progressif) et le réglage de la commande externe 4 bits (voir section
13).

Sortie de variation
- Démarrage doux (softstart)

Longueur d’étape en pourcent | 1... 10 (4)

Sortie de variation -
Démarrage doux (softstart)

Délai en millisecondes 100 ... 2000 (500)

No.[Nom Fonction CIRW|T|U
51 |Al: Sortie (DPT 3.007) |Variation relative C|-|-|T|-

12.1.2 Sauter sur une valeur fixe
La valeur de début peut étre définie en étapes de 5%. L'éclairage
commence par la valeur prédéfinie et passe ensuite en régulation.
La valeur de départ peut étre modifiée sans ETS si nécessaire au
moyen d'un objet de communication et/ou une télécommande.

Sortie de variation
- Sauter sur une valeur fixe

Valeur de démarrage en
pourcent

0 ... 100 (50)

Sauter sur une valeur fixe

Valeur de démarrage modifiable| Désactivé
par objet de communication

Active

No.|Nom Fonction C|IR(W|T|[U

43 |Al: Entrée (DPT 5.001) |Valeur de démarrage C|-

3
[
[

12.1.3 Sauter sur une valeur calculée

Avec ce réglage, I'éclairage démarre avec une valeur calculée. Une fois
le temps d'apprentissage terminé correctement (voir la section 12,2), la
valeur calculée correspond au seuil de réglage de luminosité configuré.
Apres le téléchargement, ou si le temps d'apprentissage n'a pas été
correctement terminé, I'éclairage démarre a 50%.

12.2 Durée d’apprentissage aprés démarrage

Le temps d'apprentissage indique la durée que le détecteur a besoin
afin de détecter les conditions d'éclairage dans la piéce, ainsi que la
quantité de temps dont la lumiére a besoin afin d'atteindre sa pleine
luminosité. Le temps d'apprentissage doit étre terminé une fois aprés
le téléchargement afin de compléter pleinement le processus
d'apprentissage. Si la temporisation configurée est plus courte que le
temps d'apprentissage, la temporisation doit étre redémarrée par un
mouvement afin que le temps d'apprentissage puisse se terminer
comme prévu. Si le processus d'apprentissage n'est pas entierement
terminé, une valeur approximative sera utilisée dans le cadre du
«démarrage doux (progressif)». Dans le cadre "sauter sur une valeur
calculée”, la lumiere saute a 50%.

Sortie de variation

Durée d’apprentissage aprées 1...255(2)

démarrage en minutes

12.3 Hysteresis

Il s'agit du pourcentage ajouté a la valeur de luminosité réglée pour
obtenir une tolérance entre la commutation a 'allumage et a
I'extinction. Ceci empéche le rallumage de la lumiére en raison de la
valeur qui tombe au-dessous de la valeur de luminosité réglée
immédiatement aprés qu'il ait été éteint en raison de la valeur réglée
qui est dépasseée.

Luminosité

(A (B) ©) (D) (A) Limite
___d'extinction

/D 2
AT LY

[ wuinosite Saut de luminosité

[ .

Limite 4% / < T2 > limite
Movement Temp

Temps
*)

(+) Influence de la
lumiéere du jour
(+) Tolerance

(=) valeur
d’extinction

Sortie de variation

5 ... 20 (10)

Hystérése en pourcent

-23-



12.4 Durée minimale de variation/étape de variation maximale
Les parameétres "Durée minimale de variation" et "étape de variation
maximale "influencent ensemble la vitesse de régulation du détecteur.
Le parameétre "Durée minimale de variation" sert a prévenir une
régulation excessivement rapide en raison de changements a court
terme dans les conditions d'éclairage.

Si des changements trés importants de |'éclairage se produisent dans la
salle, le détecteur peut réagir en prenant de grands sauts dans sa
régulation. Le paramétre "étape de variation maximale" peut donc étre
utilisé pour définir la taille maximale d'une étape de variation (en
pourcentage).

Sortie de variation

Durée minimale de variationen | 1 ... 10 (1)
secondes

Etape de variation 1...10(10)

maximale en pourcent

12.5 Minimum de variation

Ce parametre définit la plus petite valeur a laquelle la lumiére doit étre
régulée, soit manuellement, soit automatiquement, en raison de la
présence d'une lumiéere du jour suffisante. Si cette valeur est réglée a <
= 10%, le «délai d'arrét au minimum de variation» commence (voir la
section 12,6). Pendant ce temps, le détecteur surveille la luminosité de
la piéce. Si elle est toujours au-dessus du valeur de consigne de
luminosité, le détecteur éteint la lumiére une fois que le temps s'est
écoulé.

Si la valeur configurée est supérieure a 10%, la lumiére varie vers cette
valeur si la lumiére du jour est suffisante, mais n'est pas éteinte. La
lumiére n'est éteinte que dans le cas ou aucun autre mouvement n'est
détecté lors d'une temporisation.

Si le valeur de consigne de luminosité est inférieur a la luminosité
actuelle, la lumiére n'est pas automatiqguement allumée lorsque la piéce
est entrée. Toutefois, la lumiére peut étre mis en marche manuellement
via un bouton. Dans le statut "trop lumineux”, la lumiére est commutée a
une valeur de 10% pour une configuration de < = 10% et est éteinte &
nouveau apres une période définie de 15 minutes si le valeur de
consigne de luminosité est systématiquement dépassé. Pour une
configuration supérieure a 10%, la lumiére est allumée avec la valeur
sélectionnée dans I'Etat «trop lumineux» en appuyant sur un bouton, et
I'extinction dépendant de la lumiére du jour est désactivée.

Sortie de variation

Minimum de variation en
pourcent

5 ... 20 (10)

12.6 Délai d’extinction au minimum de variation <=10 %

Si le valeur de consigne de luminosité configuré sur le détecteur est
dépassé, le détecteur obscurcit d'abord la lumiére au minimum de
variation. Une période de temps configurable commence maintenant, au
cours de laquelle le niveau est surveillé pour voir si la valeur réglée est
dépassée. Si le niveau reste supérieur a la valeur réglée pour la période
de temps configurée, le détecteur éteint la lumiére une fois le temps
écoulé.

Sortie de variation

Délai d’extinction au minimum
de variation <=10% en minutes

1 ... 255 (10)

12.7 Durée d’attente aprés d’extinction au minimum de
variation en mode semi-automatique

Ce parameétre se rapporte uniquement au mode semi-automatique et a
pour effet que le détecteur rallume automatiquement la lumiére aprés
qu'elle est été éteint en raison de la lumiére du jour croissante si le
mouvement est détecté et

que le niveau de luminosité descend en dessous de la valeur de
consigne. La temporisation configurée est utilisé comme référence.

Sortie de variation

Durée d’'attente aprés désactiver
d’extinction au minimum de
variation in semi- activer

automatic mode

12.8 Groupes de luminaires 2 et 3

D'une maniére similaire a la commutation en mode offset, lorsque ce
parametre est activé, il peut étre utilisé pour fonctionner jusqu'a trois
groupes d'éclairage avec un décalage et de les réguler en fonction
de la lumiére du jour afin de s'assurer que la salle est éclairée
uniformément.

Cette fonction peut-étre utilisée dans les salles de classe par exemple
(voir la figure 1 de la section 10). Contrairement a la commutation en
mode offset, la valeur de contrle est mesurée au milieu de la piéce ici.
En conséquence, la valeur de contrdle (I'objet 52, la valeur de sortie —
régulation (groupe prés du détecteur)) est la course d'éclairage au
milieu de la piece (groupe de lumiere 1).

Comme lintensité de la lumiére artificielle diminue en raison de la
lumiére du jour, le groupe de lumiere 3 sur le coté de la fenétre est le
premier a obscurcir ses lumieres. Un décalage négatif est donc spécifié
ici. Le moins de lumiére du jour atteint la salle a la profondeur du groupe
de lumiéere 2, qui est sur le c6té du mur. La quantité de lumiéere
artificielle ajoutée pour le groupe d'éclairage 2 est donc plus élevée que
pour le groupe de lumiére 1 au milieu de la piece, et un décalage positif
est défini. La proportion de lumiére artificielle et donc aussi la valeur de
décalage diminuent du mur au coté de fenétre. Si le taux de régulation
est inférieur a 30%

ou au-dessus de 70%, |'offset est désactivé et les lumieres sont
estompées uniformément.

Sortie de variation
Groupes de luminaires 2 et 3 désactiver
activer

Sortie de variation

Différence entre valeur de -99 ... +99 (20)

variation et groupe 2 en

pourcent

(visible si activé)

Différence entre valeur de -99 ... +99 (-20)

variation et groupe 3 en

pourcent

(visible si activé)
No.[Nom Fonction C|R\W|T |U
53 |Al: Sortie (DPT 5.001) |Groupe de luminaires 2 |C|—|—|T|—
54 |Al: Sortie (DPT 5.001) |Groupe de luminaires 3 |C|—|—|T |-

12.9 Envoi cyclique

La valeur de départ en pourcentage peut étre envoyée cycliguement
une fois ce paramétre activé. Cela permet de réaliser un "battement de
coeur”, ou un télégramme "1" ou "0" est envoyé en conséquence.
L'échec ou la perte du détecteur peut donc étre surveillé en tout temps.

Sortie de variation

Envoi cyclique désactiver

activer
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13. Influences externes

En utilisant les objets 32 "Entrée — commutation externe", 33 "entrée —
variation externe" et 34 "entrée — valeur externe" énumérées dans ce
menu, un actionneur peut étre influencée directement en contournant
le détecteur qui est informé du contrdle direct de I'actionneur. Le
détecteur renonce a la régulation ici, mais continue de surveiller et de
prendre en considération la détection de mouvement et la
temporisation. Le statut provoqué par les objets 32, 33 et 34 est ainsi
préservé aussi longtemps que le détecteur détecte le mouvement et la
temporisation configurée.

Si le mode automatique est réactivé avant que la temporisation ne se
termine, I'objet de communication 31 "Entrée — commande manuelle"
peut étre utilisé pour envoyer un télégramme "0" et "1" en appuyant
brievement sur un bouton pour réactiver la régulation via le détecteur.

lllustration 1
Valable pour les modes commutation et variation.

Detecteur

i3li inf. manuellel

(33) var. externe |

[(52) valeur |

v

A

Actionneur de
variation

8 bit
4 bit

Boutons
pouSSOir

1 bit —
4 bit variation

Y

Dans le réglage "démarrage doux (progressif)", I'objet a 4 bits du bouton

doit étre relié a I'objet d'entrée du détecteur a l'aide d'une adresse de
groupe séparée pour la régulation manuelle (sans l'objet 4 bits du
détecteur, voir la figure 2).

Bouton Detecteur

A Actionneur de
poussoir

variation
8 bit état }_

4 bit variationl

N (33) var. externe
e — |

GA1

| (51) var.relative

(52) valeur var| 8 bit
valeur

v

GA2
Illustration 2
Al Détecteur de présence
Influences externes désactiver
activer
No.|Nom Fonction CIRIW(T|U

32 |Al: Entrée (DPT 1.001) |Commutation externe  |C|—|W|—|-

Sortie de variation No.[Nom Fonction CIR(W|T|U
Temps de cycle en secondes 1...255(10) 33 |Al: Entrée (DPT 3.007) |Variation externe C|l—-|W|-|-
34 |Al: Entrée (DPT 5.001) |Valeur externe C|—-|W|-|-

14. Fonctions supplémentaires en mode variation
14.1 Lumiere d’orientation et lumiére de nuit (variation)

En mode variation, il est possible d'utiliser a la fois les LEDs internes et
les lumiéres externes pour l'orientation ou la veilleuse. Dans les menus
"lumiere orienta-tion" et "veilleuse", il est possible de choisir d'activer ou
non les LEDs internes et/ou les lumieres externes. Si les voyants
externes sont activés, la luminosité peut étre définie en 5% d'étapes.

Lumiére d’orientation

LEDs intégrées désactiver
activer

Lumiéere d’orientation

luminaires non-intégrés désactiver
activer

Lumiére d’orientation

Luminosité des luminaires non-
intégrés en pourcent

0 ... 100 % (20)

Lumiéere de nuit (veilleuse)

LEDs intégrées désactiver

activer
Lumiére de nuit (veilleuse)
luminaires non-intégrés désactiver
activer

Lumiére de nuit (veilleuse)

Luminosité des luminaires non-
intégrés en pourcent

0 ... 100 % (10)

ES.Z Fonction rodage (lampe)
Avant de faire de la variation, de nouvelles lampes fluorescentes
devraient étre rodées pendant une certaine période, pour assurer
une longue durée de vie et un fonctionnement sans scintillement.
L'application fournit un paramétre pour cela, "fonction rodage", qui
peut étre activé ou désactivé. Cela peut se faire via un objet de
communication ou une télécommande. Lorsque la fonction est
activée, le détecteur exécute le fonctionnement rodage pour la
période de temps configurée de la méme maniere que lors de
I'opération de commutation. La lumiére est allumée et éteinte
seulement mais n'est pas réglée et ne peut pas étre manuellement
variée par le détecteur non plus. Une fois la période de temps
configurée écoulée, le détecteur commute automatiquement en
mode variation et la variation manuelle est maintenant également
possible via une pression longue.

Si nécessaire, la fonction rodage peut-étre annulée ou mis en
pautiliser afin d’étre complétée plus tard. L'objet de communication
39 “A1: Entrée

— Burn-in démarrer/Arréter” peut-étre utilisé. La fonction est
activée/démarrée avec un télégramme "1" et peut étre
interrompue/annulée avec un télégramme "0".
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La durée restante du temps de rodage peut étre appelée via un objet
de communication. Il est donc possible d'afficher le temps restant en
minutes. L'utilisateur peut également décider si le temps de rodage
doit étre redémarré aprés retour de la tension du bus ou si le
comportement avant la perte du voltage du bus doit étre préservé.

Fonction de rodage

Démarrer fonction de rodage Par objet de communication

Par télécommande

Par objet de communication et
télécommande

Actionneur de
variation

Detecteur

»

Un onglet “Adaptation de la courbe de variation” apparait sur la gauche.
Pour le point 1, les valeurs pour I'entrée variateur et la sortie variateur
sont définies a 0%. Les points 2 a 4 peuvent-étre configurés par
incrément de 5% increment. Le Point 5 est réglé a 100%.

Fonctions supplémentaires

Fonction de rodage

Durée function de rodage en 1...100 (100)

heures

Fonction de rodage

Fonction de rodage Pas d’interruption/

discontinuation

Interruption possible

Discontinuation possible

Fonction de rodage

Comportement au retour de la
tension de bus

Comportement identique a
celui d’avant la défaillance

Redémarrage

Fonction de rodage

Temps de rodage restant Désactivé

accessible activé

No.[Nom Fonction CIR|W|T (U

39 |Al: Entrée (DPT 1.010) |Rodage C|—-|W|—-|-
démarrer/Arréter

40 |Al: Entrée (DPT 1.010) Rappel durée de Cl- —|=
rodage restante

56 |Al: Entrée (DPT 7.006) |Durée de rodage Cl—|—-|T|-
restante

14.3 Adaptation de la courbe de variation

Le comportement de gradation DALI est adapté a I'ceil humain. Cela
sert a améliorer le bien-étre. L'éblouissement des yeux est évité. Si
une courbe Dali est stockée, par exemple, dans le cas d'un actionneur
de gradation pour 1-10V, ce paramétre peut étre utilisé pour définir la
courbe de gradation de I'actionneur en utilisant cing points de sorte
qu'une linéarité est générée ici aussi et le confort du comportement de
gradation DALI peut étre ressenti.

Les ballasts électroniques Dali se comportent de facon exponentielle
par rapport a la courbe de lumiere. Les changements a la sortie sont
plutét bas au début et deviennent plus grands vers la fin.

Quand une passerelle DALI/KNX est utilisé, le systéme devient
linéarisé ; la fonction inverse est formé.Ici, ce n’est pas nécessaire

d’ajuster la courbe de variation.
@ALI y
Si un actionneur de gradation avec un profil de courbe différent est

4
utilisé, le détecteur nécessite les valeurs de réglage correspondantes
au profil de courbe.

Detecteur _—

Adaptation de la courbe Désactivé
de variation Active
Adaptation de la courbe de

variation (point 1)

Entrée variateur en pourcent 0%

Sortie variateur en pourcent 0%

Adaptation de la courbe de
variation (point 2)

Entrée variateur en pourcent 0... 100 % (25)

Sortie variateur en pourcent 0... 100 % (25)

Adaptation de la courbe de
variation (point 3)

Entrée variateur en pourcent 0... 100 % (50)

Sortie variateur en pourcent 0 ... 100 % (50)

Adaptation de la courbe de
variation (point 4)

Entrée variateur en pourcent 0...100 % (75)

Sortie variateur en pourcent 0...100 % (75)

Adaptation de la courbe de
variation (point 5)

Entrée variateur en pourcent 100 %

Sortie variateur en pourcent 100 %
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15. Esclave (SL)

Les dispositifs esclave sont utilisés pour augmenter la zone de
détection et envoyer des informations a I'appareil maitre lorsqu'ils
détectent le mouvement. L'avantage des détecteurs Gen6 est que les
fonctions principales sont conservées lorsque le périphérique est
configuré comme esclave. Cela signifie qu'un périphérique maitre
peut également fonctionner comme un esclave pour un autre
périphérique maitre.

Le parametre "esclave" peut étre activé dans le menu "sorties du
détecteur". L'objet groupe 25 (SL: sortie — esclave (SL)) peut
maintenant étre relié a I'objet groupe 30 (al: Entrée — esclave (SL))
du dispositif maitre.

Dans les systemes simples, il suffit de raccorder toutes les sorties
esclave a l'entrée esclave du périphérique maitre. Si un dispositif
esclave détecte un mouvement, il envoie cette information a I'appareil
maitre. L'appareil maitre reprend toutes les opérations, telles que la
détection de la luminosité et la spécification de temporisation, et
s'allume au besoin.

15.1 Durée de verrouillage

Afin de minimiser la charge sur le bus KNX des télégrammes, les
télégrammes des dispositifs esclave sont envoyés a un intervalle
particulier. La durée entre chaque télégramme peut étre réglée via ce
parameétre en secondes et en minutes. Si l'appareil maitre s'éteint a la
fin de la temporisation, la durée verrouillage du dispositif esclave doit
également étre réinitialisée de sorte que l'informa-tion puisse a nouveau
étre envoyée immédiatement au dispositif maitre au prochain



mouvement detecté. A cette fin, I'objet groupe 13 (SL: Entrée — Reset)
du périphérique esclave est connecté a I'objet groupe 61 (al: sortie —
Reset) du périphérique maitre.

Esclave Maitre

A

(25) Esclave
(13) Reset

(30) Esclave

(61) Reset T

A4

Esclave

| (25) Esclave
(13) Reset

A4

Esclave

| (25) Esclave
(13) Reset

A4

15.2 Fonctions supplémentaires

L'orientation et la veilleuse peuvent étre configurées dans ce menu (voir
les sections 9,3 et 9,4). Si I'analyse de luminosité localisée est activée
pour la lumiére d'orientation et la veilleuse, un seuil d'enclenchement
peut étre défini. Dans ce cas, le détecteur commute la lumiere
d'orientation quand le niveau descend au-dessous du seuil et le
mouvement est détecté, et commute la lumiére de nuit allumée si le
niveau tombe en-dessous du seuil mais aucun mouvement n'est
détecté. Pour le contrdle global des LEDs, les objets de groupe 57-59
doivent étre connectés comme décrit a la section 9,7.

Chacun des trois canaux est indépendant et peut étre utilisé
individuellement. Les fonctions sont identiques pour les trois canaux.

Chaque canal posséde une entrée de bouton-poussoir séparée
(commande manuelle) et une entrée esclave séparée. Le capteur
acoustique peut étre utilisé séparément pour chaque canal.

16.1 Temporisation

Voir la section 6 pour une description du menu "temporisation”

16.2 Seuil d’enclenchement

Voir la section 7 pour une description du menu "seuil d'enclenchement” (a
I'exclusion du deuxieme seuil de luminosité et de I'extinction dépendant de
la lumiére du jour).

16.3 Sortie de commutation

Voir la section 8 pour une description du menu «sortie de commutations»;
néanmoins, le télégramme peut éventuellement étre supprimé au début
ou a la fin de la temporisation.

Sortie de commutation

Télégramme au démarrage N’est pas envoyé

Est envoyé

Sortie de commutation

Télégramme a la fin de la
temporisation

N’est pas envoyé

Est envoyé

Il est également possible de faire fonctionner I'appareil en mode CVC.

16.4 Mode CVC

Ici, différents modes opération peuvent étre sélectionnés pour la
commande de chauffage. Le systéme de chauffage peut fonctionner
dans différents modes:

Automatique — Le programme automatique de I'appareil de chauffage
est actif.

Comfort — La température de confort est activée lorsque des
personnes sont présentes.

Veille— La température est activée lorsqu'aucune personne n'est
présente.

Economie — La température est activée apres I'abaissement nocturne.

16. Canaux CVC (A2-A4)

Le détecteur a trois Canaux CVC (A2-A4). Les canaux sont des sorties
de commutation et peuvent étre activés sur mouvement
indépendamment de la lumiére ambiante, mais aussi commuter en
fonction de la lumiére ambiante, en d'autres termes de la méme
maniére que la sortie de lumiére al en mode commutation.

} - Gel/chaleur protection — La température minimale est activée pour
SL: Fonction esclave prévenir les lignes du gel.
Durée de verrouillage
Durée de verrouillage en 0...59 (0) Les télégrammes peuvent étre envoyés soit sur déclenchement ou apres
secondes la fin de la temporisation. L'objet de 1 octet peut étre librement utilisé
Durée de verrouillage en 0..59 4) dans une sélection comprise entre 5 et 255.
minutes Sortie de commutation
Le détecteur envoye Objet de commutation
No.[Nom Fonction CIR|W|T|U Objet de valeur
13 [SL: Entrée (DPT 1.002) |Remise & zéro Cl-|W|-|- Mode CVC
25 |SL: Sortie (DPT 1.002) |Esclave (SL) Cl-|-|T|-
Mode CVC
Télégramme au démarrage Est envoyé

N’est pas envoyé
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Mode CVC No.|Nom Fonction CIR|W|T
Mode Automatique (0) 72 |A2: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 4 Cl-|W
Confort (1) 73 |A2: Output (DPT 1.001) |Commutation Cl—|—|T
Mode veille (2) 73 |A2: Output (DPT 5.001) |Valeur C|-|-|T
Mode econome (3) 74 |A2: Output (DPT 1.002) |Remise a zéro Cl—|—|T
Protection contre gel/chaleur(4)
Canal CVC A3
No.[Nom Fonction C|R|W|T
Mode CVC 77 |A3: Entrée (DPT 1.001) |Verrouillage cl-[w]-
tTe'egr?mftT‘e alafin dela Est envoye 78 |A3: Entrée (DPT 1.002) |Esclave (SL) cl-|-|r
emporisation , .
P N’est pas envoye 79 |A3: Entrée (DPT 1.001) |Influence Manuelle Cl-|W|-
Mode Automatique (0) 80 |A3: Entrée (DPT 7.006) |Durée de temporisation |C|—|W|-
Confort (1) 81 |A3: Entrée (DPT 9.004) |Seuil C|-|wi|-
Mode veille (2) 82 |A3: Entrée (DPT 1.002) |Change operat. mode  |C|—|W|-
Mode économe (3) VA=1, HA=0
Protection contre gel/chaleur(4) 83 |A3: Entrée (DPT 1.001) |Activation capteur de C|—|W|-
bruit
16.5 Fonctions supplémentaires 84 |A3: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité des capteurs
Voir IQ section 9 Pour une de;lscrlptlon c}e I opglet fonctions 84 |A3: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 1 C|—|W|-
supplémentaires" (excluant l'arrét forcé apres allumage manuel en cas
de luminosité suffisante et excluant les options pour la lumiére 85 |A3: Entrée (DPT 5.001) [Sensibilité capteur 2 C|—|W|-
d'orientation et la veilleuse). 86 |A3: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 3 c|-|wl|-
16.6 Projecteur/couloir 87 |A3: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 4 Cl—-|W|-
Voir la section 9,2 pour une description de 'onglet 88 |A3: Sortie (DPT 1.001)) |Commutation Cl-|—|T
«prOJect(?ur/coulow.»; Cependant .Ia f(?nctlon ne pe'ug pas étre 88 |A3: Sortie (DPT 5.001) |Valeur cl-I -t
commutée par I'objet de communication et/ou la télécommande. - —
89 |A3: Sortie (DPT 1.002) |Remise a zéro Cl—-|—-|T
16..7 OFF (?entral N Canal CVC A4
Voir la section 9.8 pour une description de I'onglet “OFF Central”. No. INom Fonction cIrRIwIT
92 |A4: Entrée (DPT 1.001) |Verrouillage C|-|W|-
16.8 Verrouillage 93 |SL: Entrée (DPT 1.002) |Esclave (SL) cl-|-|T
Voir la section 9.9 pour une description de I'onglet “Verrouillage” . 94 |A4: Entrée (DPT 1.001) [Influence Manuelle cl-wl=
95 |A4: Entrée (DPT 7.006) |Durée de temporisation |C|—|W|—
16.9 Capteur(s) de mouvement 96 |A4: Entrée (DPT 9.004) |Seull C|—|W|-
Voir la section 9.11 pour une description de 'onglet “Capteur(s) de 97 |A4: Entrée (DPT 1.002) |Change operat. Mode |C|—|W|-
mouvement” menu. VA=1, HA=0
98 |A4: Entrée (DPT 1.001) |Activation capteurde |C|—|W|-
16.10 Capteur acoustique % - - 00 grwt oilite d
Voir la section 9.12 pour une description de I'onglet “Capteur A4: Entrée (DPT 5.001) | Sensibilité des capteurs
acoustique” . 09 |A4: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 1 |C|—| W/|-
Canal CVC A2 100 [A4: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 2 C|—|W|-
- 101 [A4: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 3 C|l—-|W
No.[Nom Fonction CIR|W|T (U bi
102 [A4: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 4 Cl-|W
62 |A2: Entrée (DPT 1.001) |Verrouillage C|-|W|-|- ( ) ot pteu
103 [A4: Sortie (DPT 1.001) |Commutation Cl—|—|T
63 |A2: Entrée (DPT 1.002) |Esclave (SL) Cl—|—-|T|- ( )
” 103 |A4: Sortie (DPT 5.001) |[Valeur Cl-|—-1T
64 |A2: Entrée (DPT 1.001) |Influence manuelle C|-|W|-|-
- — —— 104 [A4: Sortie (DPT 1.002) |Remise a zéro Cl-|—-|T
65 |A2: Entrée (DPT 7.006) |Durée de temporisation [C|—|W|—|—
66 |A2: Entrée (DPT 9.004) (Valeur seuil C|-|W|-|-
67 |A2: Entree (DPT 1.002) |Change operat. Mode | C|={W|=|= 17. Télécommande/application smartphone
VA=1, HA=0 Des télécommandes optionnelles sont disponibles. Il s'agit de la
68 |A2: Entrée (DPT 1.001) |Activation capteur de cl=lwl=|- télécommande KNX standard B.E.G. pour la configuration des
bruit détecteurs et de I'application smartphone bidirectionnelle. De plus, une
69 |A2: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteurs cl-lw te]eqonjmande a 5 boutons pour l'utilisateur finale est disponible pour la
déclinaison DX.
69 |A2: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 1 Cl|-|W
70 |A2: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 2 cl=|w 17.1 Téléecommande (27 boutons) pour le parametrage (référence
- ..., no. 92123)
71 |AZ: Entrée (DPT 5.001) |Sensibilité capteur 3 Cl-{w A cet usage, la configuration IR via la télécommande 27-boutons doit-
étre activée dans les réglages de base.
Les paramétres suivants peuvent-étre configurés :
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M LUXOMAT®

IR-PD-KNX

O
BOGRO

80060
000060
0080
@@@ TEST RESET

Dans chaque mode (sauf quand le détecteur est verouillé), le
détecteur peut-étre verrouillé ou déverrouillé par télécommande. Dans
I'état verrouillé, seul TEST et RESET sont disponibles

Tous les réglages faits avec la télécommande ne sont pas visibles squs ETS.

17.1.1 Fonctions spéciales

Le bouton "Reset" réinitialise le détecteur. Ici, le
détecteur se présente comme avant la coupure de la
tension de bus. Les parameétres qui étaients configurés
sont utilisés.

Le bouton "PROG." met le détecteur en mode de
programmation a I'état ouvert, afin de programmer une

P F 0. addresse KNX.
(Cette fonction est également disponible si la télécommande a 5 boutons
été sélectionné dans ETS.)

-29 -



17.1.2 Vue Générale des fonctions de la télécommande

M Non programmé Mode normal Mode esclave Mode Test Verrou
ilé
®

LUXOMAT verrou [déverro verrou| déverr verrou| déverr verrou |déverro verrou| déverro

IR-PD-KNX illage | uillage illage ouilla illage ouilla illage | uillage illage | uillage

ge ge

Régler seuil
1.000 Lux

Régler seuil 500 Lux

Régler seuil 200 Lux

Régler seuil 100 Lux

SINKN K@

Lire valeur courante

Régler seuil 20 Lux

Activer fonction
rodage

Désactiver fonction
rodage

NSNS

Varier vers le haut

Varier vers le bas

Temporisation
1 min

Temporisation
5 min

Temporisation
10 min

Temporisation
15 min

Temporisation
30 min

Temporisation
60 min

Allumer

Eteindre

activer couloir fonction

désactiver couloir
fonction

activer LED

désactiver LED

Bouton
programmation KNX

AN

Mode Test on/off

Remise a zéro

000 9®mE @B O GG ®E®EO BB OB ®

ANENENANENEANANENENENEANAYANANANANENENENENENENENENRNIG)

ANANENENENENANENEANANAENANENENAN




172 Télécommande (5 buttons) pour 'utilisateur final (référence
93398)

IR-PD-KNX-Mini

©o

©®O
©

BEG. | UXOMAT® net

)

Dans la variante DX, une mini télécommande est disponible pour les
utilisateurs finaux qui peuvent étre programmeés selon leurs souhaits et
peuvent également étre utilisés pour la commande a distance d'autres
actionneurs présents dans le systeme. Comme les informations sont
stockées dans le détecteur et que la télécommande n'envoie qu'une
seule commande infrarouge par bouton, la télécommande peut étre
programmeée différemment pour chaque détecteur.

Si la télécommande librement programmable & 5 boutons est
sélectionnée dans les parametres, les touches individuelles peuvent
étre activées/désactivées dans I'onglet "fonctions du bouton”.
Lorsqu'un bouton est activé, un nouveau menu apparait sur la gauche
avec le canal IR correspondant (IR1 a IR5). Le nombre d’objets de
groupe dépend du canal IR. Chaque bouton peut étre assigné un
mode de fonctionnement: commutation, régulation, volets/stores,
scene.

Un détecteur de variante DX peut étre actionné soit avec une
télécommande a 27 boutons pour la configuration, soit avec une
télécommande a 5 boutons (utilisateur final).

Note: Les télécommandes a 27 boutons et a 5 boutons ne peuvent-
étre utilisées que comme alternative a l'autre.

Paramétrages de base

Type de télécommande 5 boutons (librement

programmable)

27 boutons (pour configuration)

Les canaux IR et les boutons de la télécommande a 5 boutons doivent
étre relachés et apparaissent dans le menu "fonctions du bouton".
Remarque: les paramétres de déclenchement des canaux IR pour la
commande a 5 boutons sont également affichés lorsque la
télécommande & 27 boutons est sélectionnée. Dans ce cas, les
parametres n'ont pas de fonction et doivent tous étre réglés sur
"désactivé".

Fonctions des boutons

Boutons infrarouges

IR1 désactiver
activer

IR2 désactiver
activer

IR3 désactiver
activer

IR4 désactiver
activer

IR5 désactiver
activer

Mode d’opération : « commutation »

Le bouton sélectionné et configuré de maniére correspondante peut
étre utilisé dans ce mode de fonctionnement, par exemple pour
commuter I'éclairage, ou une action peut étre effectuée en appuyant
et/ou en relachant le bouton.

Tout d'abord, différents types d'objets sont disponibles dans les
parametres. Avec le type d'objet "Commutation”, les télégrammes 1 bit
sont envoyés pour allumer, éteindre ou basculer. Dans le cas d'un
contréle prioritaire, un télégramme de 2 bits est utilisé pour commuter
avec une priorité plus élevée, afin d'éviter par exemple un arrét
automatique. Un niveau d'éclairage peut étre spécifié via la valeur de
pourcentage (8 bits).
Note: En mode Toggle, il est nécessaire que le détecteur regoive
une réaction si la charge est basculée d'une source externe.
Soit le basculement externe est effectué via l'adresse de
I'objet/groupe «commutation», que le détecteur utilise
également, ou l'actionneur envoie une réaction qui doit-étre
placée dans 'objet/adresse de groupe « Rétroaction mode
basculer ». L’ensemble des options sont équivalentes.

IRx: IR channel

Mode d’opération Commutation

Variation

Stores/volets roulants

Scénario

Type d'objet Commutation

Forcage

Valeur en %

Réaction en appuyant sur le BP | Aucune réaction

(Visible si type d’objet “commutation’)

allumer

éteindre

basculer

Réaction en relachant le BP aucune réaction

(Visible si type d’objet “commutation”) allumer

éteindre

basculer

Réaction en appuyant sur le BP | aucune réaction

(Visible si type d’objet “forgage”) Activé forcément

Désactivé forcément

Forcage inactif

Réaction en relachant le BP aucune réaction

(Visible si type d’objet “for¢age”) Active forcément

Désactivé forcément

Forcage inactif

Réaction en appuyant sur le BP | aucune réaction

(Visible si type d’objet “pourcent’)
Valeur 0% - 100%

Valeur en pourcent
(Visible si “valeur 0% - 100%")

0 — 100 [0]

Réaction en relachant le BP aucune réaction

(Visible si type d’objet “pourcent’)
Valeur 0% - 100%

Valeur en pourcent
(Visible si “valeur 0% - 100%")

0 — 100 [0]

-31-



Objets pour le mode d’opération “Commutation”

No. [Nom Fonction CR
117 |IR1: Sortie (DPT 1.001) |Commutation C|-
121 (IR1: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|-
basculer
122|IR2: Sortie (DPT 1.001) (Commutation C|-
126 |IR2: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|-
basculer
127|IR3: Sortie (DPT 1.001) [Commutation C|-
131 (IR3: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|-
basculer
132|IR4: Sortie (DPT 1.001) [Commutation C|-
136|IR4: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|-
basculer
137|IR5: Sortie (DPT 1.001) ([Commutation C|-

141 |IR5: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|-
basculer

2|=2| 2|2 Ef g2|g| 2|2
|

Objets pour le mode d’opération “operation forcé”

No. ([Nom Fonction
117 |IR1: Sortie (DPT 2.001) |Forgage
122|IR2: Sortie (DPT 2.001) |Forcage
127|IR3: Sortie (DPT 2.001) |Forcage
132|IR4: Sortie (DPT 2.001) |Forcage
137|IR5: Sortie (DPT 2.001) |Forcage

olololololo
MEIEIEIEE

Objets pour le mode d’operation “valeur en %”

No. |[Nom Fonction
117 |IR1: Sortie (DPT 5.001) |Valeur
122|IR2: Sortie (DPT 5.001) |Valeur
127|IR3: Sortie (DPT 5.001) |Valeur
132|IR4: Sortie (DPT 5.001) |Valeur
137|IR5: Sortie (DPT 5.001) |Valeur

ololol[ololo
I

1721 Mode d’opération “Variation”

Pour la variation, une distinction est faite entre appui long et appuis
court sur bouton. Un appui court commute la lumiére, un appui long la
fait varier vers le haut et vers le bas.

Note: En mode Déclenchement, il est nécessaire que le détecteur
regoive une reaction si la lumiére est basculée d'une source
externe. Soit le basculement externe est effectué via l'adresse
de l'objet/groupe "régulation” que le détecteur utilise également,
ou l'actionneur envoie une réaction qui doit alors étre placée sur
I'adresse de l'objet ou du groupe "rétroaction mode basculer".
Les deux options sont équivalentes.

IRx: Canal Infrarouge

Mode d’opération Commutation

Variation

Stores/volets roulants

Scénario

Appui long & partir de 300 ms — 5,0 s [600 ms]

(visible si mode d’opération “variation”)

Canal Infrarouge

Direction de variation Plus claire/sombre (basculer)

(visible si mode d’opération “variation”) Plus claire

Plus sombre
Etape de 100 -1,5[100]
variation + en
pourcent

(visible si mode d’opération “variation plus
Claire/sombre (basculer)”)

Etape de variation - en pourcent| 100 — 1,5 [100]

(visible si mode d’opération “variation plus
Claire/sombre (basculer)”)

No. [Nom Fonction
117 |IR1: Sortie (DPT 1.001) |{Commutation
118|IR1: Sortie (DPT 3.007) |Commande de variation

121|IR1: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode
basculer

—[ =]
[

[elNelKelKe)
|

w
w
w
W
122 |IR2: Sortie (DPT 1.001) |{Commutation C|-|W|T|-
123|IR2: Sortie (DPT 3.007) |Commande de variation [C|— (W | T|—
126 |IR2: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|—-(W|-|-
basculer
127 |IR3: Sortie (DPT 1.001) |{Commutation C|—-(W|T|-
128 |IR3: Sortie (DPT 3.007) |Commande de variation |[C|—|W | T|—
131 |IR3: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|-|W|-|-
basculer
132 |IR4: Sortie (DPT 1.001) |{Commutation C|—-(W|T|-
133|IR4: Sortie (DPT 3.007) |Commande de variation [C|— (W | T|—
136 |IR4: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|-|W|-|-
basculer
137 |IR5: Sortie (DPT 1.001) |Commutation C|-(W|T|-
w

138|IR5: Sortie (DPT 3.007) |Commande de variation |C|—

1722 Mode d'opération "Stores/volets roulants”
Les commandes Etape et Mouvement sont nécessaires afin de controler
les volets et/ou les stores. Elles peuvent étre définies via appui court ou
long sur bouton. Un appui long déclenche la commande Mouvement et
un appui court peut l'arréter ou le poursuivre par étapes.

En regle générale, plusieurs commandes Etape sont données
successivement afin d'ajuster les lamelles. Un changement de direction
ne peut avoir lieu qu'une fois la fenétre de temps expirée.

Note: En mode Déclenchement, il est nécessaire pour le détecteur
de recevoir une réaction si les volets/stores sont commandés a
partir d'une source externe. Soit le basculement externe est
effectué via I'adresse de I'objet/groupe "Commande de
mouvement" que le détecteur utilise également, ou l'actionneur
envoie une réaction qui doit alors étre placée sur l'adresse de
I'objet/groupe "rétroaction mode basculer”. Les deux options
sont équivalentes.

IRx: Canal Infrarouge

Mode d’opération Commutation

Variation

Stores/volets roulants

Scénario

Appui long a partir de 300 ms — 5,0 s [600 ms]

(visible si mode d’opération “Stores/Volets
roulants”)
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IRx: Canal Infrarouge

— - P IRx: Canal Infrarouge
Reaction a un appui court Aucune réaction -
(visible si mode d’opération “Stores/Volets Etape en haut Mode Commutation
roulants’) - Variation
Etape en bas
- Stores/volets roulants
Etape en haut/bas (basculer)
- — — Scénario
Etapes dans la méme direction | 500ms — 5,0 s [2,0 s] - —
(visible si mode d’opération “Stores/Volets Numéro scenario 1-63 [1]
roulants’) (visible si mode “scenario” active)
Reaction a un appui Aucune reaction
lon Apprendre scénario desactivé
9 Mouvement en haut o ) o
(visible si mode d’opération “Stores/Volets (visible si mode “scenario” active) activé
roulants”) Mouvement en bas
Movement en haut/bas Appui long 300 ms - 5,0s[5,0s]
(baSCUIer) (visible si mode “scenario” active)
No. |[Nom Fonction CIR{W|T|U
117|IR1: Sortie (DPT 1.007) |Comm.d’étape/ C|—-|W|T|-
arrét lamelles No. [Nom Fonction CIRWT|U
118 [IR1: Sortie (DPT 1.008) |Commande de Ci—|W|T|- 117 . ) Anari _1-I7]=
mouvement IR1: Sortie Scenario c
121|IR1: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|—|W|-|- (DPT 18.001)
basculer 122 ||R2: Sortie Scénario C|—|-|T|-
122|IR2: Sortie (DPT 1.007) |Comm.d’étape/ C|-|W|T|- (DPT 18.001)
arrét lamelles 127 ||R3: Sortie Scénario Cl—|-|T|-
123|IR2: Sortie (DPT 1.008) |Commande de C|-|W|T|- (DPT 18.001)
- m?uvemgnt 132 (|R4: Sortie Sceénario Cl-|-|T|-
126|IR2: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|- —|-
basculer (DPT 18.001)
127 (IR3: Sortie (DPT 1.007) |Comm.d’étape/ Cl- T|- 137 |IR5: Sortie Scénario Cl—|-|T|-
arrét lamelles (DPT 18.001)
128|IR3: Sortie (DPT 1.008) |[Commande de C|l—-|W|T|-
mouvement
131|IR3: Sortie (DPT 1.x) Eétroallction mode Cl=|W|-|- 17.2.5 Réglages généraux de la télécommandes 5 boutons
asculer
132(IR4: Sortie (DPT 1.007) |Comm.d’étape/ C|- T|- Durée anti-
arrét lamelles rebond
133|IR4: Sortie (DPT 1.008) |Commande de C|l-|W|T|- Cette durée configurable décrit la durée pendant laquelle le signal
mouvement doit exister avant qu'il puisse étre évalué. Le durée de rebond
136 |IR4: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|- —|- empéche les perturbations bréves d'étre détectées comme un signal.
basculer
137|IR5: Sortie (DPT 1.007) |Comm.d’étape/ Cl- T|-
arrét lamelles Lo s el
138[IR5: Sortie (DPT 1.008) |Commande de cl-[wlt]- Durée anti-rebond 30ms
mouvement 50ms
141 (IR5: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|—|W|-|-
70ms
basculer
e P 100ms
1723 Mode d’opération «Scénario”
150ms
Une scéne sert a combiner des «Etats de commutation» spécifiques qui 200ms
sont partiellement dépendant I'un de l'autre.

Par exemple, des scenes différentes peuvent étre installées dans la
salle de séjour et & manger pour manger ou regarder la télévision. A
cette fin, I'éclairage, I'ombre et méme la technologie de I'actionneur des
douilles peuvent éventuellement étre combinés les uns avec les autres.

Par exemple, dans la scéne "regarder la télévision", I'éclairage peut étre
estompé a un niveau bas et les stores/volets peuvent étre fermés. Dans
la sphére commerciale, les scénes peuvent étre utiles dans les salles de
conférence. A titre d'exemple: dans la scéne "Meeting", toutes les
lampes sont a 100%, tandis que dans la scene "présentation”, les
lumiéres sont estompées, les volets fermés et I'écran de projection
déroulé vers le bas.

Les scénes peuvent étre enregistrées et appelées. Dans les parametres,
le numéro de scéne 0-63 peut étre sélectionné et avec le parametre
"apprendre la scene" actif, la scéne correspondante peut étre
mémorisée avec un appui long sur bouton.

Fonction verrouilage

La fonction d'un canal IR peut étre verrouillé pendant le
fonctionnement normal. Le verrouillage est effectué via un télégramme
"1" a I'objet verrouillage correspondant. La réaction sur verrouillage et
déverrouillage peut étre choisie librement. La réaction dépend du
mode de fonctionnement sélectionné.

IRx: Canal Infrarouge

Fonction verrouillage Désactivé

activé

Réaction en verrouillant Aucune réaction

(visible si mode “commutation” active) La méme reaction qu’en

appuyant le BP

La méme reaction qu’en
relachant le BP
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IRx: Canal Infrarouge

Réaction en déverrouillant Aucune réaction

(visible si mode “commutation” active) La méme reaction qu'en
appuyant le BP

La méme reaction qu’en
relachant le BP

Réaction en verrouillant Aucune réaction
(visible si mode “variation” activé) allumer
éteindre

Envoyer valeur de luminosité
0% — 100%

IRx: Canal Infrarouge

Reaction au retour de la Aucune réaction
tension de bus

La méme reaction qu’en
(visible si mode « verrouillage » activé) appuyant le BP

La méme reaction qu’en
relachant le BP

Reaction au retour de la Aucune réaction
tension de bus allumer
(visible si mode “variation” activé) .

éteindre

Envoyer la valeur de luminosité
0% — 100%

Value in percent 0-100 [0]

(visible si mode“Envoyer la valeur de

déverrouillant ,
étape en haut

(visible si mode “stores/volets roulants”

Valeur en pourcent 0-100 [0] luminosité” activé)
(visible si “Envoyer valeur de luminosité”) Lamelles - reaction upon Aucune réaction
Reaction en déverrouillant Aucune réaction bus voltage return Etape en haut
(visible si mode “variation” activé) allumer (visible si mode “stores/volets roulants”
i
éteindre petive) Etape en bas
Envoyer valeur de luminosité Blinds - reaction upon Aucune réaction
0% — 100% bus voltage return Mouvement en haut
Valeur en pourcent 0-100 [O] (visible si mode “stores/volets roulants”
(visible si “Envoyer valeur de luminosité”) active) Mouvement en bas
Lamelles - réaction en Aucune réaction Scénario - reaction au Aucune réaction
verrouillant , .
étape en haut retour de la tension de
(visible si mode “stores/volets roulants” ; Appel scénario
active) étape en bas bus PP
Z N . X (visible si_mode “Scénario” activé)
Lamelles - réaction en Aucune réaction

(visible si mode “stores/volets roulants”

active) mouvement en bas
Scénario - réaction en Aucune réaction
verrouillant

Appel scénario
(visible si mode “Scénario” activé)

Scénario - réaction en Aucune réaction
déverrouillant

(visible si mode “Scénario” activé) Appel scenario

No. [Nom Fonction
120|IR1: Entrée (DPT 1.001)|Lock
125|IR2: Entrée (DPT 1.001){Lock
130|IR3: Entrée (DPT 1.001)|Lock
135|IR4: Entrée (DPT 1.001) |Lock
140|IR5: Entrée (DPT 1.001)|Lock

olo[ololo]o
|
s|s|s|s|E|=
i
|

Reaction au retour de la tension de bus
Le comportement aprés le retour de la tension au bus peut étre choisi.
La réaction dépend du mode de fonctionnement sélectionné.

Note: En mode « Variation », la lumiére peut sauter a une valeur (0-
100%) apres la perte de la tension au bus. L’objet de valeur de
variation est utilisé pour cela.

active) étape en bas No. [Nom Fonction C|RW|T U
Stores - réaction en verrouillant | Aucune réaction 119 |IR1: Sortie (DPT 5.001) |Valeur de variation Cl—|-|T|-
gfc'ﬁ(féf)? si mode “stores/volets roulants” | mouvement en haut 124 |IR2: Sortie (DPT 5.001) (Valeur de variation Cl-|-|T|-

mouvement en bas 129 |IR3: Sortie (DPT 5.001) |Valeur de variation C|l—|-|T|-
Stores - réaction en Aucune réaction 134 |IR4: Sortie (DPT 5.001) |Valeur de variation C|-|-|T|-
déverrouillant mouvement en haut 139 |IRS5: Sortie (DPT 5.001) |Valeur de variation cl-|-IT|-
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Les fonctions stockées pour les boutons peuvent étre notées a l'arriere
de la télécommande.

IR-PD-KNX-Mini
93398

o N
Q)
®
@
®

17.3 Application smartphone bidirectionnelle (avec adaptateur IR,
art. no. 92726)

B.E.G. offre la possibilité d'utiliser une application gratuite (Android avec les
smartphones Samsung et les smartphones Apple) pour lire les données des
détecteurs et pour configurer les paramétres qui vont au-dela des fonctions
de la télécommande de configuration (27 boutons). L'adaptateur IR est
nécessaire pour cela. Il est branché sur la prise audio du smartphone. Il est
important que le volume du téléphone mobile soit réglé au maximum pour
assurer une communication fiable.



Aprés l'installation de I'application sur le smartphone, vous pouvez
I'ouvrir via I'icobne correspondante.

B.E.G. BiRC

Apres 'écran de démarrage, vous étes automatiquement amenés sur
la page d’introduction au niveau des parametres. Ici, vous avez la
possibilité de lire les données du détecteurs via le bouton [ + B
Pour faire cela, pointer I'adapteur vers le détecteur.

Une communication réussie est symbolisée par :

Si aucune connection n'est établie, le symbole suivant [ x |
apparait. Si la procédure de lecture a été réussie, tous les
parametres visibles du détecteurs sont montrés dans la liste.

Dans les réglages, une distinction est faite entre les paramétres et les
commandes.

Interface des Commandes

Indoor 180-KNX-DX-FM (93364)

Device

Interface des Parameétres

Reset

Device

- . Preg.  Programming Mode On
i Software version

a Device PIN
a Lock device

l Physical address

% Programming Mode Off

Start Test Mode

% Stop Test Mode
& & t Bright Learn reflection factor
© urrent Brightness

24h learning phase START
@, Sensitivity sound sensor — AP
b

/ 24h learning phase STOP

* Motion LED
Light output (A1
Sound LED < R
(©)
PARAMETERS COMMANDS

Dans linterface des parameétres, les valeurs qui ont été lues du
détecteur peuvent-étre changées. Les commandes sont identiques
aux commandes de la télécommande 27 boutons et ne peuvent-étre
lues.

1731 Réglages de base des paramétres

Au niveau des parametres, diverses données peuvent-étre lues et
modifiées.

Paramétres de I’appareil

General Version du logiciel
NIP ou PIN (de I'appareil)

Adresse physique

Luminosité actuelle

Sensibilité capteur de bruit

Statut LED movement
Statut LED Capteur de bruit
Lumiére artificielle — plafond

Lumiére artificielle — table

Lumiére du jour — plafond

Lumiére du jour — table

Lumiére mixte - plafond

Lumiére mixte - table

Version de logiciel

Ici, la version du logiciel actuelle du détecteur est montrée, donc cela
peut servir d’information en cas de contact avec le support pour
toutes questions.

| i Software version

IR-PIN

Si I'application est utilisée pour accéder au détecteur, le code PIN
doit-étre entré. C’est défini dans les paramétrages de base de ETS.
Autrement, la seule option disponible est de lire les parametres. Les
réglages peuvent-étre changés une foi que le bon code PIN a été
entré et que les parameétres correspondants ont été débloqués.

| a Lock device Device

Device PIN

I The device PIN protects the device from
bein reconfigured. If a PIN is used, the

| ®
o)

1234

Send Cancel

Ja’ Qaunndl FN

Adresse physique
L’adresse physique du détecteur peut-étre affichée. Le client peut
identifier le détecteur dans ETS sans avoir a le désinstaller.

l Physical address

Valeur actuelle de luminosité

Le détecteur peut sortir la valeur actuellement mesurée de luminosité,
en prenant en compte le facteur de réflexion. Elle peut-étre envoyé au
bus ou affichée via I'application. C’est possible d'utiliser la valeur
affichée pour les parameétres de la mesure de luminosité.

@ Current Brightness

Sensibilité du capteur acoustique

Si ce paramétre est débloqué sous ETS, the sensitivity can be read
out or changed via the app, with “10” being the maximum sensitivity.
At “0”, the Capteur acoustique is désactiver.

| % Sensitivity sound sensor
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Statut du mouvement/IR/Capteur accroustique LED
Le statut des leds du mouvement et du capteur acoustique peuvent
également étre lus. Si les paramétres sont débloqués en conséquence
dans les paramétres de base, les LEDS pourront également étre activés
ou désactivés via I'application.

@ Motion LED

Sound LED

Mesure de luminosité

Les valeurs de la luminosité des parametres suivantes est requises
pour ajuster la mesure de luminosité (Facteur de réflexion).

Valeur de la lumiére artificielle au plafond
La valeur de la lumiére artificielle mesurée au niveau du détecteur est
sortie ici. Cette valeur est nécessaire afin qu'elle et la valeur mesurée a
la surface de travail puisse étre utilisée pour calculer le facteur de
réflexion. La piéce devrait étre obscurcie de sorte que seule la lumiére

artificielle soit mesurée.

i’

Valeur de la lumiére artificielle sur la surface de travail
Si les réglages standards ne sont pas adéquats, la valeur mesurée a la
table peut étre entrée via ETS ou I'app. La piece devrait étre obscurcie
de sorte que seule la lumiére artificielle soit mesurée. Sur la base de
cette valeur et de la valeur mesurée au plafond, le détecteur calcule le
facteur de réflexion dans la piece. En outre, la mesure doit étre répétée

sans lumiere artificielle avec des stores ouverts.

\_.‘-r

.

Valeur de la lumiére du jour au plafond 5
La valeur de la lumiére du jour qui est mesurée au niveau du détecteur
est sortie ici. Cette valeur est nécessaire afin qu'elle et la valeur
mesurée a la surface de travail puisse étre utilisée pour calculer le
facteur de réflexion. La lumiére artificielle doit étre éteinte de sorte que
seule la lumiére du jour puisse étre mesurée dans une piéce non

obscurcie.

\-!.I

Valeur de la lumiere du jour sur la surface de travail 5+
Ici, la valeur de la lumiére qui a été mesurée a la surface de travail avec
les lumiéres éteintes et dans une piéce non obscurcie peut étre entrée.
Le détecteur calcule automatiquement la valeur de la lumiére dans la
piéce, en prenant en compte les valeurs entrées.

1732 Paramétres du participant sur le canal de I’éclairage (A1)

Pour le canal de I'éclairage (A1), les réglages suivants peuvent-étre
configurés via I'application :

Parametres de I’appareil

Canal pour I'éclairage (A1) Mode

Projecteur/Couloir

Temporisation

Seuil d’enclenchement

Sensibilité de chaque capteur

Statut du capteur acoustique

Temps de rodage restant

Mode
Mode

En fonctionnement, il est possible de changer de mode automatique
a mode semi-automatique (voir section 5.1.1)

Projecteur/couloir LOrT
Ici, il est possible de switcher de la fonction projecteur a la fonction
couloir (voir section 9.2)

AT
)
Temporisation
La temporisation du canal Al peut-étre configurée (voir
section 6).

N s

Fixer la valeur/Seuil d’enclenchement <

Ici, en fonction du mode d’operation, le seuil d’enclenchement peut-
étre configuré en mode commutation et la valeur fixé en mode
variation (voir sections 7 et 11.1)

Sensibilité des capteurs individuelfement

Pour les détecteurs avec plusieurs capteurs de mouvement,la
sensibilité de chaque capteur peut-étre configurée

(voir section 9.11).

Statut du capteur acoustique %
Ici, le capteur acoustique peut-étre activé ou désactivé (voir section
3.4).

100

Temps de rodage restant h
En mode variation, le temps restant est montrée ici quand la fonction
rodage est activée (voir section 14.2).

1733 Parameétres de I'appareil (A2-A4)

Parametres de I’appareil
Canaux CVC (A2-A4) Mode

Temporisation

Seuil d’enclenchement

Sensibilité de chaque capteur

Statut du capteur acoustique

Mode
Mode

En fonctionnement, il est possible de changer de mode automatique
a mode semi-automatique (voir section 5.1.1)

TN

})
Temporisation ~_~
La temporisation des canaux A2-A4 peuvent-étre configurées (voir
section 6).

LY L s
Seuil d’enclencherﬁ&(_ A
Le seuil d’'enclenchement peut-étre configuré ici (voir section 7)
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Sensibilité des capteurs individueﬁm.ent

Pour les détecteurs avec plusieurs capteurs de mouvement,la
sensibilité de chaque capteur peut-étre configurée

(voir section 9.11).

Statut du capteur acoustique %
Ici, le capteur acoustique peut-étre activé ou désactivé (voir section
3.4).

1734 Réglage de la sortie esclave (A4)

Parameétres de I’appareil
Sortie Esclave (A4)

Sensibilité de chaque capteur

Statut du capteur acoustique

Sensibilité des capteurs individuelﬁm.ent

Pour les détecteurs avec plusieurs capteurs de mouvement,la
sensibilité de chaque capteur peut-étre configurée

(voir section 9.11).

Statut du capteur acoustique %
Ici, le capteur acoustique peut-étre activé ou désactivé (voir section
3.4).

1735 Commandes pour les parameétrages de base

Au niveau des commandes, les commandes suivantes peuvent-étre
éxécutées:

Commandes

Général Redémarrer

Mode Programmation on

Mode Programmation off

Démarrer Mode Test

Arréter Mode Test

Démarrer 24-hour learning

Arréter 24-hour learning

Redémarrer
Le détecteur est redémarré et s'initialise encore.

. Prog. ys/
Mode programmation on/off

Le mode programmation pour I'adresse physique du détecteur peut-
étre activé via I'application. Il n’est donc pas nécessaire d’appuyer sur
le bouton prévu sur I'appareil.

Démarrer/arréter mode Test
Ici, le mode Test peut-étre activaté/désactivé (voir section 3.2).

Démarrer/arréter phase d’apprentissage 4

La phase d’apprentissage de 24-heure pour déterminer le facteur de
réflexion peut-étre activé/désactivé ici. (voir section 4.3.4)

1736 Commandes pour la sortie de lumiére (A1)

Commandes

On
Off
Plus lumineux

Canal pour I'éclairage (A1)

Plus sombre

Démarrer fonction verrouillage

Arréter fonction verrouillage

Mémoriser luminosité

Démarrer Fonction rodage

Arréter Fonction rodage

Démarrer Simulation de
présence

Arréter Simulation de présence

m

/

On/off

Le canal lumineux Al peut étre allumé/désactivé a l'aide des touches. Le
comportement du détecteur dépend des réglages de I'onglet "allumage

anuel", qui doivent étre activés dans le menu "fonctions

supplémentaires" (voir les sections 5.3 et 9.1).

. . v
Eclairer/Assombrir
Si le canal opére en mode variation, I'éclairage peut-étre varié.
La taille des étapes de variation via la télécommande peut-étre ajusté
dans les parameétrages de base comme ce qui suit :

Paramétrages de base

100
50
25
12.5

Etape de variation via la
télécommande en pourcent

15
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Démarrer/arréter la fonction verrouillage /

Le canal peut-étre verrouillé ou déverrouillé en utilisant les boutons. Le
comportement dépend des réglages dans 'onglet “Verrouillage” (voir
section 9.9)

Sauvegarder la luminosité
La valeur actuelle de luminosité peut-étre lue via le bouton « ceil ». Si le
niveau descend en dessous de cette valeur stockée, le détecteur allume
la lumiére.

100 10
h

Démarrer/Arréter la fonction rodage
La fonction rodage peut-étre démarrée et arrétée ici. Le comportement
dépend des réglages de la “Fonction rodage” (voir section 14.2).

//// - £
7 ~ . . 7 Z e
Démarrer/Arréter simulation de présence
La simulation de présence peut-étre démarrée/arrétée en utilisant les
boutons (voir section 20).



1737 Commandes pour les canaux A2-A4

Commandes
Canaux CVC (A2-A4) On
Off

Démarrer fonction verrouillage

Arréter fonction verrouillage

On/off /

Les canaux A2-A4 peuvent étre allumés et désactivés a l'aide du
bouton. Le comportement du détecteur dépend des réglages du
menu "allumage manuel”, qui doit étre activé dans I'onglet “fonctions
supplémentaires" (voirs sections 5.3 et 9.1).

Démarrer/Arréter la fonction verrouillage /

Le canal peut-étre verrouillé ou déverrouillé en utilisant les boutons. Le
comportement dépend des réglages dans 'onglet “Verrouillage” (voir
section 9.9)

18. Présence courte

@ Le parametre “Valeur en % de la durée de temporisation pour une
présence courte” rend possible de réduire la temporisation si la
présence dans une piece est courte, par exemple pour récupérer un
objet. La lumiére est ensuite allumer en fonction du pourcentage de
la temporisation.

La période d'attente pour la présence courte peut étre définie. Si la
piéce est évacuée dans ce délai, la fonction "présence courte" est
active. Le pourcentage de la temporisation peut étre défini par
parameétres. Si, par exemple, une temporisation de 10 minutes est
utilisée et que le pourcentage est réglé sur 50%, les lumiéres s'éteignent
a la fin des 5 minutes s'il y a présence courte et que plus personne n’est
présent. La temporisation configurée doit étre d'au moins 1 minute.

Présence courte

Durée d’attente en secondes 1...120 (0)

Présence courte

Valeur en % de la durée dela | 100
temporisation pour présence 50
courte

25
12.5

19. Adaptation autonome de la temporisation

@ A l'activation de ce parametre, le detecteur apprend la
comportement des commutations et I'adapte a la piece en question.

Si un temps de commutation de 2 minutes est utilisé, par exemple, et
que le détecteur éteint la lumiére parce qu'aucun mouvement n'est
détecté, puis la réactive a nouveau dans une fenétre de temps de < 20
secondes car un nouveau mouvement est détecté, la temporisation
double a 4 minutes afin d'éviter l'allumage et I'arrét inutiles.Le détecteur
répéte ce processus jusqu’a une temporisation maximum de 30
minutes.

(Sl ';'- (=7
» é\ »

Si, toutefois, aprés que la temporisation a été révisée a la hausse dans
cet exemple, des pautilisers sans commutation de plus de deux minutes
sont détectées, le détecteur réduit de moitié la temporisation de sorte que
la temporisation soit encore une fois de 2 minutes. Ce processus est
répété par étapes, avec la temporisation configurée a l'origine comme
minimum.

4 Min. >2 Min 12 2 Min.

e 1ol ¢ I ¢

Adaptation autonome de la
temporisation

(jusqu’a 30 minutes max) désactiver

activer

20. Simulation de présence

Dans la simulation de présence, le détecteur commute les lumiéres au
canal Al au hasard.

Si cette fonction est activée, un nouvel onglet apparait a droite.

Si le niveau descend au-dessous du seuil d'enclenchement configuré,
la simulation commence si cette fonction est active. La durée de
simulation peut étre définie.

Un temps d'enclenchement et d'arrét minimum peut étre défini pour
différer la présence dans différentes pieces. Il est également
nécessaire de définir un temps aléatoire généré afin de définir les
limites des intervalles.

Si, par exemple, un temps de commutation minimum de 10 minutes et
un temps aléatoire de 20 minutes sont sélectionnés, les voyants
restent allumés pendant au moins 10 minutes jusqu'a un maximum de
30 minutes. Le méme principe s'appliqgue pendant la temporisation a
I'arrét.

Dans les chambres trés occupées, par conséquent, un temps de
d’allumage assez long est sélectionné et un court temps d’arrét, tandis
que le temps d'arrét est plus long dans couloirs et les piéces sociales.
Une fois le temps de simulation configuré terminé, la simulation se
termine dynamiquement en fonction des temps aléatoires et redémarre
automatiquement le lendemain d'une luminosité de 100 lux jusqu'au
dépassement du seuil d'enclenchement configuré. Quand le
crépuscule tombe, la simulation est redémarrée.

Lorsqu'on péneétre dans une zone pour laquelle la simulation de
présence est active, la simulation est désactivée en cas de
mouvement détecté et les lumiéres sont commutées/régulées pour les
occupants conformément aux réglages. Les boutons peuvent
également étre utilisés. Aprés que la personne a quitté la zone, a
nouveau, la simulation se poursuit apres que la temporisation
configurée se soit écoulée. La simulation de présence peut étre
activée et désactivée par I'objet de communication 150 “SIMU: Entrée
— Simulation de présence démarrer/Arréter”.

Simulation de présence

Durée de simulation en heures | 1 ... 24 (5)

A La fonction est seulement active en mode “Commutation” si le
paramétre “commutation dépendant de la lumiére du jour” est
activé.

Simulation de présence
SIMU désactiver

activer
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Simulation de présence

Commutation/Variation

Durée d’allumage minimale en | 1 ... 255 (10)
minutes No. [Nom Fonction C|R|W|T|U
107 |T1: Sortie (DPT 1.001) |Commutation C|-|W|T|-
Simulation de présence 108 |T1: Sortie (DPT 3.007) |Commande de variation [C|—|W|T|—
Durée d'allumage additionnelle | 1 ... 255 (20) 109 |T1: Sortie (DPT 5.001) |Valeur de variation Cl—|{-|T|-
aléatoire générée ) 111 |T1: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode Cl-|W|-|-
automatiquement en minutes basculer
(max)
No. [Nom Fonction CIR|W|T|U
- - p; 112 |T2: Sortie (DPT 1.001) |Commutation C|—|W|T|-
Simulation de présence : —
Durée d'extinction minimale en | 1 ... 255 (10) 113|T2: Sortie (DPT 3.007) |Commande de variation [C|—|W|T|—
minutes 114 |T2: Sortie (DPT 5.001) [Valeur de variation Cl-|-|T|-
116 |T2: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|—-|W|-|-
basculer
Simulation de présence
Durée d'extinction additionnelle | 1 ... 255 (20) Stores/volets roulants
aléatoire générée
automatiquement en minutes -
(max) No. [Nom Fonction CIR(W|T(U
107 |T1: Sortie (DPT 1.007) Lamelles C|—-(W|T|-
arréter/commande
Simulation de présence d'étape
Simulation de présence via I'objet de communication 108|T1: Sortie (DPT 1.008) |Commande de Cl-|W|T|-
démarrer/Arréter via la télécommande Mmouvement
111|T1: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode Cl-|W|-|-
via I'objet de communication basculer
and remote
control -
No. [Nom Fonction CIR(W|T(U
112 |T2: Sortie (DPT 1.007) |Lamelles cl-|lw|T|-
No. [Nom Fonction CR|W|T (U arréter/
150|SIMU: Entrée (DPT | Simulation de cl-lw|-|- C?,mma”de
1.010) résence d’étape
p, N 113|T2: Sortie (DPT 1.008) |Commande de Cl|- T|-
démarrer/Arréter mouvement
116 |T2: Sortie (DPT 1.x) Rétroaction mode C|- -|-
basculer
21. Bouton poussaoir interne
L’Indoor 140L-KNX-DX a une interface intégrée en 2 parties qui Scénario
correspondent a des boutons poussaoirs. A cette fin, il est possible de
presser sur les demi-démes au-dessus et en-dessous de la lentille. No. |[Nom Fonction C|R|W|T[U
OIS ARSI E
107|T1: Sortie (DPT 18.001) |Scénario Cl—|-|T|-
T1 dessus ( > ) No. |Nom Fonction C|R|W|T|U
T2 dessous i@/ 112|T2: Sortie (DPT 18.001) |Scénario Cl—|{—|T|-

Dans l'onglet “fonctions des boutons”, les boutons peuvent-étre
activés et les fonctions des boutons poussoirs peuvent-étre
configurées dans l'onglet qui est révélé.

Les parametres disponibles sont identiques dans le paramétrage de la
télecommande 5 boutons pour I'utilisateur final (voir section 17.2).

Fonctions des boutons

T1 dessus désactiver

T2 dessus activer

22. Fonctions logiques

La Variante d’appareil DX a des fonctions logiques qui sont divisées en
deux modules identiques. Dés I'activation, les options apparaissent a
droite.

Il'y a trois entrées et une sortie pour chaque module, la troisieme entrée
doit-étre activée séparemment.

Object type 1 bit - 4
Object type 1 bit - 4

En plus du type d'objet, il est maintenant possible de sélectionner si
I'entrée logique est «0» ou «1» si le type d'objet sélectionné est = ou <
une valeur particuliere. Cela dépend du type d'objet sélectionné.L'état
d'envoi de la sortie peut étre défini de la méme maniéere quele
comportement apres retour de la tension du bus.
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Fonctions logiques

L1/L2 Desactiver
Activer
Fonctions logiques
Entrée 3 Desactiver
Activer
Logique
L1/L2 OR
AND
XOR
NOR
NAND
XNOR
Entrée (x)
Entrée logique aprés retour de | O

la tension de bus

Entrée (x)

Object type

1bit (DPT 1.001)

1 byte pourcent (DPT 5.001)

1 byte numérateur (DPT 5.010)

1 byte numérateur avec préfixe
(DPT 6.010)

2 byte float (DPT 9.x)

2 byte numérateur (DPT 7.x)

2 byte numérateur avec préfixe
(DPT 8.X)

4 byte float (DPT 14.x)

4 byte numérateur (DPT 12.x)

4 byte numérateur avec préfixe
(DPT 13.X)

Entrée (x)

Entrée logique est «0» &

Inférieure ou égale a

Supérieure ou égale a

Valeur

0

1

Entrée (x)

Entrée logique est «1» a

Inférieure ou égale a

Supérieure ou égale a

Valeur

0

1

Entrée (x)
(3eéme colonne 1bit (DPT 1.001) 0
valeur par défaut 1 byte pourcent (DPT 5.001) | 20
pour0°) 1 byte numérateur (DPT 5.010) | 30
1 byte numérateur avec préfixe | -80
(DPT 6.010)
2 byte float (DPT 9.x) 100
2 byte numérateur (DPT 7.x) 100
2 byte numérateur avec préfixe | 100
(DPT 8.x)
4 byte float (DPT 14.x) 100
4 byte numérateur (DPT 12.x) | 100
4 byte numérateur avec préfixe | 100
(DPT 13.x)
Entrée (x)
(3eéme colonne 1bit (DPT 1.001) 1
valeu“r par defaut 1 byte pourcent (DPT 5.001) | 80
pour ™) 1 byte numérateur (DPT 5.010) | 220
1 byte numérateur avec préfixe | 80
(DPT 6.010)
2 byte float (DPT 9.x) 500
2 byte numérateur (DPT 7.X) 500
2 byte numérateur avec préfixe | 500
(DPT 8.X)
4 byte float (DPT 14.x) 500
4 byte numérateur (DPT 12.x) | 500
4 byte numérateur avec préfixe | 500
(DPT 13.x)
Sortie
Envoyer en cas d’une modification
en cas de modificationde 0 a 1
en cas de modification de 0 a 1
En cas d’'une mise a jour
d’entrée
Sortie

Envoyer au retour de la tension
de bus

désactivé

activé

Sortie

Type d’objet

1bit (DPT 1.001)

1 byte pourcent (DPT 5.001)

1 byte numérateur (DPT 5.010)

1 byte numérateur avec préfixe
(DPT 6.010)

2 byte float (DPT 9.x)

2 byte numérateur (DPT 7.x)

2 byte numérateur avec préfixe
(DPT 8.%)

4 byte float (DPT 14.x)

4 byte numérateur (DPT 12.x)

4 byte numérateur avec préfixe
(DPT 13.x)
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Sortie

(3éme colonne 1bit (DPT 1.001) 0
Vale“": par deéfaut 1 byte pourcent (DPT 5.001) |0
pour“0") 1 byte numérateur (DPT 5.010) | O
1 byte numérateur avec préfixe | -128
(DPT 6.010)
2 byte float (DPT 9.x) 0
2 byte numérateur (DPT 7.x) 0
2 byte numérateur avec -1000
préfixe (DPT 8.x)
4 byte float (DPT 14.x) 0
4 byte numérateur (DPT 12.x) |0
4 byte numérateur avec -1000
préfixe (DPT 13.x)
Sortie
(3éme colonne 1bit (DPT 1.001) 1
valeu“r Ear defaut 1 byte pourcent (DPT 5.001) 100
pour™1’) 1 byte numérateur (DPT 5.010) | 255
1 byte numérateur avec préfixe | 127
(DPT 6.010)
2 byte float (DPT 9.x) 1000
2 byte numérateur (DPT 7.x) 1000
2 byte numérateur avec 1000
préfixe (DPT 8.x)
4 byte float (DPT 14.x) 1000
4 byte numérateur (DPT 12.x) | 1000
4 byte numérateur avec 1000

préfixe (DPT 13.x)

No. [Nom Fonction CIR|W|T (U

142|11: Entrée (DPT Entrée 1 cl-|w|-
dépends de la valeur)

143|L1: Entrée (DPT Entrée 2 cl-|w|-

dépends de la valeur)

144|11: Entrée (DPT Entrée 3 Cl-|wW|-
dépends de la valeur)
145|L1: Sortie (DPT Sortie cl-|-|t

dépends de la valeur)

146|L2: Entrée (DPT Entrée 1 cl-|w|-
dépends de la valeur)
147|L2: Entrée (DPT Entrée 2 cl-|w|-

dépends de la valeur)

148|L.2: Entrée (DPT Entrée 3 Cl-|wW|-
dépends de la valeur)
149L2: Sortie (DPT Sortie cl-|-|T

depends de la
valeur)
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23. Résumé des variantes et de leurs fonctions

Type PD2 PD4 PD4 - GH PD9 - (GH) | PD11 Indoor 140L | Indoor 180 RC plus
next
Variantes BA/ST/DX|BA/ST/DX|BA/ST/DX|BA/ST/DX|BA/ST/DX|BA/ST/DX|BA/ST/DX|BA/ST/DX
Fonctions
Nombre de capteurs de 1/2/2 -1212 -1-12 -/-11 -/-11 -/-11 1/1/1 -/-11
luminosité
Nombre de capteurs de 1/1/1 -1414 -1-13 -/-11 -/-11 -/-11 1/1/1 -/-13
mouvement
Nombre de sortie CVC 1/3/3 -/3/3 -/31/3 -/31/3 -/31/3 -/31/3 1/3/3 -/3/3
Télécommande -/oui/oui |-/oui/oui -/-/oui -/-/oui -/-/oui -/-/oui -/ oui/ oui -/-/oui
Bidirectionnelle
Télécommande utilisateur final| -/-/ oui -/ -1 oui -/ -1 oui -/ -1 oui -/-/oui -/ -1 oui -/-/oui -/-/oui
Capteur de température - /-1 oui - /-1 oui - /-1 oui - /-1 oui -/-/oui - /-1 oui -/-1oui -/-/oui
Capteur acoustique - /-1 oui - /-1 oui - /-1 oui -/-1- -/-/oui -1-1- -/-1oui -1-1-
Module logique -/ -/ oui -/ -/ oui -/ -/ oui -/ -/ oui -/ -/ oui -/ -/ oui -/-/oui -/-/oui
Simulation de présence -/ -/ oui -/ -/ oui -/ -/ oui -/ -/ oui -/ -/ oui -/ -/ oui -/-/oui -/-/oui
Bouton poussoir interne -1-1- -/-1- -1-1- -/-1- -1-1- - /-1 oui -/-1- -/-1-
Lumiére d’orientation interne -1-1- -1-1- -1-1- -1-1- -1-1- -/-/oui -1-1- -1-1-
Sortie Esclave -/oui/oui |-/oui/oui -/-/oui -/-/oui -/-/oui -/-/oui -/ oui / oui -/-/oui
Esclave entrée -/oui/oui |-/oui/oui -/-/oui -/-/oui -/-/oui -/-/oui -/ oui / oui -/-/oui
Mode Commtation outfoutlt youijoui | ~/-roui | OWOU Ly youi | <rroui | WOl ou
oui oui oui
Mode variation . . . . . oui / oui / : ; : : ;
-/oui/oui |-/oui/oui -/-/oui oui -/-/oui -/-/oui -/ oui/ oui -/-/oui
Fonction rodage -/oui/oui |-/oui/oui -/-/oui -/ oui / oui -/-/oui -/-/oui -/ oui / oui -/-/oui
g/'aord(',fk';:t"gg des paramelies | owijoui |-/oui/oui | -/-foui | -/-foui | -/-foui | -/-foui | -/ouiloui | -/-/oui
Auto-aj_ustt_ement de la -/oui/oui |-/oui/oui -/ -/ oui -/ -/ oui -/ -/ oui -/ -/ oui -/ oui/oui -/ -/ oui
temporisation
Présence courte -/oui/oui |-/oui/oui -/-/oui -/-/oui -/-/oui -/-/oui -/ oui / oui -/-/oui
Détection de la direction no -/ oui/ oui -/-/oui no no no no -/-/oui
Extinction dépendant de la -/oui/oui |-/oui/oui - /-1 oui -/-/oui -/ -1 oui -/-/oui -/ oui/ oui - /-1 oui
lumiéere du jour
24. Liste des types de données des objets
No. | Nom Fonction | DPT Flags
Généralités
0 Général: Entrée Mode Test 1.001 (on/off) C - w - -
1 Général: Entrée OFF Central 1.001 (---/off) C - w - -
2 Général: Entrée Activation motion/IR LED 1.001 (on/off) C - W - -
3 Général: Entrée Activatjon LED Capteur 1.001 (on/off) C - w - -
acoustique
Luminosité
Capteur de lumiére: Entrée Luminosité 9.004 (Lux) C - w T U
Capteur de lumiére: Entrée Apprendre démarrer/Arréter 1.010 (démarrer/Arréter) - w - -
Capteur de lumiére: Sortie Luminosité 9.004 (Lux) C - - T -
Temperature
11 | Capteur de température: Sortie Temperature | 9.001 (°C) | C | - | W | - | -
Esclave
13 | SL: Entrée Reset 1.002 (on/off) C - w - -
14 | SL: Entrée Activation capteur de bruit 1.002 (on/off) C - W - -
15 | SL: Entrée Activation lumiéere de nuit 1.002 (on/off) C - w - -
(veilleuse)
16 | SL: Entrée Activation lumiére d’orientation 1.002 (on/off) C - w - -
18 | SL: Entrée Sensibilité capteur 1 5.001 (percent) C - w - -
19 | SL: Entrée Sensibilité capteur 2 5.001 (percent) C - w - -
20 | SL: Entrée Sensibilité capteur 3 5.001 (percent) C - w - -
21 | SL: Entrée Sensibilité capteur 4 5.001 (percent) C - w - -
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No. | Nom Fonction DPT Flags
22 | SL: Entrée LED control -1- 1.002 (true/false) C W -
23 | SL: Entrée LED control -2- 1.002 (true/false) C W -
24 | SL: Entrée LED control -3- 1.002 (true/false) C W -
25 | SL: Sortie Esclave (SL) 1.002 (trueffalse) C - T
Switch/regulate
29 | Al: Entrée Verrouillage 1.001 (on/off) C W -
30 | Al: Entrée Esclave (SL) 1.002 (true/false) C W -
31 | Al: Entrée Influence Manuelle 1.001 (on/off) C w -
32 | Al: Entrée Commutation externe 1.001 (on/off) C w -
33 | Al: Entrée Variation externe 3.007 (step) C W -
34 | Al: Entrée Valeur externe 5.001 (percent) C W -
35 | Al: Entrée Temporisation 7.006 (min) C w -
36 | Al: Entrée Seuil 1 9.004 (Lux) C w -
Valeur de consigne 1
37 | Al: Entrée Changement seuil 1.002 (true/false) C w -
S1=0, S2=1
38 | Al: Entrée Changement valeur consigneffix. | 1.002 (true/false) C w -
39 | Al: Entrée Rodage démarrer/Arréter 1.010 (démarrer/Arréter) C w -
40 | Al: Entrée Rappel durée de rodage restant | 1.010 (démarrer/Arréter) C w -
41 | Al: Entrée Change operat. mode 1.002 (true/false) C w —
VA=1, HA=0
42 | Al: Entrée Activation détection de bruit 1.001 (on/off) C w -
43 | Al:Entrée Démarrer valeur 5.001 (percent) C w -
43 | Al: Entrée Valeur de déclenchement 5.001 (percent) C w -
44 | Al: Entrée Activation lumiéere de nuit 1.001 (on/off) C w -
(veilleuse)
45 | Al: Entrée Activation lumiére d’orientation 1.001 (on/off) C w -
46 | Al: Entrée Changer couloir=1 projecteur=0 1.002 (true/false) C -
47 | Al: Entrée Sensibilité du capteurs 5.001 (percent) C w -
47 | Al: Entrée Sensibilité du capteur 1 5.001 (percent) C w -
48 | Al: Entrée Sensibilité du capteur 2 5.001 (percent) C W -
49 | Al: Entrée Sensibilité du capteur 3 5.001 (percent) C W -
50 | Al: Entrée Sensibilité du capteur 4 5.001 (percent) C w -
52 | Al: Sortie Commutation 1.001 (on/off) C - T
Valeur 5.001 (percent)
Scénario 17.001 (scénario no.)
Groupe de luminaires 1 (wall side)| 1.001 (on/off)
52 | AL: Sortie Valeur de variation 5.001 (percent) c wi T
(groupe proche du
détecteur)
53 | Al: Sortie Groupe de luminaires 2 5.001 (percent) C - T
Commutation 1.001 (on/off)
Groupe de luminaires 2 (centre) 1.001 (on/off)
54 | Al: Sortie Groupe de luminaires 3 5.001 (percent) C - T
Groupe de luminaires 3 (window | 1.001 (on/off)
side)
56 | Al: Sortie Temps de rodage restant 7.006 (min) C - T
57 | Al: Sortie LED control -1- 1.002 (true/false) C - T
58 | Al: Sortie LED control -2- 1.002 (true/false) C - T
59 | Al: Sortie LED control -3- 1.002 (true/false) C - T
61 | Al: Sortie Reset 1.002 (true/false) C w
CVC 1-3
62 | A?: Entrée Verrouillage 1.001 (on/off) Cc W -
77
92
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No. | Nom Fonction DPT Flags
63 | A?: Entrée Esclave (SL) 1.002 (true/false) C
78
93
64 | A?: Entrée Influence Manuelle 1.001 (on/off) C
79
94
65 | A?: Entrée Temporisation 7.006 (min) C
80
95
66 | A?: Entrée Seuil 9.004(Lux) C
81
96
67 | A?: Entrée Change operat. mode 1.002 (trueffalse) C
82 VA=1, HA=0
97
68 | A?: Entrée Activer capteur de bruit 1.001 (on/off) C
83
98
69 | A?: Entrée Sensibilité capteur 1 5.001 (percent) C
84
99
70 | A?: Entrée Sensibilité capteur 2 5.001 (percent) C
85
100
71 | A?: Entrée Sensibilité capteur 3 5.001 (percent) C
86
101
72 | A?: Entrée Sensibilité capteur 4 5.001 (percent) C
87
102
73 | A?: Sortie Commutation 1.001 (on/off) C
88 Valeur 5.001 (percent)
103 Mode CVC 20.102 (CVCMode)
74 | A?: Sortie Reset 1.002 (true/false) C
89
104
Button
107-111,112-116,117-121,122-126,127-131,132-136,137-141
107 | T?: Sortie Commutation 1.001 (on/off) C
T?: Sortie Lamelles arréter/commande 1.007 (step)
d’étapes
107 | T?: Sortie Forcage 2.001 (force) C
T?: Sortie Valeur 5.001 (percent)
Scénario 18.001 (scénario ctrl.)
108 | T?: Sortie Commande de variation 3.007 (step) C
IR?: Sortie Commande de mouvement 1.008 (up/down)
109 | T?: Sortie Valeur de variation 5.001 (percent) C
IR?: Sortie
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No.

Nom

Fonction

DPT

110

T?: Entrée

IR?: Entrée

Verrouillage

1.001 (on/off)

111

T?: Entrée

IR?: Entrée

Rétroaction mode basculer

1.001 (on/off)

1.008 (up/down)

Logic

142-145, 146-

149

142

Logic?: Entrée

Entrée 1

1.001 (on/off) bit

5.001 (percent) 1 byte

5.010 (counter) 1 byte

6.010 (counter) 1 byte

7.x (counter) 2 bytes

8.x (counter) 2 bytes

9.x (KNX float) 2 bytes

12.x (counter) 4 bytes

13.x (counter) 4 bytes

14.x (float) 4 bytes

143

Logic?: Entrée

Entrée 2

1.001 (on/off) bit

5.001 (percent) 1 byte

5.010 (counter) 1 byte

6.010 (counter) 1 byte

7.x (counter) 2 bytes

8.x (counter) 2 bytes

9.x (KNXfloat) 2 bytes

12.x (counter) 4 bytes

13.x (counter) 4 bytes

14.x (float) 4 bytes

144

Logic?: Entrée

Entrée 3

1.001 (on/off) bit

5.001 (percent) 1 byte

5.010 (counter) 1 byte

6.010 (counter) 1 byte

7.x (counter) 2 bytes

8.x (counter) 2 bytes

9.x (KNX float) 2 bytes

12.x (counter) 4 bytes

13.x (counter) 4 bytes

14.x (float) 4 bytes

145

Logic?: Sortie

Sortie

1.001 (on/off) bit

5.001 (percent) 1 byte

5.010 (counter) 1 byte

6.010 (counter) 1 byte

7.x (counter) 2 bytes

8.x (counter) 2 bytes

9.x (KNX float) 2 bytes

12.x (counter) 4 bytes

13.x (counter) 4 bytes

14.x (float) 4 bytes

Simulation de

présence

150

SIMU: Entrée

Simulation de présence

1.010 (démarrer/Arréter)

démarrer/Arréter
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