Przeglad zasiegow

PD2/PD2N, PD3/PD3N,
PD9, PICO PD4/PD4N PD4-GH PD4-K

h=14m

PD4-DS PD5N PD9-GH HF-MD1/HF-MD2
h=6m h=2.5m
BL4 BL4-K

— 16m ——

32m

Indoor 180 Indoor 180N Indoor 140-L Indoor HF

h=11m 7

LC-Click 140/ LC-Click 200/
LC-Click-N 140 LC-Click-N 200 LC-plus 280

h=2.5m

Aleum Glow RC-plus next N 130 RC-plus next N 230 RC-plus next N 280

h=2.5m




Przeglad zasiegu w zaleznosci od wysokosci montazu

PD2/PD2N, PD3/PD3N, PD9, PICO
Zasieg (kotowy obszar detekcji) przy T = 18°C

PD4/PD4N
Zasieg (kotowy obszar detekcji) przy T = 18°C

Wysokos¢ Wysokos¢
montazu Ruch w spoczynku  Ruch poprzeczny Ruch frontalny montazu Ruch w spoczynku  Ruch poprzeczny Ruch frontalny
2m @3m ?28m @5m 2m @5m 217m @é6m
2.5m ?4m ?10 m @6m 25m pe6m @24m @8m
3m @5m @12m @7m 3m ?8m ?29m @10m
35m - P14 m P9m 35m P9m ?34m P1m
4m = @16 m 210 m 4m = ?39m ?14m
45m - 018 m @1 m 5m - 048 m P16m
5m = ?20m ?12m 10m = 048 m P16m
PD11 PD4-GH
Zasieg (kotowy obszar detekgji) przy T = 18°C Zasieg (owalny obszar wykrywania) T = 18°C
Wysokos¢ Wysokos¢ : . 90° led
m%snotagzc Ruch w spoczynku  Ruch poprzeczny Ruch frontalny m);snotagzc W osi podtuznej (L) osi pcﬁiﬁiae??g)
2m P2m P7m P5m 5m P26 m 018 m
25m @3m P9m P6m 6m P26 m 018 m
3m ?4m @11 m ?7m 7m @28 m 219 m
35m D4m P13 m ?8m 8m @28 m P19 m
4m P5m @14 m ?10m 9-16 m ?30m 219 m
45m @5m @16 m 1 m
5m @é6m 718 m @12m
PD5N —
Zasieg (kotowy obszar detekcji) przy T = 18°C
Wysokos¢
montazu Ruch w spoczynku  Ruch poprzeczny Ruch frontalny
25m @4m @12m @5m
3m - ?128m ?56m
4m = P14,4m ?6,8m Aleum Glow
5m - ?18,2m P8m

Pozycjonowanie czujnika

Zasieg (poziomy obszar wykrywania) przy T = 21°C

I Ruch frontalny Ruch Ochrona przed
poprzeczny petzaniem

. MIN r=1m r=3m

(@ 50% 25m r=3m r=10m r=3m

- MAX r=5m r=16m

’ Odlegto$¢ miedzy czujnikami

Maksymalna wykrywalno$¢ ruchu osiggana jest podczas poruszania sie
w poprzek czujnika, a nie podczas poruszania sie frontalnie w kierunku
czujnika. Nalezy to wzig¢ pod uwage zwtaszcza w przypadku korytarzy.

maksymalna odlegtos¢

Aby wykluczy¢ ewentualne ,martwe strefy”, obszary wykrywania czujnikoéw
mogg sie naktadac.



