LUXOMAT® kapcsolasi rajzok
elektromos szereldk és tervezék szamara
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KAPCSOLASI RAJZOK



KAPCSOLASI RAJZOK KULTERI ES MENNYEZETI MOZGASERZEKELO\F

=il

Normdl izemméd 1 csatornas mozgasérzékelével

L Kapcsolasi rajz
L] ® *  RC-plus next
N | ° ¢ LCplus
* LCClick
- LCMini
E1 * PD3-1C
* PD4-1C
* PD9-1C
* HFMDI
*  HF-H-MD1 Standard
N[L|L
Cl
]

Normal izemméd 1 csatornds mozgésérzékelével
folyamatos vilagitasi izemmédban

Kapcsolési rajz

L * * *  RC-plus next
N ° T ¢ LCplus
i * |ICClick
*  LC-Mini
E1 S1 * PD3-1C
I. . PD4-1C
) « PD9-1C
* HF-MDI
* HFH-MD1 Standard
ITI- ___I. Opcié:
S1 = kapcsolé a folyamatos vilagitashoz
L\J RC = RC kompenzdlé tag ha szitkséges

Normél izemméd 1 csatornds mozgasérzékelével, NC nyomégombbal

Kapcsolasi rajz
L * *  RC-plus next
o N ® * LCplus
2 * LCClick
E *  LCMini
: al
o) T1 | E1 * PD3-1C
§ * PD4-1C
* PD9-1C
T1 = NC nyomégomb
Kiegészité nyomégomb alkalmazasa lehetsé-
ges a kézi moksdtetéshez (kb 2 mp-s moksd-
NIL|L tetés szikséges).
Cl
L




KAPCSOLASI RAJZOK FALI MOZGASERZEKELOKHOZ
P

Parhuzamos kapcsolas 1 csatornas mozgasérzékelékkel

Kapcsolési rajz

L L ¢ 4 *  RCplus next max. 5 parhuzamos
N ® —® e LCplus max. 5 parhuzamos
* LCClick max. 2 parhuzamos

*  ICMini max. 2 parhuzamos

El * PD3-1C max. 8 parhuzamos

* PD4-1C max. 8 parhuzamos

* PD9-1C max. 8 parhuzamos

N|JL|L| [INJL]|L

Cl Cl
] ]

Normdl izemméd 1 csatornas mozgasérzékelével

Kapcsolasi rajz

L ° ® * Indoor 180-R
N — ;

: . Opcié:

| S1 = kapcsolé a folyamatos vilagitashoz
| T1 = NO nyomégomb;
=l S1 Kiegészité nyomégomb alkalmazésa
T e lehetséges a kézi miksdtetéshez.
T RC = RC kompenzdlé tag ha szikséges
R

-
NTLTLE e

Cl
[

Parhuzamos kapcsolas 1 csatornds mozgasérzékelékkel

Kapcsolasi rajz
L ® ® ® * Indoor 180R max. 8 parhuzamos
N ® —® .
; Opcié: g
T1 = NO nyomégomb; =
| Kiegészité6 nyomégomb alkalmazé- 3
El . el . a
)—\ sa lehetséges a kézi miksdtetéshez. §
T
RIN|L|L RINJL|L
Cl C1
] ]
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Normdl izemméd 1 csatornds mozgasérzékelével (pl. lépesé)

L
N

@ L 2 @ ®
! !
|—\ H [NTL
E1l o s 30sec. -
10 min.
413
N[L]|L

Cl
]

Normdl izemméd 1 csatornds mozgasérzékelével (pl. lépcsé)

L
N

@ @— ®
N|L
30sec. - E1
10 min.
413
@

LT1] [

C1 C1

Kapcsolési rajz

RC-plus next
LC-plus
LC-Click
LC-Mini
PD3-1C
PD4-1C
PD9-1C

Kapcsolési rajz

Indoor 180-TR+SCT1 max. 10 Indoor-TR
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Normdl izemméd 2 csatornas mozgasérzékelével

Kapcsolési rajz
® ® e PD3-2C

L
N ®

M1 = HVAC funkcié

Normal izemméd 2 vezetékes rendszerhez, triac-s véltozat

Kapcsolési rajz
* * * Indoor 180-T

L
N ;
i Opcié:
S1 = kapcsolé a folyamatos vilagitashoz

El S1 l

Normal izemméd 2 vezetékes rendszerhez, relés valtozat

Kapcsolési rajz
L ¢ * *  Indoor 180-R/2W-UK
N T * Indoor 180-R2D v
' S
| Opcié: E
E1 ST ] S1 = kapcsolé a folyamatos vilagitashoz ‘g
® ' $
L L
Cl
[
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KAPCSOLASI RAJZOK MASTER 1 CSATORNAS
MENNYEZETI JELENLET ERZEKELOKHOZ

2

Kapcsolési rajz

L * PD5-M-1C
N
Opcié:
T1 = NO nyomégomb a félautomata
izemmédhoz

Slave érzékelé az érzékelési tartomany
ndveléséhez

Master Slave

Normadl izemméd Master 1 csatornds jelenlét érzékelével, R és S-kapoccsal

Kapcsolasi rajz

L . » PD9-M-IC
N e
Opcié:
T1 = NO nyomégomb a félautomata
tzemmodhoz

Slave érzékelé az érzékelési tartomany
néveléséhez

Master Slave

Normal izemméd Master 1 csatornas jelenlét érzékelével (NO)

Kapcsolési rajz
L *—0— *  PD9-M-1C-SDB
N T
%
2
3
g E1
N [ L INOINO
Cl
]
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KAPCSOLASI RAJZOK MASTER 1 CSATORNAS
MENNYEZETI JELENLET ERZEKELOKHOZ

0

Normdl izemméd Master 1 csatornas jelenlét érzékelével (NO),
R és S-kapoccsal

Kapcsolasi rajz

I ~ . PD2M-IC
N e * PD4-M-1C
I Opcié:
T1 = NO nyomégomb a félautomata
u _ izemmodhoz

Slave érzékelé az érzékelési tartomény

S R e ! néveléséhez
b
_____ Cor !
1 ! 1
S[N RINI[L
Master Slave

Normadl izemméd Master 1 csatornas PS jelenlét érzékelével,
R és S-kapoccsal

Kapcsolasi rajz

| L | 4 e PD4-M-1CK-PS
N ;
l Opcié:
T1 = NO nyomégomb a félautomata
m uzemmédhoz
: Slave érzékelé az érzékelési tartomany

néveléséhez

S [N L [NO/NC] NO/NC] R RIN

C'IJ
=~

Master Slave

KAPCSOLASI RAJZOK
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KAPCSOLASI RAJZOK MASTER 2 CSATORNAS ES 3 CSATORNAS
FALI ES MENNYEZETI JELENLET ERZEKELOKHOZ

[ ol I p——

RI{N]|L/[L [NOINO

C1 C2

J [
Master Slave

Normdl izemméd Master 2 csatornds DUO jelenlét érzékelével

Kapcsolési rajz

* PD1-M-2C
* PD2-M-2C
*  PD4-M-2C

* Indoor 180-M-2C

M1 = HVAC funkcié

Opcié:
T1 = NO nyomégomb a félautomata
tzemmodhoz

Slave érzékelé az érzékelési tartomany
néveléséhez

Kapcsolasi rajz
* PD4-M-2CDUO

Opcié:

T1&2 = NO nyomégomb a félautomata
uzemmodhoz

Slave érzékelé az érzékelési tartomény

néveléséhez

L NOINO| R R
Cl1|C2 C1 C2
] [
Master Slave
Normdl izemméd Master 3 csatornas TRIO jelenlét érzékelével
Kapcsolési rajz
L ° o * t * e PD4-M-3CTRIO
N]—
f' Opcié:
T1&2 = NO nyomégomb a
)ﬂ félautomata tzem-

: médhoz
il Slave érzékelé az érzékelési
N SN S R N O I tartomany néveléséhez

i b

s 0 1 1T ! ! 1l - =- 1

L
S RINI|L

C1/2
Master Slave




KAPCSOLASI RAJZOK MASTER DIM 1 CSATORNAS ES 2 CSATORNAS
MENNYEZET! JELENLET ERZEKELOKHOZ

Normal izemméd Master DIM jelenlét érzékelével

L 4 ®
i B L
N
L
E1 1-10 VEVSA
+
T1
L e e 1
S .
________________ . ! |
: !
SIN|L|L|+]-]|R RIN|L
C1
]
Master Slave
Normal izemméd Master DUO-DIM jelenlét érzékelével
L ® L 4
N e o
L E1 1-10 VEVSA
I +
: 'Y L
E2 1-10VEVSA
+
[ -
¢ -t--d--fF-d-----"-""mmm e 1
S e .
! |
|- - T T T T T T T T T 1 1 1
1 1 | 1
SIN|L([L|[+]-]|+]|R RIN|L
C1 C2
|
Master Slave

Opcié:

T1 = NO nyomégomb a félautomata izemmédhoz
Slave érzékelé az érzékelési tartomany néveléséhez

Kapcsolési rajz

PD1-M-DIM
PD2-M-DIM
PD4-M-DIM
PD5-M-DIM
PD9-M-DIM

Kapcsolasi

rajz

PD4-M-
DUO-DIM
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\ "\ KAPCSOLASI RAJZOK MASTER DIM 3 CSATORNAS
B.E.G. ' MENNYEZETI JELENLET ERZEKELOKHOZ

Normdl izemméd Master TRIO-DIM jelenlét érzékelével

L *~—o ®
N ° ) °
N
[ I L E1 1-10V
X :
W\ :
E3
? L E2 1-10V
+
¢ -
o -t+-d--F-d----" - - :
S ok Bl TR ;L
______________ I 1
: Ll
S|SINOINO/N|L|L[+]-]+]R R{N|L
C1/2| C3 Cc3 C1 [C1/2| C2
Master I\J |_\J Slave

rajz

Opcié:
T1&2 = NO nyomégomb a félautomata izemmédhoz
Slave érzékelé az érzékelési tartomany néveléséhez

Kapcsolasi

PD4-M-
TRIO-DIM
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- KAPCSOLASI RAJZOK MASTER DALI MENNYEZETI JELENLET ERZEKELOKHO)

s 'JLII.L

Normal izemméd Master DALI jelenlét érzékel6vel

Kapcsolési rajz
L ° ® L e PD2-M-DALI/DSI
N ¢ PD4-M-DALI/DSI
N * El DAL/ DSI «  PD9-M-DAL|/DSI
DA
DA
n
| Sl s el bl
e e T |
! |
T 1 1 1
1 1 ! 1
SIN[L[+][-]R RINJ|L
DA1
Master Slave
Normal izemméd Master DUO-DALI jelenlét érzékelével
Kapcsolési rajz
L 4 ® L s PD4-M-
N ° o N DUO-DALI
DA El  DAL/DSI
DA
L
N
|T]A\ | DA E2  DALI/DSI
DA
L b (N I
B |
! 1
I— T T T T T T i : ]
1 n 1
S [NJL|-J+1[+2][R RIN[L
DA1/2 DA1/2
Master Slave

Opcié:

T1 = NO nyomégomb a félautomata izemmédhoz
Slave érzékelé az érzékelési tartomany néveléséhez
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Normdl izemméd Master TRIO-DALI jelenlét érzékelével

Kapcsolasi
L *~—-o * * L o DA
N ® ® N
TRIO-DALI
DA E1 DAL
DA
———1 L
N E2 DALl
I_\ DA
i i -
N
DA E3 DALl
° DA
e e R e e R e e L L L L LR -:
o -t+-J--F-q4--F-q4---"-"-"=""—"—"--"-"---—- T
! 1
TR b
S [SINJL[+[-[+][-]+]|R RINJL
DA1/2|DA3 DA1 DA2 DA3
Master Slave

Opcié:
T1&2 = NO nyomégomb a félautomata izemmédhoz
Slave érzékelé az érzékelési tartomany néveléséhez
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N
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2
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o]
[}
(6]
s




Kapcsolasi rajz

e . o o ° *  PD2-M-2C-24V-3A
e — T T *  PD2-M-2C-24VRR
24V |
AC/DC bl ot
0 b )
¢-1-d--t-o--f-q-mmmmm oo ,
I il e oo o
T——-————-—-—— ———————— ;! ro
: [ ! I

R [24v]24v]NO[NOJNO[NO R [24V][24V][NO[NO[NO]NO
~/+|~/-|~/+] Q1 C2 ~[+|~/-[~/+] Q1 C2

Master L\J L\J Slave L\J I\J

Normal izemméd Master 2 csatornas 24 V-os jelenlét érzékelével, Read relével

Kapcsolasi rajz

~/+ ] S e PD2-M-2C-24V-RR
~/- —e X1 = fényérzékels
24v ] X1 Tka-1sMQ
Ac/bC R
n X2
d los oo d
._ S e e

Master - L%'J L\J Slave - I_\J I\J

Opcié:
T1 = NO nyomégomb a félautomata izemmédhoz
Slave érzékelé az érzékelési tartomany néveléséhez

KAPCSOLASI RAJZOK



BEG.

Normal izemméd 1 csatornés 24 V-os jelenlét érzékelével

~/+ ® L 2
~/- -
24V |
AC/DC
T1
RIv [ v+
~[+| ~/- | ~/+[~/+

Kapcsolési rajz
* Indoor 180-R24V-3A
* Indoor 180-R24V-RR

Opcié:
T1 = NO nyomégomb a félautomata
izemmédhoz

o
N
=
2
=]
o]
[}
(6]
s

Kapcsolasi rajz
“//‘f * * «  Indoor 180-R24V-RR
24V I [ I Opcié:
AC/DC IXy T1 = NO nyomégomb a félautomata
T izemmédhoz
: Slave érzékelé az érzékelési tartomany
-1 L _d - ______ | néveléséhez
(Fogpoareosemeo= == [ alal 1
S R U o
T : : I I
R [24v][24v|[NO]NO R [24v][24vINO]NO
~/+|~/-|~/#] C1 ~[+|~/-|~/+] C1
Master I_\J Slave I—\J



